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Descripcion general del sistema

Funcionalidad del firmware

Safety Integrated

Eficiencia energetica

Comunicacion

Funciones tecnolégicas

Sistema de accionamiento SINAMICS 120

Servomotores SIMOTICS

Motores principales SIMOTICS

Motores lineales y motores torque SIMOTICS

Sistemas de medida Motion Control Encoder
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Herramientas y configuracién

Aplicaciones de accionamiento
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SIMOTICS Motors

Una automatizacion eficiente comienza
con una ingenieria eficiente.

Totally Integrated Automation: Inicio eficiente, mayor productividad.

Una ingenieria eficiente es el primer paso para lograr una mejor produccion:
mas rapida, con mas flexibilidad e inteligencia. Gracias a la eficiente interaccion
de todos los componentes, Totally Integrated Automation (TIA) permite enormes
ahorros de tiempo desde la fase de ingenieria. Esto significa menores costes,

mds rapido lanzamiento al mercado y mayor flexibilidad.
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\ Enfoque global, tnico en su género,

I
/ f | para todos los sectores
l Siemens es lider en automatizacién industrial y ofrece una

gama de productos completa e integrada para todo tipo
de aplicaciones, en todos los sectores de las industrias de
procesos y manufactureras. Esto significa que todos los com-
\ ponentes estan coordinados entre siy han sido probados en
sistema. De esta forma, se asegura que cumplen fiablemente
| sus tareas en entorno industrial y que interactian eficiente-
mente. Ademas, permiten implementar sin grandes gastos
utomation components en soluciones personalizadas de automatizaciéon, usando
productos estandar. Por ejemplo, la integracién en un entorno
comun de numerosas tareas de ingenieria permite enormes
ahorros de tiempo y costes.

/
N

/

Totally Integrated Automation
Efficient interoperability of all z

Gracias a su extenso know how en tecnologia de productos
y aplicaciones sectoriales, Siemens impulsa continuamente
el progreso en la industria de produccién. Para ello Totally
Integrated Automation juega un papel clave.

- En efecto, Totally Integrated Automation aporta un valor
afnadido real en todas las tares de automatizacion, sobre
todo en:

* Integrated Engineering
Ingenieria coherente e integrada cubriendo todo el
proceso de desarrollo y produccién de productos

* Industrial Data Management
Acceso a todos los datos importantes que resultan de
las operaciones productivas, a lo largo de toda la cadena
de valor afiadido y en todos los niveles

* Industrial Communication

B PROFINET

B Industrial Ethernet

B PROFIBUS

O AS-Interface

@ KNX GAMMA instabus

Totally Comunicaciones integradas en base a estandares inter-
] d . . . . s
poegrate nacionales no propietarios y que son compatibles entre si

* Industrial Security
Minimizacion sistematica del peligro de acceso ilicito,
tanto interno como externo, a instalaciones y redes

» Safety Integrated
Proteccién fiable de personas, maquinas y el medio
ambiente gracias a la integracién sin lagunas de las
funciones de proteccién en la automatizacién estandar

Mejor produccion con Totally Integrated Automation

Totally Integrated Automation, la automatizacién industrial de
Siemens, es sindnimo de interaccion eficiente de todos los
componentes. En efecto, la arquitectura abierta del sistema
cubre todo el proceso de produccién con propiedades unifica-
das: gestion de datos coherente, estandares internacionales e
interfaces unificadas, tanto en hardware como software.

Totally Integrated Automation sienta las bases para una

optimizacién integrada del proceso de produccién:

* Ahorro de tiempo y costes gracias a una ingenieria
eficiente

* Tiempos de parada minimizados por funciones de diag-
néstico integradas

¢ Implementacién simplificada de soluciones de automati-
zacién gracias a estdndares globales

* Rendimiento superior por interacciéon de componentes
probados a nivel de sistema

Siemens D 21.4 - 2017 n
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Integrated Drive Systems

Acelere la comercializacion de sus productos y la llegada de beneficios con Integrated Drive Systems

SINAMICS es un elemento fundamental de un Siemens Integrated Drive
System. Por ello SINAMICS contribuye decisivamente al aumento de la
eficiencia, la productividad y la disponibilidad de procesos de produccién
industrial.

Integrated Drive Systems es |a respuesta, con proyeccién de futuro, de
Siemens a la gran complejidad inherente a los accionamientos y la auto-
matizacién de Ultima generacion. La Unica solucion completa para siste-
mas de accionamiento completos a escala mundial destaca sobre todo

por la tripe integracion: La integracién horizontal, vertical y del ciclo de
vida garantiza la posibilidad de integrar cualquier componente de acciona-
miento sin costuras en cualquier entorno de automatizacién y incluso en
el ciclo de vida global de una planta o linea.

Resultado: un 6ptimo flujo de trabajo desde la ingenieria al servicio técnico
que induce mayor productividad, aumenta la eficiencia e incrementa la dis-
ponibilidad. De esta forma Integrated Drive Systems acorta sensiblemente
tanto el tiempo de comercializacién como el de llegada a beneficios.

Integracion horizontal

Gama integrada de accionamientos: Los elementos basicos de un
sistema de accionamiento completamente integrado son: convertidores
de frecuencia, motores, acoplamientos y reductores. Lo ideal seria recibir-
los todos del mismo proveedor, y este es el caso con Siemens. Perfecta-
mente integrados, perfectos en su interaccién. Para todas las clases de
potencia. Ya se trate de soluciones estandar o disefiadas a medida para
necesidades especificas. Ningun otro proveedor ofrece una gama de
productos tan amplia. Ademds, todos los componentes de accionamiento
de Siemens estan perfectamente adaptados unos a otros de modo que
interactan de forma éptima en cualquier aplicacién.

Usted podra aumentar
la disponibilidad de su
aplicacién o planta,
hasta un

£.99%

*Por ejemplo en tareas
de transporte

Integracién en la automatizacién

Gracias a la integracién vertical el completo accionamiento
estd incrustado sin discontinuidades en todo el entorno de
automatizacién, una condicién esencial para lograr una
produccién con el maximo valor afiadido. Al formar
parte de Totally Integrated Automation (TIA), que
cubre del nivel de campo hasta el sistema MES,
Integrated Drive Systems esta perfectamente
integrado en la arquitectura de sistema

de todos los procesos de manufactura
industriales. Esto permite maximizar

las comunicaciones y el control, y, con

ello, obtener procesos 6ptimos.

El TIA Portal le permite
acortar su tiempo de
ingenieria, hasta en un

Integracion en el ciclo de vida

La integracion en el ciclo de vida pone en juego un factor adicio-
nal, el tiempo: El software y los servicios disponibles para todas las
fases del ciclo de vida de un Integrated Drive System — de su
concepcién a su mantenimiento y modernizacién, pasando

por el disefio, ingenieria de detalle y operacién — permiten

hacer aflorar potenciales de optimizacién decisivos para

lograr alta productividad, mayor eficiencia y
maéxima disponibilidad.

Integrated Drive Systems transforman
bienes de inversion en importantes factores
de éxito. En efecto, un menor tiempo de
comercializacién y una operacién con
maxima productividad y eficiencia aseguran
un menor tiempo hasta el beneficio.

Gracias a Integrated Drive
Systems podra reducir sus
costes de mantenimiento,

5%

www.siemens.com/ids
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Descripcion general del sistema

Excelencia en control del movimiento

La familia de accionamientos SINAMICS

3
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Seleccion de convertidor

Sistema de accionamiento
SINAMICS S120

-

1%7 | Motores SIMOTICS

425 Motores SIMOTICS para aplicaciones
de control del movimiento

1/Al:3 | Cables de conexion MOTION-CONNECT

Mas informacion sobre SINAMICS,
SIMOTICS y MOTION CONNECT en la
pagina web:
www.siemens.com/sinamics
WWWw.siemens.com/simotics
Www.siemens.com/motion-connect
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Descripcion general del sistema

Excelencia en control del movimiento

| Sinopsis

Soluciones de control de movimiento "Made by Siemens"

Gracias a la extraordinaria capacidad de innovacion, el know-
how sectorial y las grandes ventajas para los clientes de nues-
tras soluciones de automatizacion para maquinas herramientay
de produccién, Siemens es uno de los lideres mundiales en sis-
temas de control de movimiento. Las referencias que podemos
presentar son muy numerosas y proceden de sectores muy
variados.

Innovadores productos, sistemas, soluciones y servicios
para cada sector

Los requisitos que cumplen los sistemas Motion Control de
Siemens son muy severos: Todos los productos destacan por
las mas avanzadas tecnologias, las funciones mas recientes y
la mejor calidad del mercado. Ademas, los distintos sistemas y
productos son plenamente compatibles entre si y esto permite
combinarlos a discrecion para formar la soluciéon mas ventajosa
y rentable.

Algunos ejemplos son el sistema de control de movimiento
SIMOTION, el sistema de accionamiento SINAMICS y los moto-
res SIMOTICS. Estos productos forman una plataforma de sis-
tema innovadora con la que configurar la maquina ideal para
cada aplicacion. El resultado son soluciones de control de
movimiento optimizadas, rentables y con futuro asegurado (por
ejemplo, para la industria del envasado y embalaje, plastico y
vidrio, transformacién de madera y metales, textil o gréfica), las
cuales se pueden ampliar facilmente si la demanda lo requiere.

Con el servicio Mechatronic Support, Siemens ofrece una alter-
nativa inteligente al desarrollo de prototipos costosos. Con la
creacion de prototipos virtuales se pueden modelar y optimizar,
ya en la fase de disefio, la funcionalidad de todos los sistemas
mecanicos, electrénicos e informaticos. En la realidad no se
llega a construir ningun prototipo sino directamente la maquina.

Asesoramiento sobre aplicaciones: El camino seguro para
obtener soluciones perfectas

Nuestro equipo local de especialistas en asesoramiento acom-
pafan los proyectos, desde su concepcion hasta la puesta en
marcha, o sea, desde la primera idea hasta la maquina ya en
funcionamiento. Estos profesionales son asistidos por toda una
serie de centros de aplicaciones ubicados, por ejemplo, en
Alemania, ltalia, EE.UU. y China.

El asesoramiento sobre aplicaciones incluye:

® ingenieria y ejecucion de proyectos

e certificacion técnica con tests y simulacion

e claboracioén de perfiles de requisitos e implementacion
e talleres sobre aplicaciones y formacién personalizada

Cooperacion para disfrutar de un éxito compartido

En la relacion con los clientes, Siemens no solo les ofrece
apoyo, sino que los integra en el proceso de desarrollo de siste-
mas y componentes en calidad de socios expertos en tecnolo-
gfas: una cooperacion cuyo resultado son soluciones de auto-
matizacion orientadas a la practica y con visiéon de futuro.

Asi, Siemens ayuda a sus clientes a incrementar a largo plazo
su productividad, competitividad y rentabilidad.

1/2 Siemens D 21.4 - 2017
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Descripcion general del sistema

La familia de accionamientos SINAMICS

| Sinopsis

Integracion en la automatizacion

Nivel de gestion corporativa

Central corporativa: SIMATIC IT/COMOS...

Nivel de gestion

Sala de control/sistema de control:

SIMATIC PCS 7/WINCC

Nivel de control

Sistemas de automatizacion/HMI:
SIMATIC / SIMOTION / SINUMERIK

Bus de campo

SINAMICS V
SINAMICS V SINAMICS G
SINAMICS G SINAMICS S

bombear
ventilar
comprimir mover

Totally Integrated Automation y comunicacion

SINAMICS es parte integrante de la gama Totally Integrated
Automation de Siemens. La homogeneidad de SINAMICS en
cuestiones de configuracion, gestion de datos y comunicacion
a nivel de la automatizacion garantiza soluciones sencillas con
los sistemas de control SIMATIC, SIMOTION y SINUMERIK.

En funcién del uso previsto, es posible seleccionar el converti-
dor de frecuencia 6ptimo en cada caso e integrarlo en el sis-
tema de automatizacion. Para ello los convertidores estan
clasificados claramente segun la finalidad. Para la conexién al
sistema de automatizacion se ofrecen diferentes posibilidades
de comunicacion, en funcion del tipo de convertidor.

e PROFINET
PROFIBUS
EtherNet/IP
Modbus TCP
Modbus RTU
AS-Interface
BACnet MS/TP

SINAMICS V
SINAMICS G
SINAMICS S

SINAMICS S

G_D011_ES_00337¢c

procesar mecanizar

Campo de aplicacion

SINAMICS es la extensa familia de accionamientos de Siemens
para la construccion industrial de maquinas y plantas.
SINAMICS ofrece soluciones para todas las tareas de acciona-
miento:

e Aplicaciones sencillas con bombas y ventiladores en la
industria de procesos continuos

e Accionamientos individuales complejos para centrifugadoras,
prensas, extrusoras, ascensores, sistemas de extraccion y
transporte.

e Grupos de accionamiento en maquinas textiles, maquinas
para foil y laminas y maquinas de papel, asi como en plantas
de laminacion

e Servoaccionamientos con alta respuesta dindmica para
maquinas-herramienta, embaladoras y envasadoras y
méagquinas de imprimir

Siemens D 21.4 - 2017 -
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Descripcion general del sistema

La familia de accionamientos SINAMICS

. Sinopsis (continuacion)

SINAMICS es parte integrante del sistema de automatizacion modular de Siemens

SIMOTION

SINUMERIK

SIMATIC

SINAMICS

SIMOTICS

G_D211_XX_00335

Aplicaciones y sistemas de accionamiento innovadores, de
bajo consumo y fiables, asi como servicios para toda la
cadena cinematica

Las soluciones para accionamientos apuestan por la maxima
productividad, eficiencia energética y fiabilidad para todos los
rangos de par y clases de potencia y tension.

Siemens no solo ofrece para cada tarea de accionamiento el
innovador convertidor de frecuencias adecuado, sino también
una amplia gama de motores de bajo consumo de alta y baja
tension, motorreductores y motores Ex para la combinar con
SINAMICS.

Ademas, Siemens asiste a sus clientes de todo el mundo con un
servicio preventa y postventa con mas de 295 centros en

130 paises y con servicios especiales, por ejemplo, para aseso-
ramiento sobre aplicaciones o para soluciones de control de
movimiento.

Eficiencia energética
Proceso de gestion de la energia

En el asesoramiento para una gestion eficaz de la energia se
identifican los flujos energéticos, se calculan los potenciales de
ahorro y se implementan a través de medidas selectivas.

Casi dos tercios del consumo energético industrial recaen sobre
los accionamientos eléctricos. Esto hace méas importante apostar
por accionamientos que permitan, ya en la fase de configuracion,
reducir eficazmente el consumo energético y asi optimizar la
disponibilidad de la instalacion y la seguridad de los procesos.
Con SINAMICS, Siemens ofrece convincentes soluciones de bajo
consumo que permiten reducir los costes energéticos notable-
mente dependiendo de la aplicacion.

1/4 Siemens D 21.4 - 2017
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Descripcion general del sistema

La familia de accionamientos SINAMICS

. Sinopsis (continuacion)

Eficiencia energética (continuacion)

Un potencial de ahorro de hasta el 70 % gracias a funciona-
miento con velocidad variable

Con SINAMICS se pueden aprovechar unos grandes potencia-
les de ahorro gracias a la regulacién de la velocidad del motor.
En particular, las bombas, ventiladores y compresores que fun-
cionan asociados a vélvulas y estranguladores ofrecen grandes
potenciales de ahorro. En este caso, el cambio a velocidad
variable con convertidores de frecuencias conlleva enormes
ventajas econodmicas: A diferencia de lo que ocurre en las solu-
ciones de regulacion mecanicas, con carga parcial se reduce
inmediatamente el consumo. De esta forma no se desperdicia la
energia, o que supone ahorros de hasta el 60 %, y en casos
extremos, hasta el 70 %. También en cuanto a mantenimiento y
reparacion, los accionamientos de velocidad variable ofrecen
claras ventajas en comparacion con la regulaciéon mecanica:
Los picos de tension al arrancar el motor y los golpes bruscos
de par son cosa del pasado, igual que el efecto ariete en los sis-
temas de tuberias, la cavitacién o las oscilaciones que dafian
continuamente las instalaciones. El arranque y la parada suaves
descargan la mecanica y proporcionan una vida util notable-
mente mas larga a toda la cadena cinematica.

Variantes

Realimentacion de la energia de frenado

En los sistemas de accionamiento convencionales, la energia
obtenida al frenar se disipa en forma de calor mediante resisten-
cias de frenado. Las variantes de los convertidores

SINAMICS G y SINAMICS S con capacidad de realimentacion
devuelven la energia de frenado a la red de forma eficiente, por
lo que no necesitan resistencia de frenado. De esta forma es
posible ahorrar, p. €j., en aplicaciones de elevacion, hasta un
60 % del consumo energético. Esta energia se podra utilizar en
otro punto de la instalacion. Ademas, estas pérdidas reducidas
simplifican la refrigeracion del sistema y permiten una construc-
cién mas compacta.

Transparencia energética en todas las fases de la ingenieria

La herramienta SIZER for Siemens Drives proporciona informa-
cioén sobre el consumo energético concreto ya en la fase de
dimensionado y configuracion. Se visualiza el consumo energé-
tico en toda la cadena cinematica y se compara con diversos
conceptos de instalacion.

SINAMICS en combinacién con motores de alta eficiencia

La homogeneidad de la ingenieria se extiende por toda la fami-
lia de accionamientos SINAMICS hasta los sistemas de automa-
tizacion de nivel superior, y también por una amplia gama de
motores de alta eficienica de las mas diversas gamas, que ofre-
cen un rendimiento hasta un 10 % superior a la de los anteriores
motores.

Dependiendo del campo de aplicacion, la familia SINAMICS cuenta con distintas variantes hechas a medida para cada tarea de

accionamiento.

} Prestaciones

Los convertidores SINAMICS V se

centran en lo esencial tanto en cuestiéon de
hardware como en su funcionalidad.

El usuario se beneficia asi no solo de una
gran robustez, sino también de bajos costes
de inversion.

Plataforma comun

En todas sus variantes, SINAMICS se basa de forma conse-
cuente en una plataforma comun. Componentes de hardware
y de software compartidos y herramientas homogéneas para
dimensionamiento, configuracién y puesta en marcha garan-
tizan la plena compatibilidad entre todos los componentes.
Con SINAMICS se pueden resolver las mas variadas tareas
de accionamiento sin necesidad de cambiar de sistema, ya
que existe la posibilidad de combinar las distintas variantes
de SINAMICS sin la menor dificultad.

Gestion de calidad segun EN ISO 9001

SINAMICS cumple los més severos requisitos de calidad.
Los amplios y numerosos controles de calidad en todos los
procesos de desarrollo y produccién garantizan un alto nivel
de calidad en todo momento.

Y, naturalmente, nuestro sistema de gestion de calidad esta
certificado segun EN ISO 9001 por un organismo independiente.

SINAMICS G

Los convertidores SINAMICS G ofrecen una
funcionalidad que les hace ideales para
aplicaciones con exigencias de dinamica de
regulacion simples y medias.

SINAMICS S

Los convertidores SINAMICS S estan
predestinados para aplicaciones mono y
multieje sofisticadas en maquinas y plantas,
asi como las mas variadas tareas de control
de movimiento.

G_D011_ES_00449b

IDS, integracion de primera

Siemens Integrated Drive Systems (IDS) es una gama que
ofrece componentes de accionamiento perfectamente coordi-
nados entre si, para que pueda resolver a la perfeccién sus de-
safios. Los componentes de accionamiento dan de si todo lo
que pueden en forma de Integrated drive System, desde la in-
genieria hasta la operacion cotidiana, pasando por la puesta en
marcha: La configuracion unificada del sistema se realiza con el
Configurador Drive Technology: Simplemente elegir el motor y
el convertidor y dimensiénalos con la herramienta SIZER for
Siemens Drives. La herramienta de puesta en marcha STARTER
aprovecha simultaneamente los datos asi disponibles del motor
y simplifica la puesta en marcha. Los Integrated Drive Systems
estan integrados en el TIA Portal, lo que simplifica la ingenieria,
la puesta en marcha y el disgnostico.

Siemens D 21.4 - 2017 1/5
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Descripcion general del sistema

familia de acci mientos SINAMICS

. Sinopsis (continuacion)

continua
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0,12...30kW 0,05..7kW 0,37..630kW 0,37 ...7,5kW 75...2700 kW 2,2 ... 6600 kW 0,55 ... 132 kW 0,55 ... 5700 kW 75...1200 kW 6kW..30 MW  0,15...85 MW

Herramientas de ingenieria (p. e]. configurador Drive Technology, SIZER for Siemens Drives, STARTER y SINAMICS Startdrive)

G_D011_ES_00450g
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Seleccion de convertidor

| Sinopsis

Guia de seleccion para SINAMICS: aplicaciones tipicas

Requisitos de precision de par / precision de velocidad / precision de posicion / coordinacion de ejes / funcionalidad
Movimiento no continuo

Movimiento continuo

Bombear, Bombas centrifugas  Bombas centrifugas |Bombashelicoidales ] Bombas hidraulicas Bombas hidraulicas Bombas de descas-
ventilar, Ventiladores radiales/ Ventiladores radiales/ jexcentricas Bombas dosificadoras Bombas dosificadoras jearillado
comprimir  |axales axiales Bombas hidraulicas
Compresores Compresores
V20 G120P S120 G120 S110 S$120
G110 G130/G150
G120C G1go "
G120P
Cintas transportadoras Cintas transportadoras fAscensores Transportadores Transportadores Transelevadores
Transportadores de Transportadores de Gruas para aceleradores aceleradores Robética
rodillos rodillos contenedores Transelevadores Transelevadores Pick & Place
Transportadores de Transportadores de Castilletes de Cizallas transversales |Mesas ciclicas
cadena cadena extraccion Cambiadores de giratorias
Aparatos de elevacion/|Excavadoras en bobinas Cizallas transversales
descenso minas a cielo abierto Alimentadores por
Ascensores Bancos de pruebas rodillos
Escaleras mecanicas Acoplamientos/
Puentes grua desacoplamientos
Propulsion de buques
Funiculares
V20 G120 S$120 V90 S110 S$120
G110 G120D S150 G120 DCM DCM
G110D G130/G150 DCM G120D
G110M Gigo "
G120C
Procesar Molinos Molinos Extrusoras Maquinas para formar, Méaguinas para formar, |Servoprensas
Mezcladoras Mezcladoras Bobinadoras/ llenar y sellar bolsas llenar y sellar bolsas | Accionamientos de
Amasadoras Amasadoras desbobinadoras Control de movimiento Control de movimiento flaminadoras
@ Trituradoras Trituradoras Accionamientos monoeje monoeje Control de movimiento
Agitadores Agitadores maestros/esclavos como como multieje
@ Centrifugadoras Centrifugadoras Calandrias e Perfiles de posicién e Perfiles de posicion |como
Extrusoras Accionamientos o Perfiles de rayecionia © Parlies de rayeciona | o Posicionamientos-

Hornos rotativos

principales de prensas
Maquinas de artes
gréficas

multieje
e Perfiles de levas
* Interpolaciones

Va0
G120C

G120
G130/G150
G180 "

$120
S150
DCM

Voo
G120

S110

$120
DCM

Mecanizar

N
[

Accionamientos

Accionamientos

Accionamientos

Accionamientos de

Accionamientos de

Accionamientos de

principales para principales para principales para eje para eje para eje para
e Torneado e Taladrado ® Torneado e Torneado ¢ Taladrado ® Torneado
¢ Fresado e Serrado ® Fresado e Fresado e Serrado ® Fresado
e Taladrado e Taladrado e Taladrado e Taladrado
* Dentado e Mecanizado por laser
* Rectificado ¢ Dentado
* Rectificado
® Troquelado y
punzonado
S110 S110 S120 S110 S110 S120
S$120 S$120

Utilizacién de la guia de seleccién SINAMICS

La gran diversidad de requisitos de los convertidores de fre-
cuencia modernos exige una gran cantidad de tipos diferentes.
La eleccion del convertidor idéneo resulta cada vez méas com-
plicada. La matriz de aplicaciones mencionada simplifica con-
siderablemente este proceso de seleccion, al sugerir el conver-
tidor SINAMICS 6ptimo tomando como ejemplo aplicaciones y

requisitos tipicos.

movimiento
- Simple

- Media

- Alta

e En sentido vertical se selecciona en tipo de aplicacion
- Bombear, ventilar, comprimir
- Mover
- Procesar
- Mecanizar

* En sentido horizontal se elige la calidad del tipo de

. Mas informacion

Més informacion sobre SINAMICS en la pagina web:

Www.siemens.com/sinamics

1) Convertidor especifico del sector.

Encontrara ejemplos de aplicacion concretos y descripciones
en Internet:
www.siemens.com/sinamics-applications
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Sistema de accionamiento SINAMICS S120

| Sinopsis

i
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Flexibilidad para maquinas de disefio exitoso

En su calidad de miembro de la familia de accionamientos
SINAMICS, el SINAMICS S120 es un sistema modular para
aplicaciones de altas prestaciones en el sector de construccion
de maquinas y plantas industriales. SINAMICS S120 ofrece
accionamientos mono y multieje de alto rendimiento para una
amplia gama de aplicaciones industriales. Gracias a su escala-
bilidad y flexibilidad, SINAMICS S120 permite responder a las
cada vez mayores exigencias de nimero de ejes y rendimiento.
SINAMICS S120 permite implementar maquinas de disefio
flexible con las que es posible materializar rapidamente los
requisitos especificos de cada cliente.

La respuesta a cada vez mayores exigencias

Hoy en dia las maquinas deben poderse fabricar de forma cada
vez mas rentable pero, al mismo tiempo, deben ser capaces de
ofrecer cada vez mas productividad . La gama y el disefio de
SINAMICS S120 permiten resolver ambos desafios. Su cémoda
ingenieria acorta los tiempos de desarrollo de proyectos. Su alta
respuesta dinamica y elevada precision permite acortar los
tiempos de ciclo para lograr la maxima productividad.

Campos de aplicacion en construccion de maquinas e
instalaciones

Ya se trate de bandas continuas de material como en la industria
de converting o de procesos ciclicos y de alta dinamica,
SINAMICS S120 impulsa el rendimiento de la maquinas en
numerosos sectores:

e Maquinas de envasado y embalaje

e Maquinas de transformacion de pléasticos
e Maquinas textiles

e Maquinas de artes graficas

Méaquinas de papel

Méaquinas procesadoras de madera
Aparatos de elevacion y gruas

Sistemas de manipulacién y montaje
Méaquinas herramienta

Trenes de laminacion

e Bancos de pruebas

e Maquinas para el sector de las energias renovables

Modularidad para la construccion de maquinas

SINAMICS S120 permite componer la solucién ideal a nivel de
rendimiento de regulacion y potencia. La gama modular de
SINAMICS S120 posibilita soluciones de accionamiento de
varios ejes al igual que soluciones de accionamientos mono-
motor.

Mas flexibilidad gracias a inteligencia de control central

En SINAMICS S120, la inteligencia del accionamiento y las
funciones de regulacion se agrupan en los médulos denomi-
nados Control Unit.

Para ello dominan tanto regulacién vectorial como servoregula-
cion, aligual que control por U/f. Ademas, ejecutan operaciones
de regulacioén de velocidad y de par para todos los ejes, asi
como otras funciones que requieren inteligencia.

Libre eleccion del nivel de rendimiento con regulacion
vectorial y servoregulacion

El uso de una regulacion vectorial con SINAMICS S120 es reco-
mendable para soluciones de accionamiento con bandas de
material continuo, p.ej. maquinas trefiladoras, de foil y de papel
asi como para mecanismos de elevacion, centrifugadoras y
propulsores navales que exigen un movimiento uniforme tanto a
nivel de velocidad como de par.

Servorregulacion con SINAMICS S120 para procesos ciclicos
con lazos de regulacion de posicion, precisos y a la vez muy
dinamicos, mediante servomotores, p. ej en maquinas textiles,
de envasado, de artes graficas y maquinas herramienta.

SINAMICS S120, funciones para mayor eficacia

® Funciones basicas: regulacion de velocidad, regulacion de
par, posicionamiento

e Funciones inteligentes de arranque para rearranque
automatico tras un corte de corriente

e Sistema BICO para interconectar por software las E/S
asociadas a los accionamientos para adaptar comodamente
el sistema al entorno de la maquina.

* Funciones de seguridad integradas para implementar
racionalmente filosofias de proteccion

e Unidad de alimentacioén/realimentacion regulada para
minimizar las repercusiones sobre la red y para recuperar
energia al frenar ejes y para lograr una mayor robustez contra
fluctuaciones en la red de alimentacion.
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. Sinopsis (continuacion)

DRIVE-CLiQ, la interfaz digital que une todos los
componentes

Todos los componentes de SINAMICS S120, incluyendo moto-
res y encoders, estan unidos entre si por medio de la interfaz
serie DRIVE-CLIQ. La ejecucion homogénea de cables y conec-
tores reduce la cantidad de piezas y los gastos de almacén.
Para poder usar motores no listados o de terceros y para apli-
caciones de modernizacion se ofrecen médulos dedicados
(denominados Sensor Modules) encargados de convertir a
DRIVE-CLIQ las sefiales de encéders convencionales.

Rapida y automatica: la placa electronica de caracteristicas

Una importante parte para interconexion digital en el seno del
sistema SINAMICS S120 son las placas electrénicas de carac-
teristicas que incorpora cada componente. A través de la cone-
xion DRIVE-CLIQ permiten reconocer automaticamente todos
los componentes presentes en un conjunto. Ello evita tener que
introducir a mano los datos durante la puesta en marcha o al
reemplazar algo; consecuencia: una puesta en marcha aun mas
segura. Las placas electronicas de caracteristicas de los moto-
res incluyen p.ej. los parametros del esquema eléctrico equiva-
lente y las especificaciones del encéder incorporado en el
mismo, pero también referencias y numeros de identificacion.

SINAMICS S120, formas Blocksize, Booksize Compact, Booksize y Chassis

Flexibilidad y escalabilidad gracias a configuracion modular

Las unidades DC/AC (Motor Modules), disponibles en los for-
matos Booksize Compact, Booksize y Chassis, se destacan por
su disefio modular. Toda la inteligencia del accionamiento esta
concentrada en los médulos denominados Control Unit. Se
encargan de ejecutar todas las funciones de regulacion en el
conjunto de accionamientos. Ademés materializan todas las
funciones restantes como p. ej. conexién con las E/S asociadas
al accionamiento o funciones de posicionamiento, y disponen
de puerto PROFIBUS DP o PROFINET en calidad de interfaz
central para la comunicacion con sistemas de automatizacion
superiores.

Los Line Modules son la unidades que alimentan desde un
punto central el circuito intermedio de corriente continua. Los
Line Modules con funcion de alimentacion/realimentacion regu-
lada, que son componentes opcionales, procuran una tension
estabilizada en el circuito intermedio y minimizan las repercusio-
nes sobre la red de alimentacion. Los Motor Modules alimentan
los motores con energia procedente del circuito intermedio.

Para aplicaciones AC/AC se agrupan en una misma caja, €l
Power Module, la unidad de alimentaciéon y la etapa de potencia
de salida hacia el motor; estan disponibles en los formatos
Blocksize y Chassis. En aplicaciones con un solo eje la regula-
cién del accionamiento corre a cargo de una Control Unit espe-
cial (CU310-2) que se monta en el Power Module; en aplicacio-
nes multieje, una Control Unit (p.ej. CU320-2) conectada via
DRIVE-CLIQ. Para ello sobre el Power Module se coloca un
Control Unit Adapter en lugar de la Control Unit.

T 1
e
iy
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. Sinopsis (continuacion)
Todas las formas son combinables entre si

Gracias a las interfaces DRIVE-CLIQ, las distintas formas de
SINAMICS S120 se pueden combinar libremente; por ejemplo,
Line Modules en forma Chassis con Motor Modules en forma

Booksize para aplicaciones multieje con elevada potencia total.

DRIVE-CLIQ O

Control
Unit

o
2
5
3
3
3
0
w
&
[}
o

3AC | SINAMICS S120
forma Chassis

SINAMICS S120
forma Booksize

Control Units SINAMICS S120, formas Booksize y Chassis

PROFIBUS B

PROFINET B

o Fief DRIVE-CLi
Periferia digital y g Q
?T“a'égiCTM . o i

erminal iMlodules

Etapas de
potencia

Unidad de control central (Motor Modules)

(Control Unit)

Fuente de energia (Line Module)
3AC I
[T
EI ~ o]
Motores Hj'j

Ejemplo de configuracion de SINAMICS S120, forma Booksize

D G_D211_ES_00073a

Mando
(por ejemplo SIMATIC
o SIMOTION)

PROFINET l

PROFIBUS I
SINAMICS S120
Power Module
con CU310-2

SINAMICS S120
Power Module
con CU310-2

1AC/3AC 1AC/3AC

G_D211_ES_00074d

Motores

Ejemplo de configuracion de SINAMICS S120, forma Blocksize

Mando
(por ejemplo SIMATIC)

PROFINET E | | PROFIBUS

DRIVE-CLIQ O

SINAMICS S120
forma Booksize

Cable hibrido [

Motores

SINAMICS S120M

G_D211_ES_00075d

Ejemplo de configuracion de SINAMICS S120 integrado en armario y
descentralizado

1/10 Siemens D 21.4 - 2017




© Siemens AG 2017

Descripcion general del sistema

Sistema de accionamiento SINAMICS S120

. Sinopsis (continuacion)

SINAMICS S120 destaca por su escalabilidad en materia de
rendimiento y la tecnologia. Y en caso de requisitos tecnolégi-
cos elevados, la SINAMICS S120 Control Unit se puede sustituir
por un controlador de motion control basado en accionamiento.
Para maquinas herramienta el mejor es SINUMERIK 840D sl y
para maquinas de produccion o la construccién de instalacio-
nes, el SIMOTION D. Por lo deméas, SINAMICS S120 se puede
conectar facilmente a un controlador SIMATIC S7 superior con
funciones tecnolégicas integradas.

SINAMICS S120
para tareas de
posicionamiento

y de regulacién de
velocidad

Control Unit ~ SINAMICS S120
SINAMICS

CU320-2

[t e

- il (]
. _

Control Unit ~ SINAMICS S120
SIMOTION
D4x5-2

SINAMICS S120 con

1a de Motion Control
SIMOTION D

para tareas de Motion
Control directamente en el
accionamiento

SINAMICS S120 con
sistemas de
automatizacion CNC
SINUMERIK 840D sl

para maximo rendimiento y
flexibilidad en instalaciones
multiejes medias a complejas

G_D211_ES_00076c

Control Unit ~ SINAMICS S120
SINUMERIK

NCU 7x0.3B PN

Funcionalidad Motion Control escalable

Totally Integrated Automation, la plataforma de
automatizacion unica en su género

Gracias a Totally Integrated Automation (TIA) Siemens es el
Unico proveedor capaz de ofrecer una gama homogénea y inte-
grada de productos y sistemas para todos los sectores. TIA per-
mite implementar eficazmente soluciones de automatizacion es-
pecificas para un cierto sector y coordinadas con los requisitos
especificos del cliente. Los menores costes de ciclo de vida de
las instalaciones y la sensible reduccion del tiempo de lanza-
miento al mercado permiten aumentar considerablemente la
productividad, a la par que logar una mayor seguridad para las
inversiones.

Sin problemas, Totally Integrated Automation con
SINAMICS S120

Al'igual que SIMATIC, SIMOTION y SINUMERIK, SINAMICS es
uno de los sistemas troncales de TIA. Asi, la herramienta de
puesta en marcha STARTER forma parte integrante de la plata-
forma TIA. De esta forma es posible parametrizar, programar y
poner en marcha, con una unica plataforma de ingenieria y sin
la menor discontinuidad, todos los componentes de la solucién
de automatizacion. La base de datos comun garantiza informa-
cién siempre coherente y facilita el archivado de todo el pro-
yecto de la maquina o linea.

PROFINET, para mayor rendimiento y comunicacién abierta con
las tecnologias de la informacion

SINAMICS S120 es apto de serie para PROFINET, el bus de
campo estandar de Totally Integrated Automation. Este bus
basado en Ethernet permite un intercambio rapido de datos de
regulacion via PROFINET IO con IRT o RT, lo que posibilita el
uso de SINAMICS S120 incluso en las aplicaciones multieje que
exigen maximo rendimiento.

Ademas, PROFINET utiliza mecanismos estandar de Tl (TCP/IP)
para canalizar, por ejemplo, datos operativos y de diagndstico
hacia sistemas de jerarquia superior. Con ello no existe el
minimo obstaculo para una simple integracion en los sistemas
informaticos de la fabrica o empresa.

PROFIBUS

SINAMICS S120 es apto para PROFIBUS DP. Procura una comu-
nicacion fluida y potente entre todos los componentes de la
solucion de automatizacion: HMI (interfaz hombre-maquina),
controlador, accionamientos y periferia.
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Componentes del sistema de accionamiento SINAMICS S120

Sistema de accionamiento SINAMICS S120

Line Modules
Basic Line Modules
Smart Line
Modules
Active Line
Modules

Componentes para el lado de red
Bobinas de red

Filtros de red
Active Interface
Modules

Fuentes de alimentacién Componentes del circuito intermedio
Informacion sobre fuentes de Braking Modules

24V adecuadas figuran en el Resistencias de freno

catélogo KT 10.1 Capacitor Module

Control Supply Module

Control Units Informacion sobre otras Motor Modules
CU310-2 Contol Units en catalogos Single Motor

CU320-2 PM 21 (SIMOTION) y Modules
NC 62 (SINUMERIK) Double Motor
Modules

Componentes complementarios Power Modules S Componentes en el lado de salida
del sistema == Bobinas de motor
Filtro du/dt

Filtro senoidal

Motores para Motion Control Sistemas de medida Cables de conexion

SIMOTICS Encéders Motion Control MOTION-CONNECT
Servomotores Cables de potencia Cables de sefiales

Motores principales
Motores lineales

) p mmj

G_D211_ES_00077f
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SIMOTICS

Motores de baja tension para alimentacion por red y por convertidor

Para atmoésferas
explosivas SIMOTICS XP

General Purpose
SIMOTICS GP

Severe Duty
SIMOTICS SD

Definite Purpose
SIMOTICS DP

" N E E & E

Transnorm
SIMOTICS TN

Flexible Duty
SIMOTICS FD

High Torque
SIMOTICS HT

Motores de alta tension

Direct Current SIMOTICS DC

High Voltage SIMOTICS HV

Motores para Motion Control

Servomotores SIMOTICS S
Servomotores Servomotorreductores

& BFr  A5F

SIMOTICS es sinénimo de:

e 150 afios de experiencia en la construcciéon de motores
eléctricos

® | a gama de motores mas amplia del mundo

e Soluciones ¢ptimas en todos los sectores, regiones y clases
de potencia

Innovadora tecnologia de motores con la méaxima calidad y
fiabilidad

e Méaxima dinamica, precision y eficacia al tiempo que se
mantiene una compacidad éptima

Permite integrar el motor en la cadena cinematica, por formar
parte del sistema

Una red global competente y un servicio las 24 horas en todo
el mundo

Motores principales SIMOTICS M

Una gama de productos claramente estructurada

La gama completa de productos SIMOTICS esté clasificada de
forma transparente segun criterios referidos a las aplicaciones,
a fin de facilitar al usuario la eleccion del motor éptimo.

El ancho de banda va desde los motores estandar para bom-
bas, ventiladores y compresores, pasando por los motores de
control de movimiento altamente dinamicos y precisos para
tareas de posicionamiento y guiado del movimiento en aplica-
ciones de manipulacién y en maquinas herramienta y de pro-
duccioén, hasta los motores de corriente continua y los potentes
motores de alta tensiéon. Para cualquier cosa que desee mover:
le ofrecemos el motor adecuado para ello.

Motores lineales SIMOTICS L Motores torque SIMOTICS T

Siempre una gran potencia

G_D011_ES_00491

Lo que caracteriza atodos los motores SIMOTICS es su calidad.
Son robustos, fiables, dindmicos y precisos, de forma que ase-
guran en cada proceso el rendimiento necesario y sirven exac-
tamente paralo que han sido concebidos. Ademas, gracias a su
disefio compacto se pueden integrar en las instalaciones facil-
mente y ocupando poco espacio. Mas aun: Gracias a su convin-
cente eficiencia energética, contribuyen eficazmente a reducir
los costes de explotacion y a respetar el medio ambiente.

Una tupida red de competencias y servicios en todo el
mundo

SIMOTICS no solamente ofrece la experiencia adquirida a lo
largo de alrededor de 150 afios de historia de desarrollos, sino
también el know-how de cientos de ingenieros. Estos conoci-
mientos, y la presencia mundial constituyen la base de una
extraordinaria especializacion cada sector, que se refleja con-
cretamente en la configuracion especifica de los motores, tal
y como los requiere cada aplicacion.

Nuestros especialistas se encuentran a su disposicion para
cualquier consulta sobre motores. En todo momento, donde
quiera que esté, en cualquier parte del mundo. De este modo se
beneficiara con SIMOTICS de una red global de servicios, que
gracias a su continua accesibilidad optimiza los tiempos de
reaccion y minimiza los tiempos de parada.

La perfeccion en la cadena cinematica completa

SIMOTICS esté perfectamente adaptado a las demas familias
de productos de Siemens. Junto con la completa y unificada
familia de convertidores SINAMICS y el programa completo de
aparamenta industrial SIRIUS, SIMOTICS se integra a la perfec-
cién en soluciones de automatizacién como parte de la cadena
cinematica completa, sobre la base de los sistemas de control
SIMATIC, SIMOTION y SINUMERIK.
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Vista general de motores para aplicaciones de control de movimiento

Motores para Motion Co

0,05 ... 34,2 kW 0,5...7 kW .. 1340 kW 1,7 ... 81,9 kW 1,7 ... 380 kW
0,08 ... 170 Nm 14 ... 8100 Nm 13 ... 12435 Nm 150 ... 10375 Nm 10 ... 7000 Nm
hasta 10000 min-! hasta 1300 min-! hasta 40000 min-! hasta 836 min-' hasta 1200 min-!

G_D011_ES_00492
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Ya se trate de servomotores, motores principales, motores tor-
que o motores lineales: ningun otro fabricante en todo el mundo
ofrece una gama mas amplia de motores para tareas de control
de movimiento. Hecho a la medida de la alimentacién por con-
vertidor con SINAMICS, la gama completa convence por su
compacidad, su precision y su dinamica.

Servomotores SIMOTICS S
Muy dinamicos y extremadamente compactos

Ya se trate del posicionamiento en aplicaciones Pick & Place, de
accionamientos intermitentes en maquinas de embalaje o para
el control de contorneado en equipos de manipulaciéon y en ma-
quinas herramienta, Alli donde se requieran una alta dindmicay
unas secuencias de movimiento precisas, nuestros servomoto-
res SIMOTICS excitados por imanes permanentes y de maxima
eficiencia energética son la eleccion acertada. Dependiendo de
la aplicacion, estan disponibles con diferentes encéders inte-
grados: desde el resolver sencillo hasta el encodder absoluto de
alta resolucion. La serie SIMOTICS S se completa con los servo-
motorreductores SIMOTICS.

Motores principales SIMOTICS M

Rotacién exacta con hasta 40000 min™

Aplicaciones en las que lo principal es la marcha continua y
uniforme de los ejes. De este modo, resultan adecuados como
accionamientos principales para prensas, como accionamien-
tos de rodillos en maquinas de artes graficas y de papel, asi
como en las maquinas de transformacion de plasticos y textiles.
Ademas, se utilizan como accionamientos de bobinadoras, asf
como en husillos de maquinas herramientas y aparatos de
elevacion. Con una gama de potencias de 2,8 kW a 1340 kW
se cubre practicamente cualquier aplicacion.

Motores lineales SIMOTICS L
Mas dinamica en toda linea

La solucion ideal cuando deben realizarse movimientos lineales
con la maxima dinamica y precision. La razon: se evitan en gran
parte los efectos de la elasticidad, el juego y el rozamiento, asi
como las oscilaciones naturales en la cadena cinematica, pues
al usarse motores lineales, se suprimen los elementos de trans-
mision mecanicos como los husillos a bolas, los acoplamientos
y las correas. Esto simplifica el disefio de la maquina y reduce

el desgaste.

Motores torque SIMOTICS T
Maxima precision para ejes giratorios

Optimizado para pares elevados con velocidades asignadas
bajas. Con su elevada precision y dinamica, asi como con su
poco desgaste (no llevan elementos de transmisiéon mecani-
€0s), convencen como motores para incorporar para maquinas
ciclicas giratorias, mesas giratorias o ejes de orientacion y gira-
torios, por ejemplo, en maquinas herramienta. Lo mismo es
valido para motores torque completos, que se usan, entre otras
cosas, como accionamientos de rodillos y de bobinadoras en
aplicaciones de Converting.

Soluciones individuales para aplicaciones especiales

Hay ocasiones en las que no hay alternativa a las soluciones es-
pecificas. Partiendo de nuestros muchos afios de experiencia,
desarrollamos e implementamos, en cooperacion con nuestros
clientes, soluciones de motor especificas y hechas a medida
para los requisitos exigidos, tanto en disefio como en rendi-
miento. Un beneficio adicional es el alto grado de integracion en
nuestros convertidores de frecuencia y controladores.

Soluciones de sistema coordinadas entre si de forma optima

Los motores SIMOTICS estan adaptados de forma éptima a los
sistemas de accionamiento de la familia SINAMICS. De este
modo obtendra soluciones de control de movimiento idéneas
gracias a la disponibilidad de componentes estandar en todo
el mundo, siempre con las ultimas tecnologias y en todas las
clases de potencia. Las placas de caracteristicas electrénicas y
la conexiéon de los motores a través de la interfaz de sistema
DRIVE-CLIQ proporcionan una puesta en marcha rapida y un
funcionamiento sin incidencias. Gracias a encéders integrados
con pistas de encéder redundantes, y a las funciones de segu-
ridad integradas en el accionamiento, se pueden implementar
facilmente modernos sistemas de seguridad. De este modo
resulta superfluo utilizar componentes de seguridad externos.
Los cables de sefial y de potencia MOTION-CONNECT precon-
feccionados garantizan una conexion sencilla y sin errores de
todos los componentes.

Herramientas potentes y asistencia competente

Siemens ayuda en la eleccion de la soluciéon de motor adecuada
con un asesoramiento competente y unas herramientas eficien-
tes. También tendré a su lado a especialistas experimentados
durante la concepcion de soluciones de motor integradas
mecéanicamente.

Dimensionamiento exacto de los motores: Herramienta de
configuracién SIZER for Siemens Drives

La herramienta SIZER for Siemens Drives es una gran ayuda du-
rante la configuracion del sistema de accionamiento deseado,
incluyendo las opciones, los accesorios y el sistema de cone-
xién. SIZER for Siemens Drives permite manejar tanto acciona-
mientos simples con un solo eje como mas complejos con varios
ejes. Partiendo de la aplicacion, el usuario es guiado paso a
paso para obtener una soluciéon de motor dimensionada con
suma exactitud. La ventaja es la siguiente: SIZER for Siemens
Drives no solo le proporciona una lista con todos los componen-
tes acompafados de los datos de pedido, sino que ademas
permite importar los datos del motor en CAD CREATOR.
www.siemens.com/sizer

Seleccién y configuracion con el Configurador Drive Technology

El Configurador Drive Technology (Configurador DT) facilita la
seleccion de los productos mas adecuados para cada caso:
desde los motores y convertidores hasta sus correspondientes
opciones. También permite abrir la documentacion, desde la
hoja de datos y el manual del usuario hasta esquemas acotados
en 2D y 3D o certificados. Basta con transferir los componentes
seleccionados a la cesta del Industry Mall para poder realizar un
pedido de inmediato.

www.siemens.com/dt-configurator

Integrado: Disefio con CAD CREATOR

Con CAD CREATOR se pueden crear facil y rapidamente datos
técnicos, dibujos acotados y datos CAD de los motores. Dicha
informacion se agrega comodamente a la documentacion de la
instalacion pudiéndose reutilizar para el disefio mecénico. CAD
CREATOR esta incluido en el alcance de suministro de a herra-
mienta de configuracion SIZER for Siemens Drives.
www.siemens.com/cadcreator
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Descripcion general del sistema

Cables de conexion MOTION-CONNECT

| Sinopsis

MOTION-CONNECT comprende elementos de conexion y
componentes perfectamente coordinados para campos de
aplicacion concretos. Los cables MOTION-CONNECT disponen
de los elementos de conexién mas modernos para conectar de
forma répida y segura los diversos componentes y ofrecen
maéxima calidad y una fiabilidad probada en sistema.

Cables de sefiales y de potencia MOTION-CONNECT

Los cables MOTION-CONNECT estan disponibles como cables
de potenciay de sefiales listos para conexion o bien por metros.
Los cables confeccionados pueden entregarse con longitudes
exactas escalonadas por decimetros; son prologables en caso
de necesidad.

Sean cuales sean los requisitos de la maquina,

MOTION-CONNECT le ofrece la solucion.

¢ Sistema robusto, potente y facil de usar
con cables ya preparados con un resistente conector de
metal, grado de proteccion IP67 y cierre rapido seguro
SPEED-CONNECT

e Excelente calidad probada
con una gestion de calidad coherente y cables ensayados en
sistema

Los cables se ofrecen en dos calidades diferentes:
MOTION-CONNECT 500 y MOTION-CONNECT 800PLUS.

MOTION-CONNECT 500 MOTION-CONNECT 800PLUS

® Solucién econdémica para tendidos ® Cumple los requisitos para el uso
predominantemente fijos en cadenas portacables

® Probado para recorridos de hasta e Resistente a los efectos del aceite
5m ® Probado para recorridos de hasta

50m
Informacion adicional
e Catélogos D 21.4, NC 62, NC 82, PM 21
e Catéalogo interactivo CA 01

® |nternet:
www.siemens.com/motion-connect
www.siemens.com/industrymall
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Funcionalidad del firmware

Funcionalidad del firmware
Introduccion

Basic Drive Functions

Standard Technology Functions
Advanced Technology Functions
Common Engineering
Aplicaciones y know-how sectorial

Méas informacién sobre la funcionalidad
del firmware en la pagina web
www.siemens.com/sinamics-firmware
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Funcionalidad del firmware

| Sinopsis

La principal funcionalidad de los accionamientos SINAMICS
estaimplementada en software. Este software "embebido" sirve
para el funcionamiento del producto y es, por tanto, parte esen-
cial del mismo. Este software embebido también se conoce
como firmware por estar firmamente (en inglés "firm") unido a
un determinado hardware desde el punto de vista funcional.

En los accionamientos SINAMICS, el firmware se divide en la
parte denominada sistema operativo (OS), con drivers para el
hardware, y en la parte que contiene las funciones de conver-
tidor, denominadas funciones runtime (RT).

Introduccion

Dado que las funciones de firmware disponibles son muy
numerosas, se han estructurado y clasificado en grupos funcio-
nales basados en su aplicacion principal.

Los 8 grupos basicos son:

e Basic Drive Functions

e Standard Technology Functions

e Advanced Technology Functions

e Communication Functions

e Safety Integrated Functions

e Energy Efficiency Functions

e Common Engineering

* Aplicaciones y know-how sectorial

Advanced Technology
Functions

Standard Technology
Functions

Energy Efficiency Applications
Functions &
Branch
Communication know-how

Functions

o
=
=
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Safety Integrated
Functions

Functionality & Flexibility

. . G_DO011_EN_00417a
Basic Drive -

Functions

Funcionalidad con tecnologia y configuracion incluidas

Basic Drive Functions

Los grupos basicos, en especial las Basic Drive Functions,
se dividen a su vez en otros subgrupos.

® Regulacion

e Disponibilidad

e Consignas y comandos

¢ | imitadores, temporizadores y vigilancias

¢ Diagnostico

e Proteccion
Advanced Technology
Functions
Standard Technology
Functions

Energy Efficiency
Functions
Communication
Functions
Safety Integrated
Functions
Basic Drive

=)
£
=
@
9}
£
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c
w
c
o
£
£
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o

Regulacion
Disponibilidad

Canal de consigna

Fuentes de mando

Limitadores &
temporizadores

Vigilancia

Diagnéstico

G_DO011_ES_00420b

Proteccién

Basic Drive Functions: funciones de regulacion

Regulacion

Las funciones de regulacion son el nucleo de todo el firmware
del convertidor. Ellas son responsables de que el motor conec-
tadoy laméaquina acoplada a él ejecuten un movimiento 6ptimo.
Cuanto mejor funcione la regulaciéon, méas rapido y mejor traba-
jara la maquina, lo que influye directamente en la calidad de la
produccion.

En materia de regulacion, se distingue entre los siguientes
métodos:

e Control por U/f (en lazo abierto)
e Regulacion vectorial (en lazo cerrado)
e Servorregulacion (en lazo cerrado)

Existe otra subdivision basada en las variables de control:
* Regulacion de intensidad
* Regulacion de velocidad
* Regulacion de par
® Regulacion de posicion
® Regulacion de procesos tecnoldgicos
(presion, caudal, temperatura, nivel de llenado, etc.)
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Funcionalidad del firmware

. Sinopsis (continuacion)

Disponibilidad

La disponibilidad es la frecuencia con la que un dispositivo
concreto perturba el conjunto de la produccion debido a algun
problema. Por eso, desde el punto de vista de la disponibilidad,
es importante que un accionamiento solo notifique un error
cuando realmente es imprescindible para su propia seguridad.
Y también es importante, cuando hay un problema, descubrir y
solventar la causa lo antes posible.

Funciones y medidas para incrementar la disponibilidad:

e Conexiones en paralelo, por ejemplo, para mantener el modo
de emergencia (en su caso, también con potencia baja) si
falla una etapa de potencia

e Rearranque automatico

e Rearranque al vuelo

¢ Regulacion de Vy. con respaldo cinético

e Redundancia (hardware, comunicacion, etc.)

Consignas y comandos

El canal de consigna es el elemento de unién entre la fuente
de consigna y la regulacion del motor. El convertidor tiene una
cualidad especial que permite la entrada simultanea de las con-
signas de dos fuentes diferentes. El valor final de la consigna
general se genera y modifica (sentido de accién, inhibicién de
frecuencias, rampas de subida/bajada) en el canal al efecto.

La existencia de varias fuentes de comandos se deriva, por lo
general, de la necesidad de mandar un accionamiento en dife-
rentes puntos (mando local/remoto), en diferentes situaciones
(en modo normal/de emergencia) y/o con diferentes modos de
operacion. La tecnologia BICO (Binector & Connector) permite
configurar y combinar con SINAMICS las fuentes de comandos
y consigna de forma totalmente individual.

Para la conmutaciéon se pueden utilizar:
e Conmutaciones de juegos de datos

e Elementos de conmutacion de los bloques de funcién libres
(FFB)

e Valores fijos
Limitaciones y vigilancias

Los limitadores o las limitaciones sirven para restringir variables
de entrada y/o salida tomando en consideracion la maquina
conectada, es decir, no se pueden aprovechar todas las magni-
tudes en su maxima extension, sino que hay que limitarlas cons-
cientemente para proteger e incrementar la calidad del proceso
de produccion.

Los temporizadores y contadores de tiempo de operacion se
utilizan para obtener informacion sobre la evolucién en el tiempo
de un proceso o influir en él.

e Captura de datos de uso para el fabricante
e Captura de tiempos de empleo para el usuario
e Temporizadores configurables para vigilar intervalos

e Temporizadores configurables para disparar acciones en
determinados intervalos (p. e]. trabajos de mantenimiento)

Las vigilancias sirven para detectar estados dafiinos o incluso
peligrosos para la maquina antes de que sea demasiado tarde
para tomar las medidas necesarias. Si no se toma ninguna
medida de prevencion, ello acaba en una respuesta de autopro-
teccion del convertidor con una posible desconexiéon causada
por el fallo.

Diagndstico

En el subgrupo de diagndéstico se retnen todas las funciones
que aportan una ayuda valiosa para determinar las posibles
causas de un problema.

Si se trata de problemas en el proceso o en la maquina accio-
nada, se requiere una interpretacion adicional de las magnitu-
des medidas. Para ello hay que emitir y observar varias sefiales
con cierta relacion temporal entre ellas.

Entre ellos figuran:

e Memoria de fallos y alarmas

e Memoria de diagnéstico

e |ista de sefiales que faltan e impiden el funcionamiento

e Registros Trace para la asignaciéon cronolégica de la
evolucion de sefiales

e Simulacion de E/S
* Diagnostico del contenido de tramas
e Estado de bornes

Proteccion

Todas las funciones de proteccién sirven para impedir dafios en
el convertidor y/o motor. Por eso no se pueden parametrizar los
umbrales de desconexién, sino que salen ajustados de fabrica
de forma fija para los componentes instalados. No obstante, en
algunas vigilancias se pueden parametrizar umbrales de aviso
como magnitud relativa para el umbral de desconexion. Asi, al
emitirse el aviso todavia se puede tomar una medida preventiva
para proteger el proceso.

Ademas de la proteccion del hardware, las funciones de protec-
cién también incluyen la de los parametros y, por tanto, la de
la propiedad intelectual del cliente contra posibles manipulacio-
nes y reproducciones no autorizadas.

e Proteccion de escritura
e Proteccion de know-how
* Proteccion contra copia
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. Sinopsis (continuacion)

Standard Technology Functions

Las Standard Technology Functions no se limitan a la familia
SINAMICS, sino que también estan total o al menos parcial-
mente presentes tanto en SINAMICS S120 como en
SINAMICS G120.

e Tecnologia BICO

e Bloques de funcion libres (FFB)
e Posicionador simple (EPos)

e Regulador tecnolégico (PID)

BICO Binector & Connector Technology
BICO

Vinculacion de sefiales binarias y
analdgicas directamente en el accionamiento
(como si se usase un soldador)

FFB Eree Eunction Blocks

n Bloques fijos predefinidos
en numero limitado

EPos Easy Basic Positioner

D Funcioén de posicionamiento totalmente auténoma

en el accionamiento

/L B ‘|: (referenciado, tablas de desplazamiento, MDI, ...)
PID Technology Controller

Reguladores PID adicionales
para lazos de regulacion de proceso
especificos

G_DO11_ES_00419

Standard Technology Functions

Las Standard Technology Functions amplian considerablemente
el campo de aplicacion de los accionamientos SINAMICS, ya que
las funciones no estan unidas entre si de forma fija e invariable,
sino que se pueden interrumpir en determinados puntos de
acceso e interconectar/cablear de nuevo. Esto es posible gracias
a la tecnologia BICO.

Los bloques de funcién libres o FFB abren nuevas posibilidades
de adaptar libremente el flujo de sefiales binarias y analégicas
a la aplicacion real de la maquina. Ahora bien, los FFB estan
limitados en su cantidad absoluta y en los intervalos de célculo
(ciclos de exploracion) que se pueden elegir. Estos bloques NO
son aptos para multiinstancia.

Con EPos se pueden solucionar en el SINAMICS complejas
tareas de posicionamiento de forma auténoma, es decir, sin
controlador superior. Y, ademas, esta funcionalidad integrada
es sumamente flexible; sirve tanto para la servorregulacion de
alta dinamica como para aplicaciones mas sencillas con moto-
res asincronos de regulacion vectorial. Durante la puesta en
marcha se pueden memorizar de forma fija en el accionamiento
hasta 64 posiciones de destino o recorridos y las velocidades
respectivas. El posicionamiento puede ser tanto absoluto como
relativo.

Ademas, en caso necesario, estos parametros también se pue-
den transferir desde un controlador superior. Incluso es posible
el cambio "al vuelo" de posiciones de destino y velocidades
cuando se esta ejecutando el posicionamiento.

El regulador tecnolégico (regulador PID) sirve para regular de
forma sencilla procesos de cualquier tipo. Asi, por ejemplo, se
puede utilizar para regular la presién en tuberias, el nivel de
llenado, la temperatura o el caudal, como traccion o equilibrio
de cargas.

Més informacion en el apartado Funciones tecnoldgicas.
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. Sinopsis (continuacion)
Advanced Technology Functions

Las Advanced Technology Functions son una caracteristica que
diferencia claramente las familias SINAMICS, como

SINAMICS G120 con las Control Units CU2xx-2 y

SINAMICS S120 con las Control Units CU3x0-2.

Las Advanced Technology Functions sélo estan disponibles
para SINAMICS 120:

e SINAMICS Technology Extension (TEC)

e SINAMICS Drive Control Chart (DCC)

Las Advanced Technology Functions se destacan por un

méaximo de flexibilidad y rendimiento y por dar como resultado
soluciones muy personales y, al mismo tiempo, muy eficientes.

SINAMICS
Technology Extensions
Modulos de funcién/tecnologicos configurables para
tareas planteadas especificas de la aplicacion y
destinados a ampliar a posteriori el firmware

SINAMICS
Drive Control Chart
Creacion de funciones tecnolégicas propias y
complejas basadas en esquemas graficos de
procesado de sefales con librerias estandar y
avanzadas.

G_DO011_ES_00494

Advanced Technology Functions

- Posicionamiento

+ Procesado simple de sefiales
(tareas logicas)

» Regulacién de proceso simple

Solucién

configurable

para

* Tareas planteadas

Siemens especificas de aplicacion

pone
El
disposicion

Solucién
configurable con
posibilidad de
modificacion,
como

» Ejemplos de aplicacion de:
- Tareas de control y regulacion
asociadas al accionamiento
- Funcionalidades Motion Control

« Tareas de control y regulacion
asociadas al accionamiento

» Ampliaciones especificas
para tareas complejas

Creacion/modificacion por el
propio

* Bloques de funcién propios
en C/C++ para integrar su
propio know-how.

Algunas funciones tecnolégicas requieren una licencia
para la aplicacion (ver el apartado Control Units y
Tarjeta CompactFlash).

VvV VvV Vv b 4 h 4

SINAMICS DCC esta formado por la libreria de bloques DCB
(Drive Control Blocks) y el editor DCC para interconectar
graficamente los bloques. El campo de aplicacion de
SINAMICS DCC se centra en solucionar aplicaciones complejas
de aritmética y regulacion o funciones légicas.

Ademas de la librerfa estandar (DCB Standard), para crear la
aplicacion también se pueden utilizar librerias de ampliacion,
llamadas DCB Extension.

Los bloques DCB Extension son bloques de libre programacion
que se crean en DCB Studio para una aplicacién en concreto y
después se interconectan graficamente con el editor DCC de
forma similar a los bloques estandar.

SINAMICS TEC son ampliaciones de firmware configurables de
la casa Siemens que han sido creadas directamente para una
aplicacion customizada que exige requisitos especiales. Asi,
pues, esta funcionalidad se puede agregar al volumen de fun-
ciones estandar del firmware. Un ejemplo de SINAMICS Techno-
logy Extensions es el eliminador de vibraciones para transeleva-
dores (VIBX).

El volumen de funciones de las Advanced Technology Functions
es flexible y escalable. Dependiendo de la tarea a ejecutar,

se puede elegir entre soluciones configurables facilitadas por
Siemens o una solucién de creacién propia en el accionamiento.

Standard Technolo
Functions

‘o

Easy Basic Positioner

Free Function Blocks
Technology Controller (PID)

Vibration Extinction
Servo Coupling
Setpoint Generator

Polygonal line
Open Application Link

SINAMICS
Technology
Extensions

Advanced Technolo
Functions

« DCB Standard
+ DCB Extension

SINAMICS .
Drive Control Chart

DCB Standard

+ DCB Extension

+ DCB Studio
« DCB Extension

G_DO011_ES_00493
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. Sinopsis (continuacion) . Mas informacion
Safety Integrated Functions Mas informacion sobre la funcionalidad del firmware en la
Ver el apartado "Safety Integrated" pagina web

www.siemens.com/sinamics-firmware
Communication Functions

Ver el apartado "Comunicacion”

Energy Efficiency Functions
Ver el apartado "Eficiencia energética"

Common Engineering

Todas las funciones del convertidor estan organizadas de tal
manera que, desde el punto de vista de la ingenieria, se pueden
tratar por igual sea cual sea el tipo de convertidor seleccionado;
es decir, si ya se ha utilizado una funcién con un accionamiento
X, ésta se puede volver a configurar y utilizar del mismo modo
en un accionamiento y. Asi, los conocimientos adquiridos se
pueden reutilizar de forma sencilla y eficiente. Este principio se
refleja muy bien en las herramientas de configuracion y puesta
en marcha como SIZER for Siemens Drives, STARTER y
SINAMICS Startdrive.

Més informacion en el apartado Herramientas de ingenieria.

Aplicaciones y know-how sectorial

Con las funciones tecnolégicas (en la versiéon Standard y/o
Advanced) Siemens ha logrado desarrollar un gran nimero de
soluciones.

Estas aplicaciones se pueden descargar de las paginas de
soporte de Siemens que encontrara en
www.siemens.com/sinamics-applications

Una vez descargadas las aplicaciones, se pueden transferir a
las Control Units, activar y configurar con la herramienta de
puesta en marcha STARTER.

Bobinadores

Sincronismo

Perfil de leva

Regulacién de temperatura

Regulacién de presion

| |
| |
| |
’ Compensacion de carga ‘
| |
| |
| |

Regulacion de caudal

Aplicaciones &
Know-how sectorial

Regulacién en cascada, bypass, regulac.
multizona, modo de hibernacién, modo de servicio
esencial ESM, generador de barrido

Funciones de alimentacién de red
p. €j. transformador, soporte dinamico de red, ...

G_DO011_ES_00421a

Aplicaciones y know-how sectorial

Algunas funciones tecnoldgicas requieren una licencia

para la aplicacion (ver el apartado Control Units y

Tarjeta CompactFlash).

En algunas Control Units sectoriales (p. ej., CU230P-2) las
funciones tipicas del sector en cuestién son parte integrante
del firmware.

Més informacion en el apartado Aplicaciones de accionamiento.

Siemens D 21.4 - 2017




Safety Integrated

© Siemens AG 2017

Safety Integrated
Sinopsis
Funciones

Méas informacion

3/12

3/12
3/14

Safety Integrated para

equipos en chasis SINAMICS S120
Sinopsis

Funciones

Més informacion sobre las funciones de
seguridad en el Manual de funciones de las
Safety Integrated en:
https://support.industry.siemens.com/
cs/document/99668646

Més manuales sobre Safety Integrated
en accionamientos estan disponibles
en la web:
https://support.industry.siemens.com/
cs/ww/es/ps/13231/man

Més informacién sobre Safety Integrated
con SINAMICS en la pagina web:
www.siemens.com/safety-drives

Més informacion sobre Safety Integrated
con SIMOTION en la pagina web:
www.siemens.com/
simotion-d-safety-integrated
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| Sinopsis

Condiciones legales generales

Los fabricantes de maquinas y los constructores de instalacio-
nes deben garantizar que sus maquinas o instalaciones no pro-
voquen riesgos debido a fallos de funcionamiento y tampoco
peligros derivados de descargas eléctricas, calor o radiacion.

Asi, por ejemplo, en Europa es obligatorio el cumplimiento de la
directiva sobre maquinas 2006/42/CE segun la directiva marco
europea de proteccion laboral. Para asegurar la conformidad
con esta directiva, se recomienda aplicar las correspondientes
normas europeas armonizadas. Esto provoca la llamada "pre-
suncion de conformidad" y da a fabricantes y usuarios seguri-
dad juridica con respecto al cumplimiento de normas naciona-
les y de la directiva de la CE. Con el marcado CE el fabricante
de una maquina documenta el cumplimiento de todas las direc-
tivas y normas pertinentes de la libre circulacion de mercancias.

Normas relevantes para la seguridad

La seguridad funcional esta regulada en diversas normas. Asi,
la norma EN ISO 12100 se ocupa de la evaluacion y reduccion
de riesgos en maquinas. La norma IEC 61508 establece los re-
quisitos basicos que deben cumplir los sistemas de seguridad
electrénicos y programables. Los requisitos funcionales y rele-
vantes para la seguridad que deben cumplir los controladores
de seguridad se definen en las normas EN 62061 (solo vélida
para controladores eléctricos y electréonicos) y EN ISO 13849-1,
norma sucesora de la ya retirada EN 954-1.

Dependiendo del potencial de riesgo, de la frecuencia de una
situacion peligrosa, de la probabilidad de incidencia y de la
posibilidad de detectar un peligro inminente, las normas ante-
riormente citadas definen los diferentes requisitos de seguridad
que debe cumplir la maquina:

e EN ISO 13849-1:
Performance Level PL a ... e; categoria B, 1 ... 4

e EN 62061:
Nivel de integridad de seguridad SIL 1 ... 3

Tendencia hacia las funciones de seguridad integradas

Siguiendo la tendencia a construir maquinas cada vez mas
complejas y modulares, las funciones de seguridad se enco-
miendan cada vez menos a soluciones de seguridad centrali-
zadas (p. ej., desconexion de todas las maquinas mediante un
interruptor principal) y se trasladan cada vez mas al control de
la maquina y los accionamientos. Un incremento considerable
de la produccion esté vinculado a menudo con ello, ya que,

p. ej., se pueden reducir los tiempos de preparacion e incluso,
dependiendo del tipo de maquina, es posible producir otras
piezas de la maquinaria durante dichos tiempos de prepara-
cion.

Las funciones de seguridad integradas actian mucho mas ra-
pido que en los disefios convencionales. De esta forma, Safety
Integrated aumenta aun mas la seguridad de una maquina.
Ademas, las respuestas de seguridad inducidas por funciones
de seguridad integradas son percibidas como menos molestas
por el usuario de la maquina debido a su accién mas rapida, lo
que reduce notablemente la tendencia a buscar la forma de
neutralizar las funciones de seguridad.
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A continuacion se describen las funciones de seguridad integradas en los accionamientos SINAMICS.
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SP va v 2
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Funciones de seguridad integradas en los accionamientos
SINAMICS

Los accionamientos SINAMICS se caracterizan por la variedad
de funciones de seguridad en maquina que llevan integradas.
Asociadas a los sensores y controlador de seguridad necesa-
rios para la funcién de seguridad ayudan a implementar una
proteccion sumamente eficaz y ligada a la practica para perso-
nas y maquinas.

Cumplen las siguientes categorias de seguridad:
e PL dy categoria 3 segun EN ISO 13849-1
e SIL 2 segun IEC 61508 e IEC 61800-5-2

Nota:

La funcion de diagndstico Safe Brake Test (SBT) cumple los
requisitos para categorfa 2 segun EN ISO 13849-1.

Las funciones Safety Integrated suelen estar certificadas por
institutos independientes. Los correspondientes certificados de
ensayo externos y las declaraciones del fabricante pueden
obtenerse a través de las personas de contacto de Siemens.

A continuacion se describen las funciones de seguridad inte-
gradas disponibles actualmente. Estas cumplen los requisitos
de seguridad funcional definidos en la norma internacional
IEC 61800-5-2 para sistemas de accionamiento de velocidad
variable.

1) Con Control Unit de seguridad positiva.
2) Con licencia para Safety Extended.

Las funciones de seguridad integradas en el sistema de accio-
namiento SINAMICS se pueden dividir en cuatro clases
principales:

¢ Funciones para la parada segura de un accionamiento
- Safe Torque Off (STO) — Par desconectado con seguridad
- Safe Stop 1 (SS1) — Parada segura 1
- Safe Stop 2 (SS2) — Parada segura 2
- Safe Operating Stop (SOS) — Parada operativa segura

¢ Funciones para la gestion segura del freno
- Safe Brake Control (SBC) — Mando de freno seguro
- Safe Brake Test (SBT) — Prueba de freno segura (esta
funcién de diagndstico va mas alla de lo especificado en
la norma IEC 61800-5-2)

¢ Funciones para la vigilancia segura del movimiento de un
accionamiento
- Safely Limited Speed (SLS) — Velocidad limitada con
seguridad
- Safe Speed Monitor (SSM) — Vigilancia de velocidad segura
- Safe Direction (SDI) — Sentido de movimiento seguro

¢ Funciones para la vigilancia segura de la posicion de un
accionamiento
- Safely Limited Position (SLP) — Posicion limitada con
seguridad
- Safe Position (SP) — Transferencia segura de posicion
(esta funcién va mas alla de lo especificado en la norma
|IEC 61800-5-2)
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Safe Torque Off (STO) = Par desconectado con seguridad

La funcién STO es la méas habitual y basica de las funciones de
seguridad integradas en el accionamiento. Se ocupa de que en
un motor ya no pueda actuar ninguna energia formadora de par
capaz de producir un arranque intempestivo.

Efecto

Esta funcién es un dispositivo que impide el arranque inespe-
rado segun EN 60204-1, apartado 5.4. Con la funcion STO se
suprimen los impulsos del accionamiento (corresponde a la
categoria de parada 0 segun EN 60204-1). El accionamiento se
queda sin par de forma segura, vigilandose dicho estado a nivel
interno.

Aplicacion

STO provoca inmediatamente que el accionamiento deje de
suministrar energia formadora de par. STO puede utilizarse en
cualquier lugar donde el accionamiento se detenga por si
mismo a través del par de carga o mediante friccion en un
tiempo lo bastante breve o donde la parada natural del acciona-
miento no sea relevante para la seguridad.

STO permite trabajar sin peligro con la puerta de proteccion
abierta (blogqueo de rearranque) y se utiliza en maquinas/insta-
laciones con ejes moviles (p. ej., en aplicaciones de manipula-
cion o transporte).

Ventajas para el cliente

La ventaja de la funcion de seguridad integrada STO frente a las
funciones de seguridad convencionales con aparamenta elec-
tromecanica es el ahorro de componentes independientes y de
los correspondientes trabajos de cableado y mantenimiento.
Gracias a las conmutaciones electronicas mas rapidas, esta
funcion tiene un tiempo de respuesta inferior al de la solucion
convencional con componentes electromecanicos.

\1/ STO
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Safe Stop 1 (SS1) = Parada segura 1

La funcion SS1 provoca, activando STO, la parada segura 'y
réapida de un motor y desconecta el par motor tras alcanzarse la
parada.

Efecto

La funcion SS1 permite realizar una parada segura segun la
categoria de parada 1 de acuerdo con EN 60204-1. Al activar
la funcion SS1, el accionamiento frena de forma auténoma
siguiendo una rampa de parada rapida y, una vez transcurrido
el retardo seguro programado, activa automaticamente las
funciones Safe Torque Off y Safe Brake Control (si estan con-
figuradas).

Si se parametriza la variante "SS1 con parada externa (SS1E)“,
entonces tras su seleccion no se frena con las funciones de
freno residentes en el accionamiento. En este caso, el control
superior debe parar el accionamiento dentro de un tiempo de
transicion al STO parametrizable. Las funciones de vigilancia
de rampas de frenado SBR (Safe Brake Ramp) y SAM (Safe
Acceleration Monitor) no actian. SS1E ofrece ventajas en accio-
namientos, los cuales deben pararse cuando se unen al contro-
lador de Motion Control para evitar posibles dafios de la ma-
quina o del producto.

Aplicacion

Por tanto, la funciéon SS1 se utiliza cuando, tras producirse un
evento relevante para la seguridad, se desea que el acciona-
miento pare lo mas rapido posible y pase luego al estado STO
(p. €j. parada de emergencia). De esta forma, se utiliza para
detener grandes masas de inercia lo mas rapidamente posible
para la seguridad del personal operador, o para frenar lo mas
régpido posible motores que giran a gran velocidad. Los ejem-
plos tipicos de aplicacion son las sierras, los husillos de rectifi-
cadoras, las centrifugadoras, las bobinadoras o los transeleva-
dores.

Ventajas para el cliente

La parada selectiva de un accionamiento mediante SS1 reduce
los peligros, aumenta la productividad de una maquina y per-
mite reducir las distancias de seguridad de la maquina. La ra-
zon es la parada activa del accionamiento en comparacion con
el uso exclusivo de la funcién STO. Asi, para frenar el motor,
puede prescindirse de aparatosos frenos mecanicos propensos
al desgaste.

STO
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Safe Stop 2 (SS2) = Parada segura 2

Lafuncion SS2 provoca una parada segura y rapida de un motor
y activa la funcién SOS una vez alcanzada la posicion de pa-
rada.

Efecto

La funcion Safe Stop 2 permite realizar una parada segura
segun la categoria de parada 2 y de acuerdo con EN 60204-1.
Tras seleccion de la funcion SS2, el accionamiento frena de
manera auténoma siguiendo una rampa de parada rapida. Con-
trariamente a SS1, el sistema de regulacion de accionamiento
queda seguidamente en funcionamiento, es decir, el motor
puede suministrar su pleno par con el fin de mantener parado el
rotor. El estado de parada cuenta con vigilancia segura (funcion
Safe Operating Stop).

Aplicacion

Aligual que la funcién SS1, SS2 también proporciona un frenado
del motor lo més rapido posible. Sin embargo, el motor no se
desconecta de la energia, sino que se impide que abandone la
posiciéon de parada mediante regulacion, incluso si actian fuer-
zas externas. SS2 se utiliza, por ejemplo, en maquinas de pro-
duccién o maquinas herramienta.

Ventajas para el cliente

La funcion SS2 proporciona una parada rapida de los ejes.
Puesto que la regulacién permanece activa, tras deseleccio-
narse la funcién de seguridad es posible continuar el servicio
productivo inmediatamente sin referenciar. De este modo se
garantizan unos tiempos de reequipamiento y parada breves y
una productividad elevada.

SOS
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Safe Operating Stop (SOS) = Parada operativa segura

Con la funcién SOS, el motor en parada se mantiene en su
posicion y ésta se vigila mediante la regulacion del acciona-
miento.

Efecto

La funcion SOS permite una monitorizacion segura del estado
de parada. La regulacion del accionamiento continta en funcio-
namiento. Asi, el motor puede entregar el par completo para
mantener la posicion actual. La posicion real cuenta con vigilan-
cia segura. A diferencia de las funciones de seguridad SS1'y
SS2, en este caso no se interviene en la consigna de velocidad
en el propio accionamiento. Tras activacion de la funcion SOS,
el control superior debe parar el accionamiento dentro de un
lapso temporal parametrizable y mantener después la consigna
de posicion.

Aplicacién

La funcion SOS es iddnea para todas aquellas aplicaciones en
las que es mas seguro tener la maquina o partes de la misma
paradas mientras se realizan ciertas operaciones de trabajo
pero, sin embargo, el accionamiento debe entregar un par de
mantenimiento de posiciéon. Se asegura que el accionamiento
permanezca en su posicion actual a pesar del contrapar. A
diferencia de SS1y SS2, el accionamiento no frena auténoma-
mente, sino que espera hasta que el control superior pare de
manera coordinada los ejes implicados dentro de un tiempo de
espera graduable. Con ello puede evitarse un posible dafio de
la maquina o del producto. SOS se utiliza, por ejemplo, en bobi-
nadoras, maquinas de converting, embaladoras y envasadoras
y en maquinas herramienta.

Ventajas para el cliente

No se requieren componentes mecanicos para mantener el eje
en su posicion, incluso si aparece una fuerza antagonista. Gra-
cias a los breves tiempos de maniobra, y puesto que la regula-
cion del accionamiento siempre permanece activa, se reducen
los tiempos de preparacion y parada. No es preciso volver a
referenciar el eje tras abandonar la funcion SOS. El eje puede
volver a desplazarse inmediatamente tras desactivarse la
funcién SOS.
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Safe Brake Control (SBC) = Mando de freno seguro

La funcion SBC sirve para el control seguro de un freno de
mantenimiento. Si esta habilitada, la funcién SBC siempre se
activa junto con STO.

Efecto

El freno de mantenimiento activo y sin tension se controla y
monitoriza a través de dos canales seguros. Gracias al mando
por dos canales, es posible activar el freno incluso en caso de
defecto de aislamiento en el cable de mando. Estos fallos se
detectan a tiempo gracias a los impulsos de test.

Nota:

El mando de freno seguro no detecta fallos mecanicos en el
freno, como p. ej. pastillas de freno desgastadas. Los bornes
para el freno de motor estan integrados en los Motor Modules en
forma Booksize. En los Power Modules de la forma Blocksize se
necesita un Safe Brake Relay adicional; para la forma Chassis,
se requiere un Safe Brake Adapter adicional.

Aplicacion
La funcién SBC se utiliza en combinacién con las funciones STO

0 SS1, para impedir el movimiento de un eje cuando no actua el
par motor, p. €j., debido a la fuerza de la gravedad.

Ventajas para el cliente

En este caso, la funcién también ahorra el uso de hardware
externo y el cableado asociado.

STO
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Safe Brake Test (SBT) = Prueba de freno segura

La funcion de diagndéstico SBT realiza, a intervalos ciclicos o
antes de penetrar en una zona peligrosa, una prueba del funcio-
namiento del freno.

Efecto

El funcionamiento reglamentario de frenos que sufren desgaste
se prueba con seguridad formando un par contra el freno
cerrado. Por cada accionamiento se pueden probar dos frenos,
por ejemplo, el freno del motor y un freno externo con pares de
prueba distintos.

Aplicacion
La funcion de diagndstico SBT es apta para implementar un
freno seguro junto con la funcién SBC.

Ventajas para el cliente

Esta funcion detecta fallos o desgaste en el sistema mecanico
del freno. Las pruebas automaticas de la capacidad de frenado
reducen los trabajos de mantenimiento y aumentan la seguridad
y la disponibilidad de la maquina o instalacion.

SBT
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Safely Limited Speed (SLS) =
Velocidad limitada con seguridad

La funcion SLS vigila que el accionamiento no supere un limite
predefinido de velocidad lineal/de giro.

Efecto

La funcion SLS permite vigilar el limite de velocidad parametri-
zable del accionamiento. Es posible seleccionar cuatro valores
limite diferentes. Tal como en SOS, no interviene por su cuenta
en la consigna de velocidad. Tras seleccionar la funcion SLS, el
control superior debe reducir la velocidad del accionamiento
hasta por debajo del limite dentro de un lapso temporal parame-
trizable. Si se rebasa el limite de velocidad, el propio acciona-
miento desencadena una reaccion configurable al fallo.

A la fase de valores limite 1 para SLS se puede aplicar un factor
que se transfiere via PROFIsafe con una resolucion de 16 bits.
De esta manera se puede definir un nimero de valores limite
casi ilimitado.

Aplicacion

La funcion SLS se utiliza si se encuentran personas en la zona
peligrosa de una maquinay su seguridad solamente esta garan-
tizada en caso de velocidad reducida. Los ejemplos tipicos de
aplicacion son aquellos casos en los que el operador debe
entrar en la zona peligrosa de la maquina con fines de manteni-
miento o preparacion como en una bobinadora en la que el ope-
rador debe enhebrar el material de foma manual. Para evitar, en
este caso, que el operador sufra lesiones, el husillo solamente
puede girar con una velocidad reducida de forma segura. SLS
también se utiliza con frecuencia para implementar un sistema
de seguridad de dos niveles. Mientras una persona permanece
en una zona menos critica, se activa la funcién SLS'y, solo en
una zona mas reducida con mayor potencial de peligro, los
accionamientos se detienen de forma segura. SLS se puede
utilizar no solamente para la proteccion de personas, sino tam-
bién para la de herramientas, por ejemplo, cuando no debe
rebasarse una cierta velocidad.

Ventajas para el cliente

La funcion SLS puede contribuir a una reduccion considerable
de los tiempos de parada o a una simplificacién o incluso ace-
leracién notable de los procesos de preparacion. El efecto ob-
tenido en conjunto es una mayor disponibilidad de la maquina.
Ademas, es posible ahorrar componentes externos, p. €j.,
monitores de velocidad.

SLS
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Safe Speed Monitor (SSM) = Vigilancia de velocidad segura

La funcion SSM avisa cuando un accionamiento funciona por
debajo del limite ajustado para la velocidad de giro o de avance.
Mientras los valores sean inferiores al umbral, la funciéon emite
una sefial de seguridad.

Efecto

Cuando no se alcanza el limite parametrizado, se genera una
sefal de seguridad. Esta puede detectarse, por ejemplo, en un
controlador de seguridad cuyo programa permite reaccionar
conforme a la situacion.

Aplicacion

En el caso mas sencillo, la funcién SSM permite desbloquear
una puerta de proteccion si la velocidad de giro cae por debajo
de un valor no critico. Otro ejemplo es una centrifugadora que
solo se puede cargar por debajo de una velocidad configurada.

Ventajas para el cliente

Al contrario que con SLS, al rebasarse el limite de velocidad
el propio accionamiento no desencadena una reaccion al fallo.
La retrosefial segura se puede evaluar en un controlador de
seguridad, lo que permite al usuario reaccionar de diversas
formas segun la situacion.
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Safe Direction (SDI) = Sentido de movimiento seguro

Lafuncion SDI garantiza que el accionamiento solo se mueva en
el sentido seleccionado.

Efecto

Toda desviacion respecto al sentido de movimiento vigilado ac-
tualmente se detecta de forma seguray el propio accionamiento
desencadena la reaccion configurada al fallo. Es posible vigilar
cualquiera de los dos sentidos de giro, a eleccion.

Aplicacion

La funcion SDI se utiliza cuando el accionamiento solamente
debe moverse en un sentido. Una aplicacion tipica es hacer
accesible una zona peligrosa para el operador, mientras la
maquina se mueva en el sentido seguro, que seria alejandose
del operador. En este estado, el operador puede introducir sin
peligro el material en la zona de trabajo, o bien sacarlo de ella.

Ventajas para el cliente

La funcion ahorra el uso de componentes externos como moni-
tores de velocidad y, a su vez, el cableado asociado. Al habilitar
una zona peligrosa mientras la maquina se aleja del operador,
aumenta la productividad. Sin la funcién SDI, la maquina debe-
ria detenerse de forma segura durante la introduccién y
extraccion del material.

G_D211_XX_00308
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Safely Limited Position (SLP) =
Posicion limitada con seguridad

La funcion SLP vigila que el eje no abandone el campo de
desplazamiento admisible.

Efecto

Tras activar la funcion SLP, los finales de carrera por software
que hayan sido configurados vigilan con seguridad el campo de
desplazamiento limitado. Si se abandona el campo de despla-
zamiento admisible, se desencadena una reaccion configurable
al fallo. Existe la posibilidad de cambiar entre dos campos de
desplazamiento, incluso sobre la marcha.

Aplicacion

SLP se utiliza en todos aquellos casos en los que los operarios
deben entrar en un area protegida, por ejemplo, para cargar o
descargar material. Con la vigilancia segura de la posicién del
eje se impide que este se mueva en el area de proteccion habi-
litada para el operario y le ponga en peligro (por ejemplo, en
transelevadores, gruas de portico o centros de mecanizado).

Ventajas para el cliente

Con SLP se puede implementar una vigilancia sumamente efi-

ciente de las areas protegidas. La funcién ahorra el uso de com-
ponentes externos como finales de carrera de hardware y, a su
vez, el cableado asociado. Debido al breve tiempo de respuesta
cuando se supera el valor limite, pueden reducirse los intervalos
de seguridad.
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Safe Position (SP) = Transferencia segura de posicion

La funcién SP transfiere los valores de posicién calculados con
seguridad en el accionamiento a un controlador de seguridad a
través de la comunicacion PROFIsafe.

Efecto

A diferencia de la funcién SLP, que vigila si el valor actual de la
posiciéon sobrepasa un limite y, en su caso, desencadena una
reaccion configurable al fallo en el propio accionamiento, la fun-
cion SP transmite los valores actuales de la posicion al controla-
dor de seguridad. La vigilancia de la posicion se implementa en
el programa de seguridad del controlador. Para transferir los
valores de posicion se dispone de telegramas PROFIsafe avan-
zados. Los valores de posicion se pueden transferir con resolu-
cion de 16 o de 32 bits. Ademas, con ellos se incluye una
etiqueta de hora/fecha.

Aplicacion

Con la funcién SP se pueden implementar sistemas de seguri-
dad a medida. Esta funcién es idénea para maquinas que
requieren funciones de seguridad flexibles. Su uso es muy
variado, por ejemplo, para implementar el reconocimiento de
zonas seguras y especificas de un eje con levas seguras. Ade-
mas, con SP se pueden implementar sistemas de seguridad
compartidos por varios ejes, areas de proteccion multidimensio-
nales y clasificacion por zonas.

Ventajas para el cliente

Dado que las vigilancias de posicion y de velocidad se integran
en el programa de seguridad del controlador, el usuario disfruta
de la flexibilidad de implementar funciones de seguridad a
medida. También la respuesta a una violaciéon del valor limite
debe especificarse en el programa de seguridad. En principio
esto supone un mayor trabajo de programacion, pero ofrece la
posibilidad de desencadenar diferentes reacciones al fallo
segun sea la situacion.
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Basic Functions y Extended Functions

Las funciones Safety Integrated se dividen en Basic Functions 'y
Extended Functions.

Las funciones basicas (Basic Functions) estan incluidas en el
alcance de suministro estandar.

Las funciones avanzadas (Extended Functions) debe habilitarse
con una licencia.

e Basic Functions
- Safe Torque Off (STO)
- Safe Brake Control (SBC)
- Safe Stop 1 (SS1)

e Extended Functions
- Safe Stop 1 (SS1) con SBR 0 SAM
- Safe Stop 2 (SS2) con SBR o SAM
- Safe Operating Stop (SOS)
- Safely Limited Speed (SLS)
- Safe Speed Monitor (SSM)
- Safe Direction (SDI)
- Safely Limited Position (SLP)
- Safe Position (SP)
- Funcion de diagndstico Safe Brake Test (SBT)

Con las Extended Functions SS1y SS2 con SAM, la acelera-
cién/deceleracion se vigila de forma segura (SAM, Safe Accele-
ration Monitor) durante la fase de frenado para poder detectar
los fallos ya durante la misma.

Con SS1y SS2 también se puede configurar alternativamente
una vigilancia segura de la rampa de freno (SBR - Safe Brake
Ramp).

Las Basic Functions, activadas con bornes integrados en el dis-
positivo, Terminal Module TM54F o via PROFIsafe, no requieren
ningun encoder.

Control de las funciones de seguridad integradas

En los accionamientos SINAMICS, las funciones de seguridad
se pueden controlar por medio de bornes; por ejemplo, utili-
zando un circuito de seguridad convencional.

Para soluciones de seguridad autbnomas en aplicaciones entre
pequenas y medianas muchas veces basta con conectar direc-
tamente los detectores al accionamiento por cableado fijo.

Cuando se trata de soluciones de seguridad integradas, por lo
general los procesos relevantes para la misma se procesan y
coordinan en el controlador de seguridad SIMATIC. Aqui, los
componentes del sistema se comunican a través del bus de
campo PROFINET o PROFIBUS. Las funciones de seguridad se
controlan a través de la comunicacion segura PROFIsafe.

Los accionamientos SINAMICS se pueden integrar sin dificultad
en la topologia de la planta.

PROFIsafe

Los accionamientos SINAMICS soportan el perfil PROFIsafe
tanto con PROFINET como con PROFIBUS.

PROFIsafe es un estandar de comunicacion abierto que permite
canalizar la comunicacion estandar y de seguridad por la
misma via (por cables o inaldmbrica). Por tanto, no se necesita
un segundo sistema de bus aparte. Para garantizar una comu-
nicacion segura se vigilan sucesivamente los telegramas
enviados.

Los posibles errores (como telegramas perdidos, repetidos o
recibidos en el orden incorrecto) se evitan numerando de forma
consecutiva los telegramas de seguridad, vigilando la recep-
cién durante un tiempo definido y transmitiendo una identifica-
cién para el emisor y el receptor de un telegrama. Ademas, se
realiza una verificaciéon de seguridad adicional CRC (Cyclic
Redundancy Check).
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Safety Integrated

. Funciones (continuacion)

Principio de funcionamiento de Safety Integrated
Dos circuitos de desconexion independientes

Existen dos circuitos de desconexion independientes. En am-
bos casos se trata de circuitos activos por nivel bajo. De esta
forma se garantiza que, en caso de fallo de un componente o si
se rompe un cable, siempre se pasara al estado seguro. Si se
detecta un fallo en los circuitos de desconexién, se activa la fun-
cion STO o SS1 (segun esté parametrizado) y se impide cual-
quier posible reconexion.

Estructura de vigilancia mediante dos canales

Todas las funciones de hardware y software relevantes para
Safety Integrated se implementan a través de dos canales de
vigilancia independientes (p. €j., circuitos de desconexion,
gestion y comparacion de datos). Los datos relevantes para la
seguridad de los dos canales de vigilancia se comparan en cruz
ciclicamente.

La vigilancia de cada canal funciona segun el principio de que
antes de una determinada accioén debe reinar un estado defi-
nido y, tras la accion, debe producirse una sefial de confirma-
cion o respuesta determinada. Si estas expectativas no se cum-
plen en alguno de los canales de vigilancia, el accionamiento
se parara a través de los dos canales y se sefializara el aviso
correspondiente.

Dinamizacion forzada mediante parada de prueba

Para poder cumplir los requisitos descritos en EN ISO 13849-1
e IEC 61508 sobre la detecciéon temprana de fallos, se debe
comprobar el buen funcionamiento de las funciones y de los
circuitos de desconexion al menos una vez dentro del intervalo
definido. Para esto debe activarse ciclicamente de forma ma-
nual o automatizada la parada de prueba. El ciclo de parada de
prueba se vigila y, si se excede el tiempo correspondiente, se
emite una alarma al efecto. Una parada de prueba no requiere
POWER ON. La confirmacion se realiza deseleccionando la
demanda de parada de prueba.

Ejemplos de ejecucion de la dinamizacion forzada:

e con los accionamientos parados, después de conectar la
instalacion

e antes de abrir el resguardo de proteccion
e siguiendo un ritmo determinado (p. €j., cada 8 horas)
e en modo automatico, en funcion del tiempo y de eventos

Medida segura de la velocidad/posicion

Para garantizar una medida segura de los valores de posicion
en un accionamiento, pueden utilizarse encéders incrementales
0 absolutos.

La medida segura del valor real se basa en la evaluaciéon redun-
dante de las pistas incrementales A/B, que proporcionan sefia-
les sen/cos con 1 V. Solo se admiten encoders en los que las
sefiales de las pistas A/B se generan y procesan de forma
puramente analdgica.

Ademas, se pueden usar encéders incrementales de tipo
HTL/TTL. En este caso, la medida del valor real se obtiene utili-
zando dos encoéders independientes. En este caso debera te-
nerse en cuenta la resolucion minima posible para la velocidad.

Las sefiales de los encéders pueden leerse a través de Sensor
Modules.

Alternativamente se pueden usar motores con interfaz
DRIVE-CLIQ integrada. Aqui se generan los valores reales de la
velocidad o la posicién de forma segura directamente en el mo-
tor y se transfieren a la Control Unit a través de una comunica-
cion segura via DRIVE-CLIQ.

También existe la posibilidad de usar encdders giratorios con
interfaz DRIVE-CLIQ (ver
https://support.industry.siemens.com/cs/document/65402168).

En el montaje mecanico del encéder se debe descartar la
posibilidad de que el eje del encdder se suelte o patine. Mas
informacion al respecto en IEC 61800-5-2: 2016, tabla D.16.

En la siguiente pagina web se ofrece una lista con motores
Siemens que cumplen los requisitos eléctricos y mecanicos:
https://support.industry.siemens.com/cs/document/33512621

Para captar la velocidad/posicién de forma segura pueden
utilizarse en principio:
e Sistemas con 1 encdder o

e Sistemas con 2 encéders
Sistema con 1 encéder

[ DRIVE-CLIQ
000000000 [ 100030000 [ 0000
000000000400000000010000 L,
E = Encéder
M = Motor
== ]
o
|c o[o o 8
G Mesa de la maquina §
Sensor Module ml
(se suprime en motor =
con interfaz DRIVE-CLIQ) Juego 3

Ejemplo: sistema con 1 encoder

En un sistema con 1 encéder solo se utiliza el encdder del motor
para la medida segura del valor real.

Sistema con 2 encéders

[ DRIVE-CLIQ

E[ 000000000 000000000
]

Sensor Module
(se suprime en motor con
interfaz DRIVE-CLIQ)

G_D211_ES_00217b

Ejemplo: sistema con 2 encdders

En un sistema con 2 encdders, los valores reales seguros para
un accionamiento son suministrados por dos encdders separa-
dos. Los valores reales son transferidos a su vez a la Control Unit
via DRIVE-CLIQ. Si se emplean motores sin interfaz
DRIVE-CLIQ, habra que integrar un Sensor Module.

Si se trata de un sistema de 2 encdders, también se pueden
usar alternativamente encoéders incrementales HTL/TTL. Se
pueden utilizar o dos encéders HTL/TTL, o un encéder HTL/TTL
doble o un encdder HTL/TTL y un encéder sen/cos.

3/10 Siemens D 21.4 - 2017



© Siemens AG 2017

Safety Integrated
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. Funciones (continuacion)

A continuacion se exponen las funciones de seguridad con los criterios para la medida del valor real:

Funciones Abreviatura Con encéder Sin encéder Descripcion
Basic Functions Safe Torque Off STO Si Si Desconexion segura del par

Safe Stop 1 SS1 Si Si Parada segura segun categoria
de parada 1

Safe Brake Control SBC St Si Mando de freno seguro

Extended Functions Safe Torque Off STO Si Si Desconexion segura del par

Safe Stop 1 SS1 Si sl Parada segura segun categoria
de parada 1

Safe Brake Control SBC St Si Mando de freno seguro

Safe Operating Stop SOS Si No Vigilancia segura de la posicion
de parada

Safe Stop 2 SS2 Si No Parada segura segun categorfa
de parada 2

Safely Limited Speed SLS Si si " Vigilancia segura de la velocidad
méaxima

Safe Speed Monitor SSM Si si? Vigilancia segura de la velocidad
minima

Safe Direction SDI Si st Vigilancia segura del sentido
del movimiento

Safely Limited Position SLP Si No Posicion limitada con seguridad

Safe Position SP Si SR Transferencia segura de los valores
de posicién

Safe Brake Test SBT Si No Funcioén de diagnéstico para la

prueba segura del par de
mantenimiento requerido de
un freno

. Mas informacion

Mas informacion sobre las funciones de seguridad en el Manual
de funciones Safety Integrated.
https://support.industry.siemens.com/cs/document/99668646

Més manuales sobre Safety Integrated en accionamientos estan

disponibles en la web:

https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/ps/13231/man

1) Esta funcion de seguridad sin encoder se admite con motores asincronos

0 con motores sincronos de la serie SIEMOSYN.

Més informacion sobre Safety Integrated con SINAMICS en la

pagina web:

www.siemens.com/safety-drives

Més informacion sobre Safety Integrated con SIMOTION en la

pagina web:

www.siemens.com/simotion-d-safety-integrated

2) Solo si se transfieren valores de posicion relativos. Para la transferencia de
valores de posicién absolutos se necesita un encéder.
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Safety Integrated para equipos en chasis SINAMICS S120

| Sinopsis

Las funciones de seguridad integradas en SINAMICS S120
ofrecen una proteccién sumamente eficaz y ligada a la practica
para personas y maquinas. Son aptas para maquinas e instala-
ciones que requieren funciones de seguridad flexibles y sopor-
tan sistemas de seguridad personalizados.

SINAMICS S120 ofrece Extended Functions (SS1 con
SBR/SAM, SS2, SOS, SLS, SDI, SSM, SLP, SP, SBT) ademas de
las bésicas (STO, SS1, SBC).

La funcion SPy la funcion de diagndstico SBT van mas alla de
lo exigido por la norma IEC 61800-5-2.

Las funciones Safety Integrated estan completamente integra-
das en el sistema de accionamiento. Pueden activarse de la
siguiente manera:

e Através de entradas de seguridad en la Control Unit CU310-2

e Através de entradas de seguridad en el Terminal Module
TM54F

e Con el perfil PROFIsafe via PROFIBUS o PROFINET

Las funciones Safety Integrated son totalmente electrénicas vy,
gracias a ello, ofrecen tiempos de respuesta breves en compa-
racién con las soluciones con funciones de vigilancia externas.

Ademéas del control a través de bornes o PROFIsafe, existe la
posibilidad de parametrizar algunas funciones Safety sin selec-
cion. Con este modo, estas funciones estan seleccionadas de
forma permanente tras la parametrizacion y el POWER ON.

Ejemplo:

"SLS sin seleccion” permite vigilar la velocidad maxima, p. €j.,
lo que impide que el accionamiento sobrepase una velocidad
limite mecanica. Debido a que es una funcién "sin seleccion’, no
debe utilizarse para ello ninguna entrada digital tipo F; tampoco
se necesita una CPU de tipo F.

Medida segura de la velocidad/posiciéon

Para garantizar una medida segura de los valores de posicion
en un accionamiento, pueden utilizarse encéders incrementales
0 absolutos. La medida segura del valor real se basa en la eva-
luacion redundante de las pistas incrementales A/B, que propor-
cionan sefiales sen/cos con 1 V. Solo se admiten encoders en
los que las sefiales de las pistas A/B se generan y procesan de
forma puramente analdgica. Las sefiales de los encdders
pueden leerse a través de los Sensor Modules.

Con encéders HTL/TTL se puede implementar la medida segura
del valor real en un sistema de 2 encdders. En este caso debera
tenerse en cuenta la resolucion minima posible para la veloci-
dad. Las sefiales de los encdders pueden leerse a través del
Sensor Module SMC30.

Alternativamente se pueden usar motores con interfaz
DRIVE-CLIQ integrada. Aqui se generan los valores reales de
la velocidad o la posiciéon de forma segura directamente en el
motor y se transfieren a la Control Unit a través de una
comunicacioén segura via DRIVE-CLIQ.

En el montaje mecanico del encéder se debe descartar la
posibilidad de que el eje del encdder se suelte o patine. Mas
informacion al respecto en IEC 61800-5-2: 2016, tabla D.16.

En la siguiente pagina web se ofrece una lista con motores
Siemens que cumplen los requisitos eléctricos y mecéanicos:

https://support.industry.siemens.com/cs/document/33512621

Para captar la velocidad/posicién de forma segura pueden
utilizarse en principio:

e Sistemas con 1 encéder o

e Sistemas con 2 encéders

Sistemas con 1 encéder

En un sistema con 1 encéder solo se utiliza el encéder del motor
para la medida segura del valor real.

Sistemas con 2 encéders

Los valores reales seguros para un accionamiento son suminis-
trados por dos encdders separados. Los valores reales son
transferidos a su vez a la Control Unit via DRIVE-CLIQ. Si se
emplean motores sin interfaz DRIVE-CLIQ, habra que integrar
un Sensor Module.

Deteccién segura del valor real sin encéder

Las Extended Functions Safe Stop 1 (SS1) con SAM/SBR,
Safely-Limited Speed (SLS), Safe Speed Monitor (SSM) y Safe
Direction (SDI) también estan disponibles sin encéder (en
combinacién con motores asincronos y SIEMOSYN). En este
caso, un encoéder para la regulacion del motor no tiene ninguna
importancia para la funciéon de seguridad.

Més informacion sobre las funciones de seguridad sin encéder
en el Manual de funciones Safety Integrated.

https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/ps/19904/man

Las Extended Functions Safe Stop 2 (§S2), Safe Operating Stop
(SOS), Safely-Limited Position (SLP), Safely Position (SP) y Safe
Brake Test (SBT) requieren siempre un sistema de encéder
seguro.

Licencias
Las Safety Integrated Basic Functions no necesitan licencia.

Las Safety Integrated Extended Functions necesitan licencia.
Es irrelevante cudles y cuantas funciones Safety se utilicen.

La licencia se puede pedir con la tarjeta de memoria a modo de
opcién. Alternativamente se puede adquirir una licencia indivi-
dual.
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Safety Integrated para equipos en chasis SINAMICS S120

. Sinopsis (continuacion)

Mando de freno seguro

En las etapas de potencia con forma Booksize ya esta incluido
un control seguro del freno.

Para la funcion Safe Brake Control (SBC) en etapas de potencia
con forma Blocksize se requiere un Safe Brake Relay y en
etapas de potencia con forma Chassis, un Safe Brake Adapter.

Con el Safe Brake Relay/Safe Brake Adapter y el control de freno
integrado en la forma Booksize/Chassis se pueden controlar de
forma segura frenos de motor electromecanicos.

El Safe Brake Relay controla un freno de motor de 24 V DC y el

Safe Brake Adapter, uno de 230 V AC. Cuando esté activa la fun-

cion STO, el Safe Brake Relay/Safe Brake Adapter desconecta Safe Brake Relay
de forma segura el freno conectado. La funcién SBC vigila el

control del freno, pero no su sistema mecanico.

El convertidor controla el freno conectado con la funcién “freno
de mantenimiento del motor".

No es necesario utilizar limitadores de sobretension externos.
El suministro del Safe Brake Relay incluye los cables precon-
formados para la conexién al Power Module. Para la conexion
del Safe Brake Adapter se requiere un cable al efecto.

Con el Safe Brake Relay/Safe Brake Adapter, el control del freno
tiene lugar segun se especifica en IEC 61508 SIL 2 y
EN ISO 13849-1 PL d y categoria 3.

Safe Brake Adapter
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Safety Integrated para equipos en chasis SINAMICS S120

. Funciones

Funcién Control Funcién subordinada Reaccion al superar Actia la Requiere Licencia
un limite fuente externa  encoéder necesaria
de consigna

Basic Functions

STO ¢ Bornes EP en la unidad de SBC - No No No
potencia o CUA31/CUA32y un  (si est4 activada)
Dl en la Control Unit
¢ DI tipo F en TM54F
e DI tipo F en CU310-2

* PROFIsafe
SBC e Con STO (directamente o - - - No No
transcurrido un retardo con
SS1)
SSs1 ® Bornes EP en la unidad de STO transcurrido el retardo STO Parametrizable  No No
controlada potencia o CUA31/CUA32y un  parametrizado, SBC
por tiempo DI en la Control Unit (si esta activada)

¢ DI tipo F en TM54F
e DI tipo F en CU310-2

® PROFIsafe
Extended Functions
SS1 con e DI tipo F en TM54F Vigilancia segura de la aceleracion STO Parametrizable  No Si
SBR/SAM e DI tipo F en CU310-2 (SAM, Safe Acceleration Monitor)
* PROFIsafe o vigilancia de la rampa de freno
(SBR) durante la fase de frenado.
Transcurrido el tiempo de retardo
parametrizado o si la velocidad
es inferior al limite min. STO y SBC
(si estan activadas)
S§S2 e DI tipo F en TM54F Vigilancia segura de la aceleraciéon SS1 — STO No Si Si
e Dl tipo F en CU310-2 (SAM, Safe Acceleration Monitor)
* PROFIsafe durante la fase de frenado.
Transcurrido el retardo para-
metrizado en SOS
SLS sin ¢ Dl tipo F en TM54F - STO, SS1 Si No Si
encoder e DI tipo F en CU310-2 (parametrizable)
* PROFIsafe
e Activacion permanente
SLS e Dl tipo F en TM54F - STO, SS1,SS20SOS  Si Si Si
e Dl tipo F en CU310-2 (parametrizable)
* PROFIsafe
e Activacion permanente
SOS e Dl tipo F en TM54F - SS1— STO Si Si Si
e Dl tipo F en CU310-2
* PROFlsafe
SSM e Siempre activa, si esta - Sefializa que la Si No Si
configurada velocidad es inferior
al limite (la sefial de
respuesta segura
pasa a "high")
SDI ¢ Dl tipo F en TM54F - STO, SS1,SS20S0OS S No Si
e DI tipo F en CU310-2 (parametrizable)
¢ PROFIsafe
e Activacion permanente
SLP e Dl tipo F en TM54F - STO, SS1,SS20S0OS  Si Si Si
e Dl tipo F en CU310-2 (parametrizable)
¢ PROFlsafe
SP e Siempre activa, si esta - - Si Si Si
configurada
SBT e Safety Control Channel - Notifica el resultado Si Si Si
¢ Sefiales BICO del test. Avisa cuando
e Con seleccion de parada el test ha fallado

de prueba

") Para el convertidor de frecuencia SINAMICS $120, forma Chassis, las
Safety Extended Functions sin encéder solo se implementan bajo
demanda.
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Eficiencia energética

| Sinopsis

5 Servicios
4 Produccion

3 Ingenieria de produccion

2 Planificacion de la produccién

1 Disefio de producto

La eficiencia energética como factor de éxito

Con Siemens se optimiza la demanda y bajan los costes de
energia al tiempo que se mejora la competitividad

La industria se enfrenta a grandes desafios:

Los procesos tienen que alcanzar una produccion elevada y

el consumo de recursos y energia ser lo mas eficiente posible.
Siemens ofrece un sistema de eficiencia energética que reduce
continuamente el consumo de energia de maquinas e instala-
ciones e incrementa la competitividad de la empresa. Para im-
plementar soluciones eficientes desde el punto de vista energé-
tico, Siemens considera tanto el proceso de produccion en su
conjunto como cada uno de los pasos.

1 Diseno de producto

iGane una gran seguridad en la planificacién! Ya al disefiar una
maquina de produccién es importante conocer de antemano los
costes que ésta va a generar. Asi, por ejemplo, el software
SinaSave calcula lo que tarda en amortizarse la inversion en un
accionamiento eficiente en materia energética. Por otro lado, el
servicio Mechatronic Support le brinda la oportunidad de probar
y optimizar la maquina. Esto permite ahorrar energia, tiempo y
gastos de explotacion. Ver también "Herramienta de configura-
cion SIZER for Siemens Drives".

SinaSave: www.siemens.com/sinasave

SIZER for Siemens Drives: www.siemens.com/sizer

2 Planificacion de la produccion

ilncremente la rentabilidad de su planta! Antes de la puesta en
marcha existe la posibilidad de simular en la pantalla el funcio-
namiento de algunas maquinas e incluso de toda la produccion.
Asi se puede optimizar la eficiencia y la productividad de los
distintos ciclos productivos. Por ejemplo, con Plant Simulation y
mediante modelos digitales y andlisis se pueden optimizar los
movimientos de las maquinas, impedir que coincidan picos de
carga, recuperar energia y optimizar velocidades.

Plant Simulation: www.siemens.com/tecnomatix

3 Ingenieria de produccion

iOptimice el flujo de trabajo! La herramienta de gestion SIMATIC
Energy Manager PRO permite controlar con eficiencia los gas-
tos y el consumo energético. Sin embargo, es imprescindible
que la comunicacion entre el hardware y el software y su funcio-
namiento sean perfectos. De este modo se pueden configurar y
optimizar facilmente todos los procesos desde el framework de
ingenieria TIA Portal. Con él se ven claramente los puntos de la
planta que se pueden hacer méas productivos y respetuosos con
el medio ambiente. Ver también "Herramienta de puesta en
marcha STARTER" y "Herramienta de puesta en marcha
SINAMICS Startdrive".

SIMATIC Energy Manager PRO:
Www.siemens.com/energymanagerpro

TIA Portal: www.siemens.com/tia-portal

STARTER: www.siemens.com/starter

SINAMICS Startdrive: www.siemens.com/startdrive

4 Produccion

jAhorre energia con accionamientos innovadores! Con compo-
nentes y soluciones de Siemens orientados a la eficiencia ener-
gética se puede reducir considerablemente el consumo de
energia de la planta. En este sentido es importante, por ejemplo,
el uso de convertidores con funcién de realimentacién de ener-
gia para aplicaciones con velocidades variables o arrancadores
suaves con accionamientos de velocidad fija. Ademas, con
PROFlenergy Siemens ofrece soluciones que desconectan a
nivel central cargas y unidades de produccion enteras, con
flexibilidad, a corto plazo y sin limitaciones en la procedencia
de los dispositivos.

5 Servicios

ilncremente la productividad y la eficiencia con menos costes
totales! Con Energy & Environmental Services Siemens ofrece
servicios a medida que incluyen el soporte necesario para el
disefio y la implementacién de soluciones sistematicas para la
gestion de la energia y el medio ambiente. Con ellos se consi-
gue una eficiencia energética méaxima para la empresa.

. Mas informacion

Méas informacion sobre eficiencia energética, con referencias incluidas procedentes de la produccion industrial, en

www.siemens.com/energyefficiency
www.siemens.com/energysaving
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Accionamientos de eficiencia energética

| Sinopsis

Los convertidores SINAMICS de eficiencia energética
ahorran energia de forma inteligente

Aprovechar los potenciales de ahorro y optimizar el consumo de
energia: los convertidores de frecuencia SINAMICS lo hacen
posible con funciones inteligentes. Dependiendo de la aplica-
cién, el consumo de energia se puede basar en la demanda
adaptando la velocidad del motor y regulandose, por tanto,
desde el punto de vista de la eficiencia energética. En acciona-
mientos para turbomaquinas existe un potencial de ahorro de
energia de hasta un 60 %. Muchas veces también es una op-
cion la retroalimentacion de energia. Nuestra oferta de converti-
dores de frecuencia es la mas rica y consistente del mercado y
la mejor eleccién en cuestiones de accionamientos de eficiencia
energética, tanto para baja como para media tension.

Accionamientos de eficiencia energética con funciones
inteligentes

Dependiendo de la aplicacion y el perfil de carga, las funciones
inteligentes para el ahorro energético que tienen los convertido-
res SINAMICS permiten reducir el consumo de energia.

PROFlenergy

Puesta a disposiciéon de datos de estado energéti-
cos de los componentes de la instalacion para
conseguir transparencia en la gestion de energia;
ahorro energético mediante la desconexién directa
de maquinas o instalaciones o componentes de
las mismas.

PROFlenergy

Modo ECO

En el modo ECO se adapta y optimiza automéatica-
mente el punto de servicio del motor en el rango de
carga parcial. Esto reduce las pérdidas del motor,
por ejemplo, cuando trabaja con maquinas que no
necesitan un par elevado en todo el rango de
servicio.

Modo de hibernacion

Los accionamientos regulados por velocidad que
se utilizan de forma temporal pasan a lo que se
denomina modo de hibernacién. El accionamiento
se vuelve a activar automaticamente cuando es
necesario.

El modo bypass permite puentear eléctricamente
el convertidor cuando el motor funciona con
frecuencia en el rango de su velocidad nominal.
Asi se evitan pérdidas en el convertidor y aumenta
el rendimiento global.

Conexién y desconexién secuencial en cascada

En aplicaciones con bombas, ventiladores y com-
presores, la demanda total de potencia se distri-
buye entre varios motores cuando se trabaja con
potencias elevadas. La conexion y desconexion
por etapas en cascadas con regulacion total o par-
cial combinadas con convertidores permiten im-
plementar un sistema de accionamiento energéti-
camente eficiente.

Compensacioén de energia

En accionamientos con ejes acoplados, el empleo
de onduladores permite intercambiar energia a
través del circuito intermedio comun. Este inter-
cambio directo de energia de un ondulador a otro
reduce a un minimo las pérdidas del sistema.

W
D

Compensacion de potencia reactiva
=@ Utilizando convertidores SINAMICS con Active

K Line Modules se reduce la potencia reactiva capa-

citiva y/o inductiva de la maqguina. Asi se evita el
Respaldo por energia cinética

uso de costosos compensadores de potencia
reactiva.

En procesos dinamicos de inversion de sentido en
sistemmas monoeje o multieje se reutiliza la energia
cinética existente en el sistema. Un motor conec-
tado al circuito intermedio comun actia como
respaldo de energia cinético.

Respaldo por energia eléctrica

En procesos dinamicos de inversion de sentido en
sistemas monoeje o multieje se reutiliza la energia
cinética existente en el sistema. Un médulo con-
densador conectado al circuito intermedio comun
actlia como respaldo de energia eléctrica.

Patrones de impulsos optimizados

SINAMICS Gy SINAMICS S han sido optimizados

PO en lo referente a la frecuencia de reloj y los patro-
o~

Contador de consumo/ahorro energético

nes de impulsos siendo perfectos para funcionar
con motores SIMOTICS. Ventajas: optimizacion
del comportamiento en servicio y rendimiento del
sistema, reduccion de sus pérdidas y menor
produccion de calor y ruido.

Durante el servicio se puede totalizar el consumo
actual de energia o, con ayuda de un contador de
ahorro, la energia ahorrada, y presentar, a lo largo
de las horas de servicio, la comparativa con una
aplicacion de velocidad fija.

Realimentacion a red

En los sistemas de accionamiento convencionales,
la energia de frenado producida se disipa a través
de las resistencias de frenado. Los convertidores
SINAMICS G y SINAMICS S, con capacidad de
realimentacion, no necesitan resistencia de fre-
nadoy devuelven la energia de frenado producida
de nuevo a lared.
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Accionamientos de eficiencia energética

| Sinopsis
Sinopsis de funciones de ahorro de energia para convertidores SINAMICS
Funcién de ahorro ~ SINANICE WV SINAMICS & SINAMICS S
de energia V20 G110 G110D  G120C  G120P G120 G110M  G1200  S110 s120
Modo ECO v B B v v v v v v v
Modo de v - - - v v - - - -
hibernacion con
Control Unit
CU230P-2
Modo bypass - - - - v v . . - v
con
Control Unit
CU230P-2
Conexion y v v 4 -
desconexion con
secuencial en Control Unit
cascada CU230P-2
Compensacion v - - - - - - - - v
de energia solo para
acciona-
mientos
multieje
Compensacion de v
potencia reactiva con
Active Line
Module
Respaldo por - - - - - - - - - v
energia cinética solo para
acciona-
mientos
multieje
Respaldo por v
energia eléctrica solo para
acciona-
mientos
multieje
Patrones de - - - - - - - - - v
impulsos
optimizados
Contador de v - v v v v v v . v
consumo/ahorro
energético
Realimentacién 4 v v
ared con con
Power Smart Line
Module Module o
PM250 Active Line
Module
Protocolo de comunicacion y perfil
PROFINET - - - v v v v v v v
no apto
para
Control Unit
Cu240B-2
* PROFlenergy v v v v v v
no apto
para
Control Unit
CU240B-2
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Comunicacion

| Sinopsis

Sinopsis de comunicacion

Hoy en dia, casi toda la automatizacion industrial tiene ya
integrados sistemas de bus digitales, los cuales asumen las
tareas de comunicacion entre el nivel de gestion, el control de la
maquina, y los sensores y actuadores. La familia de productos
SINAMICS ofrece en todos los grupos de productos médulos de
comunicacion integrados, que permiten implementar de la
forma mas sencilla la conexion a los sistemas de bus de campo
mas importantes.

A continuacion se describen brevemente las propiedades y
los campos de aplicacion especificos de los diferentes sistemas

de bus.
Protocolo SINAMICS V SINAMICS G SINAMICS S
V20 Va0 G110 G110D G120C G120P, G120 G110M G120D S110 S120
G120
o X N o o o
o 12} w & = [ [=} & o
(=] o o (=} (=) (=] (=] n o o
(%] < < n < < n [= - o
N N N N N N N (32 (v} (5]
=) =) =) =) > =] =) = =] =]
o o o o (3] o o o o o
PROFINET - v - - v v - v v v v v v v v
* PROFINET RT v v v v v v v v v
* PROFINET IRT v v v
isbcrono
* PROFINET IRT - v - - v v - v v v v 7 7 4 4
no isécrono
e PROFINET . . . . v v - v v v v v v v v
Shared Device
* Redundancia de medio v v v v v v v v v v
en PROFINET MRP
(con latencia)
® Redundancia de medio - - - v 4 - v v v v v v v v
en PROFINET MRPD
(sin latencia)
* Redundancia del - - - - - - - - - - - - - v v
sistema S2
* PROFIsafe - - - - v - - v 7 i i 7 7 7 4
* PROFlenergy v v v v v v v v v
¢ Clase de aplicacion v v v v v v v v v v v
PROFIdrive 1
¢ Clase de aplicacion - 4 - - - - - - v - - v v v v
PROFIdrive 3
¢ Clase de aplicacion - 4 - - - - - - - - - . v v v
PROFIdrive 4
PROFIBUS DP v v v v v v v 4 v v v
¢ PROFIBUS DP v v v

con equidistancia y
modo isécrono

* PROFIBUS DP v v v v v v v v v v v
con comunicacion
directa entre esclavos

EtherNet/IP v v v v v v v _ v
Modbus TCP - - - - - - - - B B B B N v v
Modbus RTU v v - - v v v v v v - - B _ -
AS-Interface v v _ -
BACnet MS/TP v _ -
CANopen v v _ v
uss v v v v v v v v v v v 7
FLN P1 - - - - - v - - - - - - - - -
Servidor web v v
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PROFINET

| Sinopsis

PROFINET, el estandar Ethernet para la automatizacion

PROFINET es el principal estandar de Industrial Ethernet para la
automatizacion, con mas de 10 millones de nodos en todo el
mundo.

PROFINET garantiza el éxito de las empresas porque acelera
los procesos, incrementa la productividad y aumenta la
disponibilidad de sus plantas o instalaciones.

G_D211_XX_00050

Resumen de ventajas

Solumone.s persopallza-das para Aprovechamiento maximo de Mayor productividad
instalaciones recursos

I Industrial Wireless LAN I Un cable para todo I Velocidad

| Safety !> Diagnostico de dispositivos y red !> Suma precision

> Topologias flexibles I Eficiencia energética !> Grandes capacidades funcionales

!> Estandar abierto /> Cableado sencillo > Alta velocidad de transferencia

> Herramientas web |» Cambio rapido de dispositivo > Redundancia %
;I

|

!> Posibilidades de ampliacion > Robustez y estabilidad > Arranque rapido g
i
(O]
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PROFINET

. Sinopsis (continuacion)
Flexibilidad

Respuestas breves y procesos optimizados son dos requisitos
fundamentales para imponerse ante la competencia en los
mercados globales, pues los ciclos de vida de los productos
son cada dia més cortos.

PROFINET garantiza la maxima flexibilidad en plantas y proce-
sos de produccion, permitiendo implementar maquinas e insta-
laciones innovadoras. Asi, por ejemplo, se pueden integrar
dispositivos moéviles en lugares de dificil acceso.

Topologias flexibles

Ademas de la topologia lineal tipica de los buses de campo tra-
dicionales, PROFINET también permite implementar topologias
en estrella, arbol o anillo. Esto es posible con la tecnologia de
conmutacién mediante componentes de red activos, como los
switches para Industrial Ethernet y convertidores de medios, o
mediante la integracion de la funcionalidad de switch en los
aparatos de campo. Con ello se obtiene una mayor flexibilidad
y un ahorro en el cableado en la planificacién de plantas y de
maquinas.

La red PROFINET se instala sin necesidad de tener conocimien-
tos especiales y cumple todos los requisitos relevantes para el
ambito industrial. La guia PROFINET "PROFINET Installations
Guidelines" ayuda a fabricantes y usuarios a la hora de configu-
rarlaredy en las tareas de montaje y puesta en marcha. Depen-
diendo de la aplicacion, se utilizan cables de cobre simétricos
o cables de fibra 6ptica insensibles a las interferencias electro-
magnéticas. Por medio de conectores robustos y normalizados
(hasta grado de proteccion IP65/IP67) se pueden acoplar
facilmente aparatos de distintas marcas.

Dado que los aparatos tienen integradas las funciones de con-
mutacion, se pueden formar topologias en linea que se orientan
directamente por la estructura de maquinas o instalaciones ya
existentes. Esto evita algunos trabajos de cableado y ahorra
componentes como, por ejemplo, switches externos.

IWLAN

PROFINET también soporta la comunicacién inaldmbrica con
IWLAN (Industrial Wireless LAN) abriendo nuevos horizontes en
el campo de aplicacion. Asi, por ejemplo, se pueden sustituir
aquellos elementos que sufren desgaste, como los contactos
deslizantes, y resulta posible utilizar sistemas de transporte
filoguiados y paneles de mando moviles.

Safety

El perfil de seguridad PROFIsafe, cuya eficacia ya ha sido pro-
bada en PROFIBUS y que permite transmitir datos estandar y de
seguridad por un cable de bus, también se puede utilizar con
PROFINET. Para la comunicacién segura no se necesitan com-
ponentes de red especiales, sino que se pueden utilizar sin
restricciones switches y transiciones de red de tipo estandar.
Ademas, también es igualmente posible una comunicacion
segura via Industrial Wireless LAN (IWLAN).

Estandar abierto

PROFINET, el estandar abierto internacional no propietario
(IEC 61158/IEC 61784), es apoyado por PROFIBUS y
PROFINET International (PI). Es sinénimo de transparencia,
comunicacion Tl abierta, seguridad de la red y comunicacion
simultéanea en tiempo real.

Gracias a su caracter abierto, PROFINET constituye la base
para una red de automatizacion unitaria en la planta, a la que se
pueden conectar todas las maquinas y aparatos. Y utilizando
transiciones de red también se pueden integrar sin problemas
secciones de planta ya existentes, por ejemplo con PROFIBUS.

Uso de herramientas web

El soporte ilimitado de TCP/IP hace posible que PROFINET
utilice servicios web estandar en el dispositivo (por ejemplo, el
servidor web). Independientemente de la herramienta utilizada,
se puede acceder en todo momento y casi desde cualquier
lugar a la informacion del nivel de automatizacion con un nave-
gador de Internet convencional, lo que simplifica en gran me-
dida la puesta en marcha y el diagnéstico. Cualquier usuario
puede decidir por si mismo cuanto quiere abrir su maquina o
planta al mundo de la TI. Es decir, PROFINET puede funcionar
como una red de planta aislada o con médulos de seguridad
apropiados (por ejemplo, los médulos SCALANCE S), conec-
tado a lared ofimatica o a Internet. De esta forma surgen nuevas
posibilidades para el mantenimiento remoto o el intercambio
rapido de datos de produccion.

Posibilidades de ampliacion

Por una parte, PROFINET simplifica la integracion de sistemas 'y
redes ya existentes con facilidad y sin grandes esfuerzos. Asi,
PROFINET protege las inversiones hechas en unidades de
proceso ya existentes que se comunican, por ejemplo, por
PROFIBUS vy otros buses de campo como AS-Interface. Y, por
otra, se pueden agregar en todo momento mas estaciones
PROFINET. El empleo de otros componentes de red permite
ampliar infraestructuras de red tanto por cable como por via
inaldambrica, e incluso sobre la marcha.
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La competencia global hace que las empresas tengan que
aprovechar sus recursos de modo rentable y eficiente. Esto se
acentua en la produccion. PROFINET proporciona una mayor
eficiencia. La sencilla ingenieria asegura una puesta en marcha
répida y la fiabilidad de los dispositivos se encarga de que la
planta esté siempre disponible. Ademas, la extensa funcionali-
dad de diagndéstico y mantenimiento ayuda a reducir a un mi-
nimo las paradas y los costes de mantenimiento y reparacion.

Un cable para todo

PROFINET permite disfrutar de comunicacion simultanea por el
bus de campo con modo sincrono y comunicacion Tl estandar
(TCP/IP) por un mismo cable. Esta comunicacion en tiempo real
para transferir datos Utiles y de proceso y diagnoéstico tiene
lugar a través de un solo cable. La comunicacion con perfiles
especificos (PROFIsafe, PROFIdrive y PROFlenergy) se puede
integrar son cableado adicional. Esta solucion ofrece un gran
numero de funciones con una complejidad reducida.

Diagnéstico de dispositivos y red

Al conservar el probado modelo de dispositivo de PROFIBUS,
en PROFINET estan disponibles las mismas informaciones de
diagnostico. Ademas, en el diagnodstico de equipos también se
pueden leer datos especificos de médulo y de canal de los
dispositivos. Esto hace posible una localizacion de fallos mas
facil y rapida. Junto a la disponibilidad de los datos de los
dispositivos, la fiabilidad del funcionamiento tiene maxima
prioridad en la gestion de una red.

Para el mantenimiento y la monitorizacion de los componentes
de red y sus funciones, en las redes existentes se ha impuesto
el protocolo SNMP (Simple Network Management Protocol)
como estandar de hecho. PROFINET utiliza este estandar
ofreciendo al usuario la posibilidad de mantener las redes con
herramientas que ya conoce, por ejemplo con el software de
gestion de redes SINEMA Server.

Para el mantenimiento mas sencillo de dispositivos PROFINET,
tanto local como remoto, a través de una conexion VPN segura,
se pueden crear paginas web especificas de la aplicacion en el
servidor web integrado de los aparatos de campo con ayuda
del conocido estandar HTML.

Eficiencia energética

Hacia la fabrica verde: el perfil PROFlenergy proporciona fun-
ciones y mecanismos para dispositivos de campo PROFINET
aptos para una produccion con un uso eficiente de la energia.

Este perfil definido por la PNO es no propietario ni depende del
hardware y permite reducir considerablemente el consumo
energético y los costes: con PROFlenergy se pueden desco-
nectar selectivamente los consumidores no necesarios. De este
modo se reducen notablemente los costes energéticos durante
las pausas de producciéon. PROFlenergy permite la conexion y
desconexion sencilla y automatizada de unidades de planta
relacionadas tecnolégicamente. Esto se coordina de forma cen-
tralizada a través de un controlador superior, con interconexion
en red a través de PROFINET. Durante las pausas largas, esto
permite ahorrar la maxima energia posible. Las partes de la
instalacion que se desconectan brevemente contribuyen que la
energia se distribuya de forma uniforme y se aproveche de
forma 6ptima.

El uso de PROFlenergy resulta mas facil para el constructor de
magquinaria gracias a la integracion en conocidas familias de
productos. Ademas, PROFlenergy esta definido de forma que
los bloques de funcion necesarios pueden integrarse posterior-
mente en instalaciones de automatizacion de forma sencilla.

Comunicacion

Cableado sencillo

La instalacion del cableado en el ambito industrial esta sujeta
a exigencias particularmente altas. Por otro lado, existe la
demanda de construir redes industriales en el menor tiempo
posible y sin necesidad de conocimientos especiales.

El sistema de montaje rapido FastConnect de Siemens satisface
todos estos requisitos. FastConnect es un sistema de cableado
conforme con el estandar y apto para la industria; sus compo-
nentes incluyen cables, conectores y herramientas de conecto-
rizacion para redes PROFINET. El tiempo invertido en conectar
terminales se reduce a un minimo gracias al sencillo montaje
con una sola herramienta, y la practica codificacioén por colores
ayuda a evitar errores de instalacion. Tanto los cables de cobre
como los conductores de fibra ¢ptica de vidrio se pueden
conectorizar in situ.

Cambio rapido de dispositivos

Los dispositivos PROFINET se identifican por medio de un nom-
bre que les es asignado durante la configuracion. En caso de
tener que cambiar un dispositivo defectuoso, el IO Controller
reconoce el nuevo dispositivo gracias a los datos relativos a la
topologia y le asigna automaticamente su nombre. Es decir, no
es necesario utilizar ninguna herramienta de ingenieria para
sustituir dispositivos.

Este mecanismo también puede aplicarse en la primera puesta
en marcha de una instalacion completa. Asi se acelera la ope-
racion de puesta en marcha, en especial cuando se trata de
maquinas de serie.

Robustez

Una red de automatizacion tiene que ser lo méas robusta posible
frente a fuentes de perturbacion externas. El empleo de Switched
Ethernet impide que los fallos surgidos en una determinada
seccion lleguen a perturbar toda la red de planta. En las areas
muy sensibles a las interferencias electromagnéticas, PROFINET
admite el empleo de cables de fibra optica.

La productividad y la calidad son decisivas para lograr el éxito
en el mercado. Por eso, hay factores clave, como el control pre-
ciso del movimiento, accionamientos dinamicos, controladores
ultrarrapidos o la sincronizacion determinista de los dispositi-
vos, que desempefian un papel muy importante en la fabrica-
cion. Estos garantizan velocidades de produccion elevadas vy,
al mismo tiempo, una calidad ¢ptima de los productos.

Velocidad y precisién

Las aplicaciones de control de movimiento a gran velocidad
exigen un intercambio de datos preciso y determinista. Este
requisito se implementa con regulaciones de accionamientos
isécronas con IRT (Isochronous Real-Time).

PROFINET permite una comunicacioén rapida y determinista con
IRT y el modo isécrono. Con esto se sincronizan los diferentes
ciclos del sistema (entrada, red, procesamiento de CPU vy sa-
lida) incluso con una transmisién TCP/IP paralela. Gracias a los
breves tiempos de ciclo de PROFINET se incrementa la produc-
tividad de las maquinas e instalaciones, y la gran precision
garantiza la calidad del producto.

El perfil estandarizado para accionamientos PROFIdrive permite
una comunicacion no propietaria entre CPU y accionamientos.
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. Sinopsis (continuacion)

SIMOTION —
D4x5-2

Grandes capacidades funcionales

|

Con PROFINET se pueden evitar facilmente las limitaciones
existentes hasta ahora en el nimero de maquinas e instalacio-

. . . SIMOTION
nes. En una red puede haber al mismo tiempo varios controla- C240 PN
dores con sus correspondientes dispositivos de campo. El
numero de dispositivos que puede tener cada red PROFINET es \
practicamente ilimitado, pues se puede aprovechar toda la / SINAMICS
banda de direcciones IP.

Alta velocidad de transferencia

Con 100 Mbits/s en el modo Full Duplex, PROFINET consigue
una velocidad de transferencia de datos mucho mas alta que
los buses de campo convencionales. Esto permite transmitir via
TCP/IP tanto los datos del proceso como otros datos relaciona-
dos con la planta. Es decir, PROFINET combina los requisitos in-
dustriales de transmitir datos de E/S a gran velocidad y grandes
volumenes de datos para otras aplicaciones. Gracias a los
mecanismos de PROFINET, la transmisién de un gran volumen
de datos (por ejemplo, por camaras) no reduce ni la velocidad
ni la precisién de la transmisién de datos de E/S.

PROFINET [l

X200IRT

Redundancia de medios

G_D211_XX_00294a

Se puede conseguir una mayor disponibilidad de la instalacion
utilizando la redundancia (topologia en anillo). La redundancia
de medios se puede implementar tanto con ayuda de switches
externos como directamente, a través de interfaces PROFINET
integradas. Con MRP (Media Redundancy Protocol) se logran

tiempos de reconfiguracion de 200 ms. Si la comunicacion se

interrumpe en soélo una parte de la red en anillo, se evita la . Beneficios

parada de la instalacion, pudiendo realizar los trabajos de » PROFINET es el estandar de Industrial Ethernet de caréacter
mantenimiento y reparacion sin presiones de tiempo. abierto para la automatizacion

Para aplicaciones de control de movimiento, PROFINET IRT en o PROFINET esta basado en Industrial Ethernet
topologias en anillo ofrece la redundancia de medios avanzada " .
MRPD (Media Redundancy for Planned Duplication) que fun- * PROFINET utiliza los estandares TCP/IP y Tl

Redundancia de medios fluida con SIMOTION, SINAMICS S120
y SCALANCE X200IRT

ciona fluidamente sin tiempos de reconfiguracion. En caso de ¢ PROFINET es Real Time Ethernet

cortarse la comunicacion (p. ej. debido a unaruptura del cable) e PROFINET permite integrar sin fisuras sistemas de bus de
el proceso continta sin interrupcion. campo

Redundancia de sistema e PROFINET soporta la comunicacién segura via PROFIsafe

SINAMICS S120 admite la funcién de redundancia del sistema Incluso a través de una red IWLAN

con PROFINET: SINAMICS S120 ahora se puede conectar a sis- u —
temas de alta disponibilidad como SIMATIC S7-400H con dos Integracion

controladores sin mas hardware. Precisamente para tareas de .

automatizacion complejas de la industria de procesos, en las Funciones PROFINET en SINAMICS $120

que la disponibilidad y la redundancia del sistema de control SINAMICS S120 CU320-2PN CU320-2DP CU310-2 PN
son primordiales, es fundamental tener una comunicacion fiable (CBE20)
con un sistema altamente disponible. Ambos controladores del o
sistema de alta disponibilidad tienen acceso permanente a PROFINET con IRT (isécrono) ¥ v v
SINAMICS S120. Si se produce una rotura del cable o falla una Ndmero de puertos 2 4
CPU, el otro controlador asume las tareas; asf se garantiza una Ciclo de emision en ms. min. 0.25 05 0.05
comunicacion sin interrupciones. -
Shared Device 4 v
Redundancia de medios sin v v v
tiempo de latencia (MRPD)
Redundancia de medios con v v v
tiempo de latencia (MRP)
Redundancia del sistema S2 v - v
PROFlsafe v v v
PROFlenergy v v v
PROFIdrive v v v

. Mas informacion

Més informacion en la pagina web
www.siemens.com/profinet
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PROFIdrive

PROFIdrive, la interfaz de accionamiento estandar para
PROFINET y PROFIBUS

PROFIdrive define el comportamiento de los dispositivos y el
método de acceso a datos internos de accionamientos eléctri-
cos conectados a PROFINET y PROFIBUS, que pueden ser
desde simples convertidores de frecuencia hasta servorregula-
dores de alto rendimiento.

Describe detalladamente la aplicacion mas apropiada de la
comunicacion directa, la equidistancia y el modo isécrono, es
decir, de las funciones de comunicacioén en aplicaciones de
accionamiento. Ademas especifica claramente todas las pro-
piedades de los dispositivos que influyen en la interfaz con un
controlador conectado via PROFINET y PROFIBUS. Entre éstas
figuran, por ejemplo, el estado de la maquina (control secuen-
cial), la interfaz de los encdéders, la estandarizacion de valores,
la definicion de telegramas estandar, el acceso a parametros de
accionamiento, etc.

El perfil PROFIdrive soporta tanto conceptos Motion Control
centrales como descentralizados.

¢ Qué es un perfil?

Los perfiles establecen determinadas propiedades y comporta-
mientos para equipos y sistemas de automatizacién. Con ello,
tanto fabricantes como usuarios persiguen el objetivo de fijar
unas normas comunes. Los equipos y sistemas que cumplen un
perfil universal, no sujeto a ningun fabricante en concreto, pue-
den comportarse con interoperabilidad e intercambiarse hasta
cierto punto en un bus de campo.

¢Existen diferentes tipos de perfiles?

Normalmente se distingue entre perfiles de aplicacion

(generales o especificos) y perfiles del sistema:

e | os perfiles de aplicacion (también perfiles de dispositivo) se
basan principalmente en dispositivos (p. e]. accionamientos)
y contienen tanto una selecciéon predeterminada de comuni-
caciones via bus como de aplicaciones especificas de los
dispositivos.

e | 0s perfiles del sistema describen clases de sistemas inclu-
yendo la funcién de maestro, interfaces de programas y
recursos para la integracion.

¢ Qué garantia de futuro tiene PROFIdrive?

PROFIdrive ha sido especificado por la organizacion de usuarios
PROFIBUS y PROFINET International (Pl) y caracterizado como
estandar del futuro por la norma IEC 61800-7.

El principio basico es: "Keep it simple"

El perfil PROFIdrive se basa en el principio de que la interfaz del
accionamiento tiene que ser lo mas sencilla posible y estar libre
de funciones tecnoldgicas. Gracias a este principio, tanto los
modelos de referenciado como las funciones y el rendimiento
del maestro PROFINET/PROFIBUS no influyen o influyen muy
poco en la interfaz del accionamiento.

Comunicacion

PROFIdrive

Un perfil de accionamiento, pero varias clases de aplicacion

La integracion de accionamientos en los sistemas de automati-

zacion depende en gran medida de la tarea que va a realizar el

accionamiento. Para poder cubrir en un solo perfil toda la amplia

gama de aplicacion de los accionamientos, desde el converti-

dor de frecuencia sencillo hasta los sistemas multieje sincroni-

zados y con elevada caracteristica dinamica, PROFIdrive define

seis clases en las que se pueden clasificar casi todos los

accionamientos.

e Clase 1 — Accionamientos estandar (p. ej. bombas,
ventiladores, agitadores, etc.)

e Clase 2 — Accionamientos estandar con funciones
tecnoldgicas

e Clase 3 — Accionamientos de posicionamiento

e Clase 4 — Accionamientos Motion Control con inteligencia
central al efecto, de jerarquia superior, y "Dynamic Servo
Control", un sistema de regulacion de posicion patentado

e Clase 5 — Accionamientos Motion Control con inteligencia
central al efecto, de jerarquia superior e interfaz de consigna
de la posicion

e Clase 6 — Accionamientos Motion Control con inteligencia
descentralizada al efecto, integrada en los propios
accionamientos

. Diseno

EIl modelo de dispositivos de PROFIdrive

PROFIdrive define un modelo de dispositivo con mdédulos de
funcioén que trabajan conjuntamente a nivel interno y reflejan
la inteligencia del sistema de accionamiento. Estos médulos
tienen asignados objetos que estan descritos en el perfil y
definidos conforme a sus funciones. Por lo tanto, todas las
funciones de un accionamiento estan descritas por la suma
de sus parametros.

Al contrario que otros perfiles de accionamiento, PROFIdrive
solo define los mecanismos de acceso a los parametros, asi
como una parte de los aprox. 30 parametros de perfil entre los
que figuran, por ejemplo, memoria de fallos, control del accio-
namiento e identificacion de dispositivos.

Todos los demés pardmetros son especificos de los fabricantes,
lo que les permite una gran flexibilidad para implementar las
funciones de regulacion. El acceso a los elementos de un
parametro es aciclico y se realiza mediante juegos de datos.

PROFIdrive utiliza como protocolo de comunicacién DP-VO,
DP-V1y las ampliaciones DP-V2 para PROFIBUS con las funcio-
nes "comunicacion directa entre esclavos" y "modo isécrono”,

o bien PROFINET IO con las clases de tiempo real RT e IRT.

Application Class 4

Automation

Technology

Interpolation
Pos. Control

[ooo] |A

G_PM10_EN_00133

| Control Word + Speed Setpoint + ... [ status Word + Actual Position ...

4;_

Clock synchronism

Drive Drive Drive

Closed Loop Speed Ctrl.

M
Encoder Q Encoder Encoder

Closed Loop Speed Ctrl. Closed Loop Speed Ctrl.

. Mas informacion

Més informacion sobre PROFINET y PROFIBUS en
www.profibus.com
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Comunicacion

PROFIBUS

| Sinopsis

PJRJO[F] ]

BjU[S

PROFIBUS: el acreditado y robusto sistema de bus en los
entornos de automatizacion

G_PM10_XX_00144

La demanda de los usuarios de que se desarrollara un sistema
de comunicacioén abierto y compatible, no propietario, llevo a la
especificacion y estandarizacion del protocolo PROFIBUS.

PROFIBUS establece las caracteristicas técnicas y funcionales
de un sistema de bus de campo serie con el que se pueden
interconectar dispositivos de automatizacion de campo descen-
tralizados de gama baja (nivel de sensores y actuadores) y
media (nivel de célula).

La normalizacion segun IEC 61158/EN 50170 ofrece garantia de
futuro para sus inversiones.

Con el test de conformidad e interoperabilidad realizado por
los laboratorios de ensayo autorizados por la organizacion
PROFIBUS & PROFINET International (Pl) y la certificacion de
los dispositivos por parte de la PI, el usuario tiene la seguridad
de que la calidad y la funcionalidad también estan garantizadas
en instalaciones multiproveedor.

Variantes PROFIBUS

Para poder satisfacer los muy diferentes requisitos que existen
a nivel de campo, se han definido dos variantes PROFIBUS
distintas:

e PROFIBUS PA (Process Automation): la variante para aplica-
ciones de la automatizacion de procesos. PROFIBUS PA
utiliza el método de transmisiéon con seguridad intrinseca
especificado en la norma IEC 61158-2.

¢ PROFIBUS DP (Decentralized Peripherals): esta variante esta
optimizada para la velocidad y resulta idénea para la comuni-
cacion de sistemas de automatizacion con estaciones peri-
féricas y accionamientos descentralizados. PROFIBUS DP
destaca por tiempos de reaccioén muy breves y una alta in-
munidad a las perturbaciones y reemplaza a la costosa trans-
mision paralela de sefiales con 24 V y la transmision de
valores medidos con tecnologia de 0/4 ... 20 mA.

. Diseino

Estaciones de bus en PROFIBUS DP

PROFIBUS DP distingue dos clases de maestros y una clase de
esclavos:

Maestro DP clase 1

El maestro DP clase 1 es el componente central en PROFIBUS
DP. En un ciclo de mensajes definido y recurrente, la estacion
maestra central intercambia informacién con estaciones des-
centralizadas (esclavos DP).

Maestro DP clase 2

En la puesta en marcha, para configuraciones del sistema DP,
para el diagndstico o para el manejo de la instalacion durante el
funcionamiento, se emplean estaciones de este tipo (programa-
doras, equipos de configuracién o paneles de mando). Un
maestro DP clase 2 puede leer, por ejemplo, datos de entrada,
de salida, de diagnostico y de configuracion de los esclavos.

Esclavo DP

Un esclavo DP es un dispositivo periférico que recibe datos de
salida o consignas del maestro DP y que le envia como respuesta
datos de entrada, valores medidos o valores reales. Un esclavo
DP nunca envia datos por si solo, sino solo cuando el maestro DP
se lo solicita.

El volumen de datos de entrada y de salida depende del dis-
positivo y puede ser de max. 244 bytes por esclavo DP en cada
direccion de envio.

. Funciones

Volumen de funciones en maestros DP y esclavos DP

El volumen de funciones en maestros DP y esclavos DP puede
variar considerablemente. Se distingue la funcionalidad segun
DP-VO, DP-V1 y V2-DP.

Funciones de comunicacion DP-V0

Las funciones de maestro DP-VO0 incluyen funciones de configu-
racion, parametrizacion, leer los datos de diagndstico asi como
la lectura ciclica de los datos de entrada / valores reales y
escritura de datos de salida / valores de consigna.

Funciones de comunicacién DP-V1

Las ampliaciones de la funcién DP-V1 también permiten eje-
cutar paralelamente al transito de datos ciclico la funciones de
lectura y escritura aciclicas. Este tipo de esclavos se tienen que
suministrar con amplios datos de parametros durante el arran-
que y durante el funcionamiento. Estos datos de parametros de
transmision aciclica se cambian muy raramente en compara-
cién con los valores de medida, reales y de consigna y se trans-
miten paralelamente a la transferencia de datos de usuario
réapida con baja prioridad. De esta manera también se puede
transmitir informaciones de diagndstico detalladas.

Funciones de comunicaciéon DP-V2

Las funciones de maestro DP-V2 ampliadas incluyen principal-
mente las funciones de modo isécrono y la comunicacion
directa entre esclavos DP.

* Modo isécrono:
El modo isécrono se realiza mediante la aplicacion de una
sefial isécrona equidistante en el sistema de bus. Este im-
pulso ciclico equidistante se envia como Global Control
Telegramm desde el maestro DP a todos los usuarios del bus.
Asi, el maestro y el esclavo pueden sincronizar sus aplicacio-
nes a esta sefial. La fluctuacion de la sefial de ciclo a ciclo
es inferior a 1 ps.

e Comunicacion directa entre esclavos:
Para la realizacion de la comunicacion directa entre los escla-
vos se utiliza el denominado modelo Publisher / Subscriber.
Como editor de esclavos declarado proporcionan los valores
de entrada, reales y de medida de otros esclavos, los suscrip-
tores, para la lectura. Esto se realiza enviando el telegrama de
respuesta al maestro como difusién. Por lo tanto, la comuni-
cacion directa entre esclavos se lleva a cabo de forma ciclica.

N Integracion

PROFIBUS con SINAMICS

SINAMICS utiliza el protocolo PROFIBUS DP. Los accionamien-
tos SINAMICS solo pueden funcionar como esclavos DP.
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Comunicacion

Industrial Ethernet

| Sinopsis

Ethernet

Industrial

Ethernet es la tecnologia base de Internet para la conectividad
mundial. Las multiples posibilidades de intranet e Internet,
aprovechadas ya desde hace tiempo en el &mbito ofimatico, se
pueden utilizar ahora en la automatizacién de procesos gracias
a Industrial Ethernet.

Ademas de la tecnologia T, el uso de controladores descentra-
lizados es cada dia mas frecuente. Esto significa segregar las
tareas de control complejas y distribuirlas entre controladores
mas pequefos, mas simples y proximos al accionamiento. Por
es0, aumenta la demanda de comunicacion y la necesidad de
contar con un sistema al efecto mas avanzado y potente.

Con Industrial Ethernet, el ambito industrial dispone de una
potente red de area y célula segun el estandar IEEE 802.3
(ETHERNET).

. Beneficios

Ethernet permite una transferencia rapida de datos

(10/100 Mbits/s, 1/10 Gbits/s) y, al mismo tiempo, tiene capaci-
dad de comunicacion duplex. Por lo tanto, es la base ideal para
tareas de comunicacion en el &mbito industrial. Con una partici-
pacion de mas del 90 %, Ethernet es la red nimero 1 en el
mundo y cuenta con importantes propiedades que aportan
ventajas esenciales:

® Puesta en marcha rapida con un sistema de conexion
supersencillo

e Alta disponibilidad; las instalaciones existentes se pueden
ampliar sin repercusiones

* Rendimiento de comunicacion practicamente ilimitado; si se
necesita se puede escalar el rendimiento aplicando tecnolo-
gia de conmutacion y elevadas velocidades de transmision
de datos

e Conectividad de distintas areas de aplicacion, como oficina'y
produccion

e Comunicacion a escala corporativa gracias al acoplamiento
por WAN (Wide Area Network) o Internet

e Seguridad para las inversiones gracias a constantes
desarrollos compatibles

e Comunicacion inaldmbrica con Industrial Wireless LAN
Para que Ethernet sea compatible con el ambito industrial, se
necesitan algunos complementos basicos de funcionalidad
y ejecucion:
e Componentes de red aptos para el empleo en el rudo entorno
industrial
e Confeccion rapida de la tecnologia RJ45
e Seguridad ante fallos gracias a la redundancia
* Avanzado sistema de diagndstico y sefializacion
e Empleo de componentes de red con futuro garantizado
(p. €. switches)

SIMATIC NET ofrece componentes de red y productos
adecuados.

N Integracion

Industrial Ethernet con SINAMICS S

SINAMICS S ofrece Control Units y Communication Boards

dotadas de interfaz PROFINET basada en Ethernet a 100 Mbits.
Asi se puede disfrutar a un mismo tiempo de comunicacion del
proceso en tiempo real e ingenieria y HMI via TCP/IP estandar.

También es posible acceder al servidor web integrado en
SINAMICS en paralelo a la comunicacion del proceso.

Las Control Units CU310-2 y CU320-2 tienen una interfaz
Ethernet adicional en el frente, lo que facilita en gran medida
la ejecucion de tareas de ingenieria y servicio técnico.

Comunicacion con SINAMICS S via Industrial Ethernet
Comunicacién entre PG/PC/HMI

La comunicacién entre PG/PC/HMI se gestiona con protocolos
basados en TCP/IP.

¢ Ingenieria y diagnéstico con STARTER

Comunicacion Tl

La comunicacion Tl se gestiona con protocolos basados en
TCP/IP. Los principales protocolos Tl son:

e HTTP/HTTPS: Hypertext Transfer Protocol o protocolo de
transferencia de hipertexto (Secure)
Con un navegador de Internet estandar se pueden abrir
desde el dispositivo determinadas paginas web con datos de
diagnéstico. También existe la posibilidad de guardar en él
paginas web definidas por el usuario de contenido individual

e SNMP: Simple Network Management Protocol
(protocolo simple de administracion de red)
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Comunicacion
EtherNet/IP
| Sinopsis
El protocolo Ethernet Industrial (EtherNet/IP) es un estandar
Vi abierto para redes industriales. EtherNet/IP sirve para transmitir
£ A datos de E/S ciclicos y de parametros aciclicos. EtherNet/IP fue

desarrollado por la asociacion ODVA (Open DeviceNet Vendor
Association) y estandarizado en la serie de normas IEC 61158.

EtherNet/IP-

Modbus TCP

. Sinopsis

El protocolo Ethernet Modbus TCP es un estandar abierto para
redes industriales. Modbus TCP sirve para transferir datos de
registro aciclicos. Modbus TCP esta estandarizado desde 2007
en la normativa internacional IEC 61158.

CANopen

. Sinopsis
CANopen es un protocolo de comunicacion basado en la fisica

CAN que se utiliza principalmente en la tecnologfa de automati-

zacion y para la interconexion dentro de equipos complejos.

Pensado inicialmente como bus de campo para la interconexién
@) de equipos en aplicaciones de control de movimiento como los
B sistemas de manipulacion, ahora se utiliza cada vez mas en el

ambito de los equipos médicos, la automatizacion de vehiculos,
la interconexién en ferrocarriles y naval y también en la automa-
tizacion de edificios. En CANopen también se garantiza la inte-
roperabilidad gracias a los perfiles de aplicacién y de disposi-
tivo, en los que a partir de las multiples posibilidades que ofrece
la especificacion de bus, se escoge la mas adecuada para la
respectiva aplicacion o equipo, con gran precision. Los conver-
tidores con CANopen soportan el perfil de dispositivo "Acciona-
mientos eléctricos CiA 402".

. Sinopsis

USS (protocolo universal de interfaces serie, por sus siglas en

aleman, de Siemens AG, 1992) ofrecen como protocolo sencillo
de bus de campo unos servicios tanto ciclicos como aciclicos.
Basandose en un hardware de bus RS485, es posible conectar
hasta 32 estaciones en un segmento de bus y conectarlas a un
controlador superior. Este protocolo se utiliza sobre todo cuando
los requisitos de volumen de datos no son demasiado exigen-

tes.
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Funciones tecnolégicas

Posicionador simple EPos

Médulo de funcién Posicionador simple
EPos

Funcionalidades del posicionador simple
EPos

6/4 SINAMICS Technology Extensions
(SINAMICS TEC)

Encontrara mas informacién sobre
SINAMICS Technology Extensions

en Internet:
www.siemens.com/sinamics-firmware
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Funciones tecnolégicas

Posicionador simple EPos

| Sinopsis
Modulo de funcion Posicionador simple EPos

El posicionador simple EPos esta disponible como funcién
tecnoldgica estandar en todas las SINAMICS S120 Control Units
y es un moédulo de funcion que se puede activar de forma
adicional. El posicionador simple permite resolver en el propio
accionamiento tareas de control de movimiento sencillas sin
necesidad de otros medios tecnolégicos externos.

Funcionalidad integrada para el posicionamiento absoluto/
relativo de ejes lineales y giratorios con encéder en motor o en

maquina
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El posicionador simple EPos ofrece potentes y precisas funcio-
nes de posicionamiento en el sistema de accionamiento
SINAMICS S120. En virtud de su flexibilidad y adaptabilidad,
el posicionador simple se puede utilizar dentro de un amplio
espectro de aplicaciones de posicionamiento.

Las funciones se manejan con simplicidad, tanto durante la
puesta en marcha como en las operaciones corrientes, y
también se destacan por sus extensas funciones de vigilancia.

De esta manera, en muchos casos de aplicacion se puede
prescindir de controladores de posicionamiento externos.

El posicionador simple EPos sirve para el posicionamiento
absoluto y relativo de ejes lineales y giratorios (médulo) con
encoder en motor tanto rotatorio como lineal o en maquina
(sistema de medida indirecto o directo).

Tanto en el modo de regulacion por Servo Control como en el de
Vector Control, se encuentra a disposicion como médulo de
funcion aditivo y activable.

La configuracion, puesta en marcha, incluido panel de mando
(operacion a través de PC) y el diagnéstico se llevan a cabo de
forma comoda con la herramienta de puesta en marcha
STARTER.

Ademas de la extraordinaria flexibilidad de trabajo que permiten
las funciones de posicionamiento, el posicionador simple EPos
ofrece también comodidad y fiabilidad con las funciones
integradas de vigilancia y compensacion.

Los diferentes modos de operacion y su respectiva funcionali-
dad incrementan la flexibilidad y la productividad de la instala-
cién, p. ej., por correccion al vuelo y sin saltos del control de
movimiento.

Se dispone de telegramas de posicionamiento PROFIdrive
preprogramados que al activarse efectian el "cableado” interno
al posicionador simple de forma automatica.
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Funciones tecnolégicas

Posicionador simple EPos

. Sinopsis (continuacion)

Funcionalidades del posicionador simple EPos
Regulacion subordinada de posicién con los siguientes
componentes fundamentales

e Acondicionamiento de la posicion real (incluida la evaluacion
de detector subordinada y la busqueda de marcas de
referencia)

e Regulador de posicion (incluidas limitaciones, adaptacion y
célculo de control anticipativo)

¢ Vigilancias (incluida la vigilancia de parada, posicionamiento
y de error de seguimiento dindmica; sefiales de levas)

Parte mecénica
e Compensacion de juego en inversion de sentido
e Correccion del médulo

Limitaciones
e |Limitaciones de velocidad/aceleracion/deceleracion/tirones

e Finales de carrera de software (limitaciéon del campo de
desplazamiento por evaluaciéon de consigna de posicion)

e | evas de parada (limitacion del campo de desplazamiento
por evaluacion del final de carrera hardware)

Referenciado o calibracién
e Definicion de punto de referencia (para eje en reposo)

e Busqueda de punto de referencia (modo de operacion propio,
incluida funcionalidad de levas de inversién, inversion
automatica del sentido de giro, referenciado a "Levas y marca
cero encoder’, o solamente a "Marca cero encoder" o "Marca
cero sustitutiva externa (detector de proximidad)")

e Referenciado al vuelo (durante el movimiento de desplaza-
miento "normal" se puede referenciar subordinadamente con
la ayuda de la evaluacion de detector; generalmente uno de
proximidad. Funcién basada en los modos de operacion
'JOG", "Entrada directa de consigna/MDI" y "Secuencias de
desplazamiento")

e Calibracion del encéder absoluto

Modo de operacién Secuencias de desplazamiento

(64 secuencias de desplazamiento)

e Posicionamiento por medio de secuencias de desplaza-
miento almacenables en el equipo incluidas las condiciones
de continuidad y tareas especificas para el eje referenciado
previamente

e Configuracién de las secuencias de desplazamiento con
editor al efecto en la herramienta de puesta en marcha de la
familia de accionamientos SINAMICS

* Una secuencia de desplazamiento contiene la siguiente
informacion:

- Tarea y numero de tarea (p. ej.: posicionamiento, espera,
salto de secuencia GOTO, definicion de salidas binarias,
desplazamiento a tope fijo)

- Parametros de movimiento (posicién de destino, correccion
de velocidad para aceleracion y deceleracion)

- Modo (p. ej.: omitir secuencia, condiciones de continuidad
como "Seguir_con_paro", "Seguir_al_vuelo" y "Seguir_con
entradas rapidas de detectores")

- Pardmetros de tarea (p. ej.: tiempo de espera, condiciones
de salto de secuencia)

Modo de operacion Entrada directa de consigna (MDI)

e Posicionamiento (absoluto, relativo) y ajuste (regulacion de
posicion sin fin) por medio de entradas directas de consigna
(p. ej.: através del PLC por medio de datos de proceso)

e Es posible que los parametros de movimiento se vean conti-
nuamente influidos durante el movimiento de desplazamiento
(adopcion de consigna al vuelo) y que haya cambios al vuelo
entre los modos Ajuste y Posicionamiento

e El modo de operacion de Entrada directa de consigna (MDI)
es también posible en un eje no referenciado en los modos
Preparacion o Posicionamiento relativo, de tal manera que es
posible una sincronizacién al vuelo y un referenciado pasivo
con ayuda del "Referenciado al vuelo"

Modo de operaciéon JOG

e Desplazamiento con regulacion de posicion de los ejes con
los modos conmutables Regulacion de posicion sin fin o JOG
incremental (desplazamiento en un "incremento")
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Funciones tecnoldgicas

Sinopsis

Las SINAMICS Technology Extensions son tecnologias o funcio-
nes configurables de Siemens que amplian adicionalmente las
funciones de firmware. Las extensiones resuelven tareas de alto
rendimiento y especificas de aplicaciones concretas en diver-
s0s ambitos como en bancos de pruebas, transelevadores, sis-
temas de transporte basados en motores lineales o motores de
varios devanados para la construccion de maquinas.

Las SINAMICS Technology Extensions forman parte de la Ad-
vanced Technology Function y se instalan en calidad de paque-
tes de software independientes que se afiaden al firmware exis-
tente. La instalacion se realiza comodamente con la herramienta
STARTER y amplia la funcién del dispositivo con las funciones
especificas para la aplicacion elegida. La parametrizacion vy el
diagnostico se realizan desde STARTER.

Con las funciones recargables, el usuario recibe un convertidor
de frecuencia SINAMICS S120 a la medida de la tarea que tiene
que resolver.

Las SINAMICS Technology Extensions se pueden combinar con
los siguientes accionamientos y su uso lo define detalladamente
cada Technology Extension:

e SINAMICS G130

e SINAMICS G150

e SINAMICS S120

¢ SINAMICS S150

e SINAMICS DCM

e SINAMICS DCP

e SINAMICS GM150 y SINAMICS SM150

e SINAMICS SM120CM

e SINAMICS GL150 y SINAMICS SL150

e SINAMICS GH150

e SIMOTION D (SINAMICS Integrated)

e SINUMERIK 840D sl (SINAMICS Integrated)

Las siguientes SINAMICS Technology Extensions se pueden
descargar a través del servicio de soporte online de Siemens
Industry

https://support.industry.siemens.com

Escriba la referencia en el campo "Busqueda de informacion de
productos".

La Technology Extension POLYGON (Polygonal Line) es una
extension de SINAMICS para los objetos de accionamiento
SERVO, VECTOR y HLA.

La linea poligonal permite generar, en el tiempo de muestreo del
regulador de intensidad (o en un multiplo entero del mismo), una
sefal de salida de acuerdo al valor maestro basada en una
caracteristica parametrizable. Dicha caracteristica se define
hasta con 10000 nodos equidistantes entre los que hay una
interpolacion lineal. Los valores "y" de los nodos se pueden
tomar de una tabla de Excel mediante scripts. Interconectando
las sefiales de salida con distintas entradas de conector se pue-
den establecer distintas relaciones con ayuda de la funcionali-
dad de curvas caracteristicas, por ejemplo:

® Relacién Posicion-Posicion
e Relacién Posicién-Velocidad
e Relacion Posicion-Par

La Technology Extension VIBX (Vibration Extinction) es una
extension de SINAMICS para los objetos de accionamiento
SERVO y VECTOR.

En VIBX se implementa un filtro de variables de referencia (filtro
de consignas). El objetivo del filtro de valores de consigna es
modificar la variable de referencia de un eje de tal manera que
la parte mecéanica se excite lo menos posible dentro de la banda
de su frecuencia propia para minimizar las vibraciones. Esta
funcion se usa principalmente para transelevadores con el fin
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de reducir el maximo posible las vibraciones en sus columnas
generadas por las aceleraciones y frenadas. Esta demostrado
que, al reducirse las vibraciones, la columna alcanza antes el
reposo, con lo que puede meter y sacar mas mercancia en el
mismo tiempo.

La SINAMICS Technology Extension Vibration Extinction puede
aplicarse con filtro de consignas tanto con un posicionador
simple (EPos) como con Dynamic Servo Control (DSC) asociado
a un controlador integrado en el accionamiento. La Technology
Extension ofrece dos modos de aplicacion:

e Modo EPosy LR
e Modo DSC

La caracteristica del filtro se ajusta con la frecuenciay la atenua-
cion. A través de una entrada se puede modificar linealmente y
sobre la marcha la frecuencia del filtro entre dos valores limite.
Asi, ésta puede adaptarse durante el funcionamiento (modifica-
cién online) a una frecuencia propia del sistema mecanico, la
cual sufre cambios, por ejemplo, debido a distintos estados de
carga.

Technology Extension OALINK (Open Application Link) es en
SINAMICS una extensién para la Control Unit CU320-2.
OALINK permite una comunicacion bidireccional entre dos
Control Units basandose en DRIVE-CLIQ para el intercambio de
datos. Asi puede integrarse una Control Unit adicional a modo
de extension tecnoldgica para una tecnologia amplia y basada
en accionamiento configurada con SINAMICS Drive Control
Chart (DCC).

Datos para seleccién y pedidos

Descripcion Referencia
SINAMICS Technology Extension 6SL3077-0AA00-7ABO
POLYGON

Licencia runtime por cada unidad
(Control Unit) en papel

El software se puede descargar gratis a
través del soporte online de Siemens
Industry y se puede utilizar con SINAMICS,
firmware V4.5 o superior.

SINAMICS Technology Extension
VIBX

Licencia runtime por cada unidad
(Control Unit) en papel

El software se puede descargar gratis a
través del soporte online de Siemens
Industry y se puede utilizar con SINAMICS,
firmware V4.3 o superior.

SINAMICS Technology Extension
OALINK

Licencia runtime por cada unidad
(Control Unit) en papel

El software se puede descargar gratis a
través del soporte online de Siemens
Industry y se puede utilizar con SINAMICS,
firmware V4.6 o superior.

6SL3077-0AA00-5AB0

6SL3077-0AA01-0ABO

Mas informacion

Existen otras SINAMICS Technology Extensions para las
siguientes aplicaciones:

e Generador de sefiales para bancos de pruebas con
Technology Extension SETPGEN

e Acoplamiento de SERVO Motor Modules con Technology
Extension SERVCOUP

e Acoplamiento de motores lineales para sistemas de
transporte con Technology Extension RAILCTRL

Encontrard més informacion sobre SINAMICS Technology
Extensions en Internet:
www.siemens.com/sinamics-firmware

(apartado Advanced Technology Functions)
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Cap. 13

Sinopsis del sistema

Datos del sistema

Control Units

Control Unit CU310-2 para
accionamientos monoeje
Control Units CU320-2

Basic Operator Panel BOP20
Control Unit Adapter CUA31
Control Unit Adapter CUA32
Communication Board CBE20
Communication Board CBC10
Terminal Board TB30

Forma Booksize
Datos técnicos generales

Active Line Modules y componentes
Active Line Modules

Active Interface Modules

Basic Line Filter para Active Line Modules
Componentes recomendados para

lado red

Smart Line Modules y componentes
Smart Line Module Compact

Smart Line Modules

Bobinas de red para Smart Line Modules
Filtros de red para Smart Line Modules
Componentes recomendados para

lado red

Basic Line Modules y componentes
Basic Line Modules

Bobinas de red para Basic Line Modules
Filtros de red para Basic Line Modules
Componentes recomendados para

lado red

Motor Modules

Single Motor Modules Compact
Single Motor Modules

Double Motor Modules Compact
Double Motor Modules

Componentes del circuito intermedio
Braking Module Compact

Braking Module

Resistencias de freno

Capacitor Module

Control Supply Module

Adaptador de alimentacioén del circuito
intermedio

Componentes lado motor
Bobinas de motor

Servoaccionamento descentralizado
SINAMICS S120M

Forma Chassis

Equipos refrigerados por aire
Power Modules

Active Line Modules

Active Interface Modules

Smart Line Modules

Basic Line Modules

Motor Modules

Util de montaje para Powerblocks

Equipos refrigerados por liquido
Power Modules

Active Line Modules

Active Interface Modules

Basic Line Modules

Motor Modules

Componentes de potencia para lado red
Filtros de red

Bobinas de red

Componentes del sistema para lado red
recomendados

Componentes del circuito intermedio
Braking Modules

Resistencias de frenado

Fusibles circuito intermedio

Componentes de potencia para lado motor
Bobinas de motor

Filtro du/dt méas VPL

Filtro du/dt compact mas VPL

Filtro senoidal

Safe Brake Adapter SBA

Forma Blocksize

Power Modules refrigerados por aire
Filtros de red

Bobinas de red

Componentes del sistema recomendados
para lado red

Resistencias de freno

Bobinas de salida

Rack-Push-Through

Safe Brake Relay

Configurador Drive Technology
SIZER for Siemens Drives

CAD CREATOR

STARTER

Componentes complementarios del sistema
DRIVE-CLiQ Hub Module DMC20
DRIVE-CLIQ Hub Module DME20

Terminal Module TM15
Terminal Module TM31
Terminal Module TM41
Terminal Module TM54F
Terminal Module TM120
Terminal Module TM150

Voltage Sensing Module VSM10

Integracion del sistema de captacion
Sensor Module Cabinet-Mounted SMC10
Sensor Module Cabinet-Mounted SMC20
Sensor Module Cabinet-Mounted SMC30
Sensor Modules External SME20/SME25
Sensor Modules External SME120/SME 125
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| Sinopsis

La perfecta adaptacion del sistema de accionamiento Power Modules
SINAMICS S120 a las mas diversas tareas de accionamiento se
hace posible gracias a la separacién de la unidad de potencia
y la unidad de regulacién (Control Unit).

La variante mas sencilla de un sistema de accionamiento
SINAMICS S120 consta de una Control Unit CU310-2 y un Power
Module. EI Power Module lleva integrados un rectificador, un
Esta ultima se selecciona en funcién del numero de acciona- circuito intermedio y un ondulador para alimentar un motor.
mientos que se van a regular y la potencia requerida; las unida-
des de potencia responden a las demandas requeridas de
realimentacion o intercambio de energia. La conexion entre la
Control Unit y la unidad de potencia se establece con toda
facilidad a través de DRIVE-CLIQ, la interfaz digital del sistema.

Control Units

Power Module, forma Blocksize, con Control Unit CU310-2 y
Basic Operator Panel BOP20

Control Unit CU310-2 PN Control O DRIVE-CLIQ - Power
Unit Module

=

G_D211_XX_00042

w
t

Los Power Modules han sido disefiados para accionamientos
individuales sin realimentacién a la red. Cuando el acciona-
miento devuelve energia, ésta se transforma en calor mediante
resistencias de freno.

Los Power Modules también pueden funcionar a través de una
Control Unit CU320-2, SIMOTION D4x5-2 o Controller Extension
CX32-2, p. ej. cuando se complementa un conjunto multieje con
un accionamiento individual adicional. En dicho caso, los Power
Modules de forma Blocksize tienen que equiparse con el Control
Unit Adapter CUA31/CUA32. Este esta unido a la Control Unit
CU320-2, SIMOTION D4x5-2 o con la Controller Extension
Control Unit CU320-2 PN CX32-2 via DRIVE-CLIQ. Los Power Modules de forma Chassis

estan directamente conectados con la Control Unit por medio
Control Unit CU310-2 DP y CU310-2 PN de un cable DRIVE-CLIQ.

Para la regulacion de un solo accionamiento se utiliza la Control
Unit CU310-2. Una interfaz PROFIBUS (CU310-2 DP) o una
interfaz PROFINET (CU310-2 PN) y la evaluacion de encéders
TTL/HTL son estandar.

Control Unit CU320-2

La Control Unit CU320-2 ha sido desarrollada para la regulacion
de varios accionamientos. A una sola Control Unit CU320-2 se
pueden conectar hasta

e 12 accionamientos en control por U/f o

e 6 accionamientos en modo de servorregulacion o regulacion
vectorial.

A través de la Control Unit CU320-2 se pueden establecer enla-
ces entre los diferentes accionamientos e incluso implementar
funciones tecnoldgicas sencillas.

7/2 Siemens D 21.4 - 2017
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. Sinopsis (continuacion)
Motor Modules

El Motor Module lleva integrados un circuito intermedio de
tensiéon y un ondulador para alimentar un motor.

Control Unit CU320-2, Line Module y tres Motor Modules en forma
Booksize

Control [ DRIVE-CLIQ

Unit

Line Modules

Los Line Modules transforman la corriente alterna de la red en
corriente continua con la que se alimentan los Motor Modules a
través del circuito intermedio.

Basic Line Modules

Los Basic Line Modules son apropiados solo para alimentacion
desde la red, es decir, no pueden devolver energia a ella
cuando el motor actia como generador. Si se regenera energia,
por ejemplo, al frenar, ella debe transformarse en calor con un
Braking Module y una resistencia de frenado. Para la alimenta-
cién con un Basic Line Module se necesita una bobina de red
apropiada. Opcionalmente se puede instalar un filtro de red
para respetar los limites especificados en la norma EN 61800-3,
categoria C2.

Interruptor- Filtrode Bobinade Basic Line
seccionador y red red Module
fusibles o
interruptores
automaticos

—rwj ‘—E——Iﬂ‘_—!:l_——l \NAAN H -Ei' #
T
Contactor =

principal Motor
Module

G_D211_ES_00032a

Smart Line Modules

Line Motor
Module Module

G_D211_XX_00043

Los Motor Modules han sido desarrollados para accionamientos
multieje. Los Motor Modules estan conectados por medio de un
embarrado DC comun. El circuito intermedio de corriente conti-
nua que comparten permite que haya una compensacion de
energia entre los Motor Modules, es decir, cuando un Motor Mo-
dule estéa funcionando en régimen generatriz, la energia recupe-
rable puede ser absorbida por otro Motor Module que esté fun-
cionando en régimen motriz. El circuito intermedio es
alimentado por un Line Module con la tension de red.

Los Smart Line Modules pueden alimentar energia desde la red
y devolverla a la misma. El Braking Module y la resistencia de
frenado soélo son necesarios cuando se requiere frenar directa-
mente los accionamientos incluso en caso de producirse un
corte eléctrico (sin posibilidades de realimentacion). Para la
alimentacién con un Smart Line Module se necesita la corres-
pondiente bobina de red. Opcionalmente se puede instalar un
filtro de red para respetar los limites especificados en la norma
EN 61800-3, categoria C2.

Interruptor- Filtro de Bobina Smart Line
seccionador red de red Module
y fusibles

x
=== W:H ;‘
_'_

Contactor =

principal Motor
Module

G_D211_ES_00033a
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. Sinopsis (continuacion)

Active Line Modules

Los Active Line Modules pueden alimentar energia desde la red
y devolverla a la misma. El Braking Module y la resistencia de
frenado solo son necesarios cuando se requiere frenar directa-
mente los accionamientos incluso en caso de producirse un
corte eléctrico (sin posibilidades de realimentacion). Al contra-
rio que los Basic Line Modules y los Smart Line Modules, los
Active Line Modules generan una tension en corriente continua
regulada, que se mantiene constante independientemente de
las fluctuaciones de la tension de red. Ahora bien, ésta tiene que
fluctuar dentro de los limites de tolerancia admisibles. Los
Active Line Modules toman de la red una corriente con onda
casi senoidal y no la contaminan con corrientes armonicas
perjudiciales.

Para el funcionamiento de un Active Line Module, es necesario
utilizar el Active Interface Module apto para la potencia selec-
cionada. Opcionalmente se puede instalar un filtro de red para
respetar los limites especificados en la norma EN 61800-3,
categorfa C2.

Interruptor-seccionador  Fijtro Active Active Line
y fusibles o interruptor  de red Interface Module
automatico Module

*jEﬁ_ S J@S

Motor
Module

G_D211_ES_00035b

Més informacion sobre la configuracion de un sistema de
accionamiento con SINAMICS S120 en el apartado Notas para
configuracion.

Los Power Modules, Motor Modules y Line Modules estan dispo-
nibles en las formas Booksize, Booksize Compact, Blocksize y
Chassis:

e Power Modules en formas Blocksize y Chassis

e Motor Modules y Line Modules en las formas Booksize,
Booksize Compact y Chassis

Tipos de refrigeracion

En lo que respecta a la disipacion del calor, hay dos posibilida-
des segun la forma constructiva:

A

B )
Refrigeracion
por aire interna

G_D211_ES_00341

Refrigeracion por
liquido

Refrigeracién por aire interna

En esta solucion estandar, las pérdidas térmicas de los compo-
nentes de accionamiento de la unidad electrénica y de la uni-
dad de potencia se disipan en el interior del armario eléctrico
bien por refrigeracion natural, bien por ventilacion forzada.

Refrigeracién por liquido

En los médulos de forma Chassis refrigerados por liquido, los
semiconductores de potencia estan montados sobre un disipa-
dor por el que circula el refrigerante. Las pérdidas térmicas
originadas del equipo son absorbidas en gran parte por el refri-
gerante y pueden evacuarse fuera del armario eléctrico.

Aplicaciones personalizadas

Los equipos se pueden adquirir como solucién completa en las
distintas formas constructivas. El usuario disfruta del know-how
de los especialistas en accionamiento y ya no necesita ocu-
parse del dimensionamiento térmico de su aplicacion. Sobre
todo en aplicaciones con variantes dotadas de refrigeracion por
liquido, con forma Chassis, el usuario tiene una solucién técni-
camente segura y gana tiempo en las tareas de ingenieria.

La solucién de sistema abarca hasta armarios completos con
sistema de refrigeracion y regulacion de temperatura/conden-
saciones.

Para mas informacion, se ruega consultar.
Eficiencia energética

El sistema de accionamiento SINAMICS S120 ahorra energia por
aprovechamiento de la energia de los ejes en régimen generador
dentro del circuito intermedio de una configuracion multieje y por
devolucién de energia a la red eléctrica. Hasta con la plena po-
tencia de alimentacion no se genera calor innecesario dentro del
armario eléctrico. Evitando corrientes reactivas capacitivas e
inductivas por medio de los Active Line Modules, el SINAMICS
S120 controla también que no se produzcan pérdidas innecesa-
rias de energia en la red de alimentacion ni tampoco armoénicos
de corriente. Esto no solo impide efectos negativos en otros
consumidores, sino que también reduce la produccién de calor
dentro del armario eléctrico.

Componentes del sistema

Los componentes del sistema se dividen en:

e Componentes del circuito intermedio
p. ej. Braking Modules y resistencias de freno

e Componentes de potencia lado salida
p. ej. bobinas de motor

e Componentes complementarios del sistema
p. ej. Terminal Modules, Operator Panel y
Communication Boards

¢ Integracion del sistema de encéder
para conectar diferentes tipos de encéder a
SINAMICS S120
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Forma Booksize Forma Blocksize

Las unidades con forma Booksize estan optimizados para Las unidades con forma Blocksize estan optimizadas para
aplicaciones multieje y se montan directamente uno junto a otro. aplicaciones monoeje y se suministran Unicamente como Power
La conexion para el circuito intermedio comun esté integrada. Modules.

El calor se disipa mediante refrigeracion por aire interna. La Control Unit CU310-2 se puede enchufar directamente.

El calor se disipa mediante refrigeracion por aire interna.

En las variantes Push Through el calor se disipa pasando las
aletas de refrigeracion del Power Module a través de la pared
posterior del armario eléctrico. Las variantes Push Through
deberian utilizarse en aplicaciones que exigen una disipacion
térmica minimizada dentro del armario eléctrico.

Forma Booksize Compact

La forma Booksize Compact se deriva de la forma Booksize y
fue desarrollada para maquinas con requisitos especiales en lo
que se refiere ala compacidad de los accionamientos. La forma
Booksize Compact reune casi todas las ventajas de la forma
Booksize, con menor altura y mayor capacidad de sobrecarga.
El calor se disipa mediante refrigeracién por aire interna.

Forma Chassis

Los equipos de mayor potencia (a partir de aprox. 100 kW) se
configuran con médulos de forma Chassis y estan disponibles
como Line Modules, Power Modules y Motor Modules. El calor
se disipa de serie por refrigeracion de aire interna. Para aplica-
ciones especiales (por ejemplo, para el sector de extrusion o
para el sector naval) pueden pedirse variantes refrigeradas por
liquido. En los Power Modules se puede integrar la Control Unit
Cuszio-2.

Méas informaciéon sobre los convertidores de frecuencia
refrigerados por liquido en el catalogo D 21.3.
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Cabinet Modules

Ademas de los convertidores en chasis expuestos en este
catalogo, con los SINAMICS S120 Cabinet Modules se ofrece un
sistemma modular de equipos en armario para accionamientos
multieje con alimentacion de red central y embarrado de circuito
intermedio comun como suele haber, por ejemplo, en maquinas
de papel, laminadoras, bancos de pruebas o dispositivos eleva-
dores. Los Cabinet Modules estan disponibles con una potencia
total de hasta 4500 kW en la variante refrigerada por aire y de
hasta 5700 kW en la variante refrigerada por liquido.

Los componentes principales del sistema son:

e Line Connection Modules

e Basic Line Modules

Smart Line Modules

Active Line Modules, incluidos Active Interface Modules
Central Braking Modules

Motor Modules

Auxiliary Power Supply Modules

"
L2
-

Més informacion en el catélogo D 21.3.
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. Datos técnicos

A continuacién se exponen las principales directivas y normas
en las que se basa el sistema de accionamiento incorporado
SINAMICS S120 y que se han de tener en cuenta para garanti-
zar la seguridad funcional y operativa asi como la compatibili-
dad electromagnética.

Normas europeas
EN 61508-1

Seguridad funcional de los sistemas eléctricos/
electronicos/electrénicos programables
relacionados con la seguridad

Parte 1: Requisitos generales

EN 60204-1 Equipamiento eléctrico de las maquinas

Parte 1: Requisitos generales

EN 61800-3 Accionamientos eléctricos de potencia de
velocidad variable
Parte 3: Norma de producto CEM incluidos

procedimientos de ensayo especificos

IEC/EN 61800-5-1 Accionamientos eléctricos de potencia de

velocidad variable
Parte 5: Requisitos de seguridad
Parte 1: Requisitos eléctricos y térmicos

Normas norteamericanas
UL 508C
UL 61800-5-1

Power Conversion Equipment

Adjustable Speed Electrical Power Drive
Systems

CSA C22.2 No. 14
Certificados de aptitud

Industrial Control Equipment

cULus Ensayo por parte de UL (Underwriters
Laboratories, www.ul.com) conforme a las

normas UL y CSA

. Mas informacion

Para un funcionamiento fiable del sistema de accionamiento use
exclusivamente componentes originales del sistema de accio-
namiento SINAMICS junto con los accesorios originales de
Siemens descritos en este catélogo y en las instrucciones de
configuracion, en las descripciones de funciones o en los
manuales de usuario correspondientes.

El usuario debe tener en cuenta las prescripciones de disefio y
configuracion que se indican.

Otras combinaciones, incluso también junto con productos de
otros fabricantes, requieren una regulacion contractual espe-
cifica.

Si no se utiliza ningun componente original, p. ej., en caso de
reparacion, pueden perderse las homologaciones como UL,
EN, Safety Integrated, etc. Esto puede dar lugar a la pérdida de
la autorizacion para el servicio de la maquina en la que estan
integrados estos componentes de terceros.

Todos los certificados de aptitud, aprobaciones, certificados,
declaraciones de conformidad, certificados de ensayo como
CE, UL o Safety Integrated se han realizado junto con los corres-
pondientes componentes de sistema, tal como se ha descrito en
los catalogos € instrucciones de configuracion. Los certificados
tienen validez solo si los productos se utilizan con los compo-
nentes del sistema descritos, si se instalan de acuerdo con las
directivas de montaje y si se utilizan segun los fines prescritos.
En determinados casos, el comercializador de estos productos
debe solicitar por su cuenta que se expidan de nuevo los
certificados.

Ver la informacion para ingenierfa de un sistema de acciona-
miento con SINAMICS S120 en el apartado Notas para
configuracion.
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Arquitectura del sistema con unidad de regulacion central

Los accionamientos individuales coordinados electréonicamente
resuelven las tareas de accionamiento trabajando en equipo. Los
controles superiores dirigen los accionamientos para que ejecu-
ten el movimiento coordinado requerido. Para que esto sea posi-
ble, tiene que haber un intercambio de datos entre el control y los
accionamientos. Hasta ahora, dicho intercambio se canalizaba a
través de un bus de campo, con todos los trabajos de montaje y
configuracion que esto requiere. Ahora, SINAMICS S120 abre
nuevos horizontes: una unidad de regulacion central regula todos
los accionamientos de los ejes participantes y establece ademas
los enlaces tecnoldgicos entre los accionamientos o entre los
ejes. Como toda la informaciéon necesaria se encuentra en la uni-
dad de regulacion central, ya no es preciso transferir los datos,
con todas las complicaciones que esto implicaba. Los vinculos
compartidos por todos los ejes se pueden implementar en un solo
maodulo y se configuran en la herramienta de puesta en marcha
STARTER con un simple clic del raton.

e | a unidad de regulacion de SINAMICS S120 resuelve por si
sola tareas tecnoldgicas sencillas

e Para accionamientos monoeje se ofrece la Control Unit
CU310-2 DP 0 CU310-2 PN

e Para aplicaciones multieje esta disponible la Control Unit
CU320-2 DP o CU320-2 PN

e Para tareas Motion Control complejas se utilizan las potentes
Control Units D410-2, D425-2, D435-2, D445-2 y D455-2 de
SIMOTION D, escalonadas en funcién del rendimiento.

Mas informacion sobre SIMOTION en el Industry Mall y en el
catalogo PM 21.

Cada una de estas Control Units se basa en un firmware estandar
SINAMICS S120 orientado a objetos, que contiene todos los tipos
habituales de control y que es escalable hasta los mas altos
requisitos de rendimiento y repertorio funcional.

Las siguientes regulaciones de accionamiento ya estan
preparadas como objetos de configurables:

¢ Infeed Control para la alimentacién de red

e Vector Control
- Accionamientos de velocidad regulable con gran estabi-
lidad del par y la velocidad para maquinas y plantas en
general
- ldéneo para motores asincronos
- Patrones de impulso optimizados para sistemas motor-
convertidor eficientes

e Servo Control
- Accionamientos con control de movimiento de alta dinamica
- Sincronismo angular con PROFIBUS/PROFINET en modo
isécrono
- Utilizacion en maquinas herramienta y maquinas de
produccion ciclicas

La tipos de control por U/f convencionales ya se incluyen en el
objeto de accionamiento "Vector Control", lo que permite solu-
cionar también aplicaciones sencillas (por ejemplo, acciona-
mientos con grupos de motores SIEMOSYN).

Tarjeta CompactFlash

La funcionalidad de los accionamientos SINAMICS S120 esta
almacenada en una tarjeta CompactFlash. En ella se encuentra
el firmware y los parametros ajustados para todos los accio-
namientos, guardados en forma de proyecto. En la tarjeta
CompactFlash se pueden guardar otros proyectos a fin de tener
siempre a mano el proyecto adecuado para poner en marcha di-
ferentes maquinas de serie. Una vez inicializada la Control Unit,
se leen los datos de la tarjeta CompactFlash y se cargan en la
memoria de trabajo.

El firmware esta organizado en objetos. El control y la regulacion
de los Line Modules, Motor Modules, Power Modules y de los
componentes del sistema conectados via DRIVE-CLIQ se efec-
tuan por medio de los llamados objetos de accionamiento.

Objetos de accionamiento

Un objeto de accionamiento es una funcién de software inde-
pendiente que tiene sus propios parametros y, dado el caso,
también sus propios avisos o0 mensajes de alarma y fallo.

Control Unit Objetos de accionamiento
I ] ] ]
Evaluacion | | Regulacion | Regulacién | Regulacion | | Evaluacién | | Evaluacion | | Evaluacion |
E/S | Infeed de acciona-| --- |de acciona- | Option | | Terminal | | Terminal |
integradas | | miento | miento | | Board | Module | Module |
5 R L .__@_J L L
——{ [T}

Option

Board
Line Motor Motor Terminal Terminal | @
Module Module Module Module Module é
mI
‘_I
gI
C T T T T 7T C T T T T 7T ©

@ @
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Extension de tecnologia con SIMOTION

Las Control Units SIMOTION D posibilitan el control coordinado
de los movimientos de varios accionamientos. Ademas de los
objetos de accionamiento, estas Control Units también cuentan
con objetos tecnoldgicos. Estos se hallan incluidos en paquetes
de tecnologia y ofrecen funciones de control de movimiento
avanzadas (por ejemplo, sincronismo y perfil de leva o incluso
interpolacién de trayectorias) o funciones tecnolégicas (por
ejemplo, un secuenciador de levas electronico, un regulador

Amplio paquete de funciones de control y regulacion

Diversas funciones estandar (por ejemplo, especificacion de
consignas, conmutacion de juegos de datos, optimizacion de
reguladores, respaldo cinético) garantizan una gran seguridad
funcional y condiciones de empleo sumamente flexibles.

Sinopsis de las principales funciones de control y regulacion

Infeed Control

Tipos de regulacion
SINAMICS S120

Tipos de control
SINAMICS S120

de temperatura o de presion). Gracias al PLC integrado y segun
IEC 61131-3, las Control Units SIMOTION D son capaces de
controlar tanto los movimientos como la maquina en su

conjunto, incluyendo HMI y periferia.

Més informacion sobre SIMOTION en el Industry Mall y en el

catalogo PM 21.

Funciones principales
SINAMICS S120
para Booksize/Chassis

® Booksize ® Booksize/Chassis e |dentificacion de red
- Regulacion de corriente - Basic Mode e Optimizacién del regulador
sin/con sensor de red solo rectificacion o Eiire e armémicss
- Regulacion de Upg - Smart Mode « Rearranque automatico

sin/con sensor de red
e Chassis

- Regulacion de corriente
con sensor de red

- Regulacion de Upc
con sensor de red

rectificacion y
realimentacion

Observacion/Nota

El sensor de red es el Voltage
Sensing Module VSM 10;
"corriente" es la corriente de la
red; trifasico con frecuencia
de red

Vector Control

* Motor asincrono

- Regulacion de par
con/sin encéder

- Regulacion de velocidad
con/sin encoéder

* Motor torque

- Regulacion de par
con encoder

- Regulacion de velocidad
con/sin encéder

* Motor asincrono, motor
torque

- Regulacion de posicion
con encoder

* Motor de reluctancia
- Regulacion de par
con/sin encéder

- Regulacion de velocidad
con/sin encéder

parabdlica

de tension

e Caracteristica lineal/

e Caracteristica de
frecuencia fija (textil)

e Especificacion indepen-
diente de la consigna

e Conmutacion de juegos
de datos

® Especificacion de consigna
ampliada

 |dentificacion del motor

® Optimizacion de
intensidad/regulador
de velocidad

* Regulador tecnoldgico
® Posicionador simple
® Rearranque automatico

* Rearranque al vuelo
con/sin encéder

* Respaldo cinético
e Sincronizacion

e Estatismo

* Mando de freno

Con los tipos de control por
U/f es posible el modo mixto;
por eso, los tipos de control
por U/f solo estan guardados
una vez, en el objeto de
accionamiento "Vector
Control".

Los motores de reluctancia
no admiten U/f.

Mas informacién sobre los
motores de reluctancia en

el catélogo D 81.1

La regulacion de posicion
se puede seleccionar como
maodulo de funcién tanto
desde "Servo" como desde
"Vector".

Los motores sincronos (1FK'y
1FT) y los motores lineales
solo son posibles en el modo
Servo.

Servo Control

* Motor asincrono

- Regulacion de par
con encoder

- Regulacion de velocidad
con/sin encoéder

* Motor sincrono, motor lineal
y motor torque

- Regulacion de par
con encoéder

- Regulacién de velocidad
con encoéder

® Todos los tipos de motor

- Regulacion de posicion
con encoder

parabdlica

de tension

e Caracteristica lineal/

e Caracteristica de
frecuencia fija (textil)

e Especificacion indepen-
diente de la consigna

e Conmutacion de juegos
de datos

® Especificacion de consigna
 |dentificacion del motor

® Atenuacion activable

* Regulador tecnolégico

e Posicionador simple

* Mando de freno

Con los tipos de control por
U/f es posible el modo mixto;
por eso, los tipos de control
por U/f solo estan guardados
una vez, en el objeto de
accionamiento "Vector
Control".

La regulacion de posicion se
puede seleccionar como
maodulo de funcién tanto
desde "Servo" como desde
"Vector".
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. Sinopsis (continuacion)
Tecnologia BICO

En cada objeto de accionamiento hay gran nimero de magnitu-
des de entrada y salida que también se pueden interconectar
libremente para todos los objetos con ayuda de la tecnologia
BICO (Binector Connector Technology). Un binector es una
sefal l6gica que puede adoptar los valores 0 o 1. Un conector
es un valor numérico (p. €j. el valor real de la velocidad o la
consigna de la intensidad).

Posicionador simple (EPos)

El posicionador simple EPos ofrece potentes y precisas funcio-
nes de posicionamiento. En virtud de su flexibilidad y adapta-
bilidad, el EPos es utilizable dentro de un amplio espectro de
aplicaciones de posicionamiento. Las funciones se manejan
con simplicidad, tanto durante la puesta en marcha como en las
operaciones corrientes, y se destacan ademas de ello, por sus
extensas funciones de vigilancia. De esta manera, en muchos
casos de aplicacion se puede prescindir de controladores de
posicionamiento externos.

Més informacion sobre el posicionador simple (EPos) en el
apartado "Funciones tecnoldgicas".

Regulador tecnoldgico (PID)

El regulador tecnoldgico es de tipo PID. El regulador tecnolo-
gico permite implementar, por ejemplo, lazos de regulacion
de nivel de llenado, temperatura, traccion, presion, caudal y
posicion del bailarin.

Mas informacion sobre el regulador tecnolégico (PID) en el
apartado "Funcionalidad del firmware".

SINAMICS Drive Control Chart (SINAMICS DCC)

SINAMICS DCC amplia la funcionalidad del equipo mediante
bloques de regulacion, de célculo y l6gicos de libre disposicion
y ofrece la posibilidad de configurar funciones tecnoldgicas
propias en los accionamientos SINAMICS de forma gréfica.
Ademas, el procesamiento in situ, en el accionamiento, soporta
la conversion de sistemas modulares de maquinaria y redunda
en un aumento de las prestaciones globales de la maquina.

Més informacion sobre Drive Control Chart (DCC) en el apartado
Herramientas de ingenieria.

SINAMICS Technology Extensions (SINAMICS TEC)

SINAMICS TEC son tecnologias o funciones configurables de
Siemens que amplian adicionalmente las funciones de firmware.
Las extensiones resuelven tareas de alto rendimiento y especi-
ficas de aplicaciones concretas en diversos @mbitos como, por
ejemplo, en transelevadores.

Mas informacion sobre Technology Extensions (TEC) en el
apartado "Funciones tecnolégicas".

Funciones de seguridad integradas (Safety Integrated)
Las Control Units soportan amplias funciones de seguridad.
Las funciones de seguridad integradas son las funciones
denominadas Safety Integrated Basic

e STO = Safe Torque Off

e SBC = Safe Brake Control

e SS1 = Safe Stop 1

y las funciones sujetas a licencia

Safety Integrated Extended

e SS1 con SBR/SAM = Safe Stop 1 con Safe Brake Ramp/
Safe Acceleration Monitor

e SS2 = Safe Stop 2

e SOS = Safe Operating Stop
e SBT = Safe Brake Test

e SLS = Safely-Limited Speed
e SSM = Safe Speed Monitor

e SDI = Safe Direction

e SLP = Safely-Limited Position
e SP = Safe Position

(abreviaturas segun IEC 61800-5-2)

Para utilizar las funciones de seguridad integradas se requieren
en algunos casos licencias, componentes complementarios del
sistema (p. ej. Terminal Module TM54F) o controladores de
seguridad adecuados.

Mas informacion sobre las funciones de seguridad integradas
en el apartado "Safety Integrated".

Ayuda ideal para el diagndstico gracias a la funcion Trace

Las variables de entrada y de salida de los objetos de acciona-
miento se pueden registrar en su evolucion temporal con ayuda
de la funcién integrada Trace y visualizar con el software de
puesta en marcha STARTER. Simultdneamente se pueden regis-
trar hasta 4 sefiales. Dicho registro se activa en funcién de
ciertas condiciones o eventos configurables (p. e]. el valor de
una variable de entrada o salida).

Trace | Furiction genstator | Measurements Time dogram | FFT dagyam | Bode diagian |
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Control Unit CU310-2 para accionamientos monoeje

| Sinopsis

Control Units CU310-2 PN y CU310-2 DP

La Control Unit CU310-2 estéa disefiada para las funciones de
comunicacion, control y regulaciéon de un SINAMICS S120
(AC/AC) y forma, junto con el Power Module PM240-2 (utilizable
con el firmware V4.8 o superior), un accionamiento monoeje de
alto rendimiento. Para la comunicacion con bus de campo estan
disponibles una variante con PROFINET (PN) y una con
PROFIBUS (DP).

Tarjeta CompactFlash para Control Units CU310-2

LT LT Iy

En la tarjeta CompactFlash estan almacenados el firmware y
los parametros ajustados. La tarjeta CompactFlash se enchufa
en el correspondiente slot de la Control Unit CU310-2.

Una Control Unit CU310-2 puede ejecutar las funciones de
comunicacion, control y regulacion para un Power Module. En
este caso, no es necesaria la ampliacion Performance.

Ademas del firmware, la tarjeta CompactFlash también contiene
claves de licencia (License Key) que se necesitan para habilitar
opciones de firmware.

En la actualidad, adicionalmente a la referencia se pueden pedir
estas opciones de firmware:

¢ Safety Integrated Extended Functions, cédigo FO1

e Alta frecuencia de salida ", codigo Jo1

e DCB Extension, cédigo U01

Las opciones de firmware se pueden habilitar después de

adquirir la licencia por medio del WEB Licence Manager dis-
ponible en Internet.

Méas informacion en la pagina web
www.siemens.com/automation/license

. Disefo

La Control Unit CU310-2 tiene las siguientes conexiones e
interfaces de serie:

e Moédulo de interfaz a bus de campo
- CU310-2 PN: 1 interfaz PROFINET con 2 puertos
(conectores hembra RJ45) con perfil PROFIdrive V4
- CU310-2 DP: 1 interfaz PROFIBUS con perfil PROFIdrive V4

e 1 conector DRIVE-CLIQ para la comunicacién con el motor
DRIVE-CLIQ o las deméas estaciones DRIVE-CLIQ
(p. €j., Sensor Modules o Terminal Modules)

¢ 1 evaluacion de encéder para evaluar las siguientes sefiales
del encoder
- Encéder incremental TTL/HTL
- Encéders SSI sin sefiales incrementales

e 1 conexién PE/conductor de proteccion

* 1 conexidn para alimentacion de la electrénica de control a
través del conector de 24 V DC

e 1 entrada para sensor de temperatura KTY84-130, Pt1000 o
PTC (el Pt1000 se puede utilizar con el firmware V4.7 HF17 o
superior)

e 3 entradas digitales de seguridad (utilizables a partir del
firmware V4.5) parametrizables (con aislamiento galvanico) o
6 entradas digitales parametrizables (con aislamiento
galvanico)

Las entradas digitales de seguridad son aptas para routing;
es decir, se pueden transmitir a un control superior via 7
PROFISafe.

e 5 entradas digitales parametrizables (aisladas galvanica-
mente)

¢ 1 salida digital de seguridad (utilizables a partir del firmware
V4.5) parametrizable (con aislamiento galvanico) o 1 salida
digital (con aislamiento galvanico)

e 8 entradas/salidas digitales bidireccionales parametrizables
(no aisladas galvanicamente)

¢ 1 entrada analdgica, opcionalmente de +10 V (resolucion de
12 bits + signo) o de +20 mA (11 bits + signo)

¢ 1 interfaz Ethernet (conector hembra RJ45) para puesta en
marcha y diagndéstico

e 1 slot para la tarjeta CompactFlash en la que estan
almacenados el firmware y los pardmetros

e 1 interfaz PMIF para la comunicacion con los Power Modules
con forma Blocksize

e 3 hembrillas de medicion y una masa de referencia para
facilitar la puesta en marcha

¢ 1 interfaz con Basic Operator Panel BOP20

El estado de la Control Unit CU310-2 se sefializa por medio de
LEDs de varios colores.

Para fines de diagnéstico, por ejemplo, puede enchufarse el
Basic Operator Panel BOP20 directamente en la Control Unit
Cuszio-2.

El firmware y los parametros ajustados se encuentran almace-
nados en una tarjeta CompactFlash enchufable, lo que permite
cambiar la Control Unit sin medios auxiliares.

) Para mas informacion, ver
https://support.industry.siemens.com/cs/document/104020669

2) Para utilizar las salidas digitales, debe conectarse una alimentacion de

24V al borne X124.
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Control Unit CU310-2 para accionamientos monoeje

[ | Integracion

. Datos para seleccion y pedidos

Descripcion
Control Unit CU310-2 PN
Sin tarjeta CompactFlash

Referencia
6SL3040-1LA01-0AA0

Control Unit CU310-2 DP
Sin tarjeta CompactFlash

6SL3040-1LA00-0AAQ

Tarjeta CompactFlash para
Control Units CU310-2 PN, CU310-2 DP
incl. licencia (Certificate of Licence)

¢ y con licencia Safety
e y con alta frecuencia de salida N

e y con licencia para DCB Extension
(firmware V4.6 o superior)
(Encontraréd mas informacion sobre la DCB
Extension y la validacion posterior en
"Drive Control Chart (DCC)", en el apartado
Herramientas de ingenieria)

Firmware V4.7
Firmware V4.8

6SL3054-0E = 00-1BAO

6SL3054-0E m00-1BA0-Z
FO1

6SL3054-0E m00-1BA0-Z
Jo1

6SL3054-0E m00-1BA0-Z
uo1

Licencias

e Safety Integrated Extended Functions
Validacion posterior de la licencia en una
tarjeta CompactFlash

« Alta frecuencia de salida )
Validacion posterior de la licencia para
habilitar frecuencias de salida de méas de
550 Hz en una tarjeta CompactFlash

e Compensacion pares de retencion
Opcién para compensar los pares del
motor a bajas velocidades
Validacion de la licencia en una tarjeta
CompactFlash

e Advanced Position Control (APC)
Opcién para atenuar oscilaciones de
carga teniendo en cuenta magnitudes
de estado del motor y la carga
Validacioén de la licencia en una tarjeta
CompactFlash

6SL3074-0AA10-0AA0

6SL3074-0AA02-0AA0

6SL3074-0AA15-0AA0

6SL3074-0AA05-0AA0

Accesorios

Basic Operator Panel BOP20

6SL3055-0AA00-4BA0

Herramienta de puesta en marcha
STARTER 2

En DVD-ROM

6SL3072-0AA00-0AGO

Accesorios para nuevos pedidos

Tapon antipolvo
(50 unidades)

Para puerto DRIVE-CLIQ

6SL3066-4CA00-0AA0

La informacién sobre conectores y cables
e figura en el apartado "Cables de conexion

MOTION-CONNECT" del
e catalogo IK Pl'y

e ¢l Siemens Industry Mall: www.siemens.com/industrymall

) Para mas informacion, ver

https://support.industry.siemens.com/cs/document/104020669

La Control Unit CU310-2 controla los Power Modules con forma
Blocksize a través de la interfaz PM-IF. Pueden enchufarse al
conector DRIVE-CLIQ integrado motores DRIVE-CLIQ o Sensor
Modules SMC para poder utilizar motores sin interfaz
DRIVE-CLIQ.

El Basic Operator Panel BOP20 permite modificar los parame-
tros directamente en el equipo. Con fines de diagndstico, el
Basic Operator Panel BOP20 puede enchufarse sobre la Control
Unit CU310-2 también durante el funcionamiento.

La puesta en marchay el diagnéstico de la Control Unit CU310-2
y de los componentes conectados se realiza con la herramienta
de puesta en marcha STARTER. La Control Unit CU310-2 requiere
una tarjeta CompactFlash con firmware V4.4 o superior.

La comunicacion entre una Control Unit CU310-2 PN y el contro-
lador superior tiene lugar a través de PROFINET 10 conforme al
perfil PROFIdrive V4.

En consecuencia, el sistema de accionamiento SINAMICS S120
con la Control Unit CU310-2 PN es un PROFINET IO Device a
efectos de PROFINET y desempefia las funciones siguientes:

e PROFINET IO Device
e 100 Mbits/s duplex

e Compatibilidad con las clases de tiempo real de
PROFINET 10:
- RT (tiempo real)
- IRT (tiempo real is6crono), ciclo de emision minimo 500 ps
e Conexion a controladores como PROFINET |0 Devices
conforme a PROFIdrive segun la especificacion V4

e Comunicacion TCP/IP estandar con la ingenieria por medio
del software de puesta en marcha STARTER y acceso al
servidor web integrado

e Switch de 2 puertos integrado con dos conectores RJ45
basado en ASIC ERTEC. Asf se puede instalar la topologia
6ptima (linea, estrella, arbol) sin necesidad de switches
externos

Para utilizar las salidas digitales, debe conectarse una alimenta-
cién de 24 V al borne X124. Para utilizar la Control Unit CU310-2,
es imprescindible una tarjeta CompactFlash con firmware V4.4 o
superior.

2) La herramienta de puesta en marcha STARTER también esta disponible en
Internet en la direccion:
www.siemens.com/starter
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. Integracién (continuacion)
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La entrada del sensor de temperatura del motor tiene que ser apantallada. é

1)
2) La inversion es parametrizable.

3) Puente abierto, aislamiento galvanico para entradas digitales (DI).

4) Las entradas rapidas tienen que ser apantalladas.

5) La entrada anal6gica tiene que ser apantallada.

6) Control seguro con salidas conmutables en P y M.

7) Control seguro con dos salidas conmutables en P.

8) Para utilizar las salidas digitales, una alimentaciéon 24 V tiene que ser conectada al borne X124.

Ejemplo de conexién de una Control Unit CU310-2
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. Datos técnicos

PROFINET
PROFIBUS

Consumo, max.

Con 24V DC,

sin tener en cuenta las salidas
digitales y la alimentacion de
DRIVE-CLIQ

Control Unit CU310-2

6SL.3040-1LA01-0AA0
6SL.3040-1LA00-0AAD

0,35 A para CU310-2 + 0,5 A
para Power Module PM240-2

Seccion de conductor, max.

2,5 mm?

Fusible, max.

20A

Entradas digitales

e Tension

¢ Nivel bajo (una entrada digital
abierta se interpreta como "baja")

¢ Nivel alto
e Consumo con 24 V DC, tip.

¢ Retardo de las entradas digitales M,
aprox.

-L—>H
-H->L

® Retardo de las enfradas
digitales rapidas "), aprox.
(las entradas digitales rapidas
se pueden utilizar para captar
la posicion)

-L—>H
-H->L

® Seccion de conductor, méax.

Segun IEC 61131-2 tipo 1

5 entradas digitales aisladas
galvanicamente

8 entradas/salidas digitales
bidireccionales no aisladas
galvanicamente

3 entradas digitales de seguridad
parametrizables (con aislamiento
galvénico) o 6 entradas digitales

parametrizables (con aislamiento
galvénico)

5 entradas y salidas digitales
bidireccionales aisladas

-3...+30V
-3..45V

15...30V
3,5 mA

50 us
100 us

5us
50 us
1,5 mm?

PROFINET
PROFIBUS

Evaluacion de encéder

® Impedancia de entrada
- TTL
- HTL, méax.
e Alimentacién del encéder
® Frecuencia del encoder, max.
e \elocidad de transferencia SSI
® Resolucion posicion absoluta SSI
* Maxima longitud de cable
- Encoéder TTL

- Encoder HTL

Control Unit CU310-2

6SL.3040-1LA01-0AAD
6SL.3040-1LA00-0AAD

e Encdder incremental TTL/HTL

e Encdders SSI sin sefiales
incrementales

570 Q

16 mA

24V DC/0,35 Ao 5V DC/0,35 A
300 kHz

100 ... 250 kbaudios

30 bits

100 m
(se admiten solo sefales bipolares) 3)

100 m con sefiales unipolares
300 m con sefales bipolares S)

Salidas digitales
(resistentes a cortocircuito
sostenido)

e Tension

¢ Intensidad bajo carga
por salida digital </, max.

* Retardo "), tip./max.
-L—>H
-H->L

e Seccion de conductor, méax.

8 salidas/entradas digitales
bidireccionales no aisladas
galvanicamente

24V DC
500 mA

150 us/400 ps
75 us/100 us
1,5 mm?

Entrada analdgica

* Como entrada de tension

e Como entrada de intensidad

La entrada analégica es conmutable
entre tipo intensidad y tipo tension

-10 ... +10V; R, > 100 kQ
Resolucion: 12 bits + signo
(referido al rango méx.
discriminable de -11 ... +11 V)
-20 ... +20 mA; R > 250 Q
Resolucién: 11 bits + signo
(referido a-22 ... 22 mA)

Rango méaximo discriminable:
-44 ... +44 mA

- Encoder SSI 100 m
Pérdidas <20W
Conexién PE Tornillo M4
Dimensiones
® Anchura 73 mm
e Altura

- CU310-2 PN 191 mm

- CU310-2 DP 187 mm
e Profundidad 75 mm
Peso, aprox. 0,95 kg
Certificado de aptitud cULus

) Los retardos sefialados se basan en el hardware. El tiempo de respuesta 2)

real depende de la ventana temporal en la que se procese la entrada o
salida digital. 3)
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Control Unit CU320-2

Una Control Unit CU320-2 puede ejecutar las funciones de
comunicacion, control y regulacion para varios Motor Modules.
La capacidad de procesamiento necesaria aumenta con el
numero de Motor Modules y componentes del sistema conec-
tados y la dinamica requerida. En el caso de la Control Unit
CU320-2, la ampliacién Performance es necesaria a partir del
4.° eje. El rendimiento de la Control Unit CU320-2 se calcula con
la herramienta SIZER for Siemens Drives.

| Sinopsis

Ademas del firmware, la tarjeta CompactFlash también contiene
claves de licencia (License Key) que se necesitan para habilitar
opciones de firmware.

En la actualidad, adicionalmente a la referencia se pueden pedir
estas opciones de firmware con o sin la ampliaciéon Performance:

e Safety Integrated Extended Functions, codigos por eje FO1 a
F06 (ver el apartado "Safety Integrated")

e Alta frecuencia de salida ", codigo JO1
e DCB Extension, cédigo U01 (encontrara mas informacion
sobre la DCB Extension y la validacion posterior en "Drive

Control Chart (DCC)", en el apartado Herramientas de
ingenieria)

Control Unit CU320-2 PN

En una Control Unit CU320-2 se ejecutan las funciones de co-
municacion, control y regulacion de uno o varios Motor Modules
y del Line Module. La Control Unit CU320-2 ha sido desarrollada
basicamente para aplicaciones multieje. Mas informacion en la pagina web
www.siemens.com/automation/license

Las opciones de firmware se pueden habilitar después de
adquirir la licencia por medio del WEB Licence Manager
disponible en Internet.

[ | Disefio
La Control Unit CU320-2 tiene las siguientes interfaces de serie:

e 4 conectores DRIVE-CLIQ para la comunicacion con las
demas estaciones DRIVE-CLIQ (p. ej. Motor Modules,
Line Modules, Sensor Modules, Terminal Modules)

e CUB320-2 PN: 1 interfaz PROFINET con 2 puertos
— (conectores hembra RJ45) con perfil PROFIdrive V4

e CUB20-2 DP: 1 interfaz PROFIBUS con perfil PROFIdrive V4

* 12 entradas digitales parametrizables
(aisladas galvanicamente)

e 8 entradas/salidas digitales bidireccionales parametrizables
(no aisladas galvanicamente)

¢ 1 interfaz serie RS232
¢ 1 interfaz para el Basic Operator Panel BOP20

Control Unit CU320-2 DP con Basic Operator Panel BOP20 * 1slotparala tarjgta CompaCtFlaSh,en la que estan
almacenados el firmware y los pardmetros

1 slot para enchufar un médulo opcional (p. €j. ampliacion
de bornes TB30)

e CUB20-2 DP: 2 interruptores de codificacion giratorios para
el ajuste manual de la direccion PROFIBUS

¢ 1 interfaz Ethernet para puesta en marcha y diagnéstico

e 3 hembrillas de medicion y una masa de referencia para
facilitar la puesta en marcha

e 1 conexién para alimentacion de la electréonica de control a
través del conector de 24 V DC

e 1 conexion PE/conductor de proteccion
® 1 conexion a masa

Tarjeta CompactFlash para Control Units CU320-2 .

AsIE St
fSSL:‘QSI}:IEl\ls

LT LT Iy

En la Control Unit CU320-2 se encuentra un contacto para la

En la tarjeta CompactFlash estan almacenados el firmware y pantalla de los cables de sefales de un médulo opcional.
los pardmetros ajustados. La tarjeta CompactFlash se enchufa . o . .
en el correspondiente slot de la Control Unit CU320-2. El slot que hay sirve para la ampliacion opcional de las inter-

faces, p. ej. bornes o comunicacion.

El estado de la Control Unit CU320-2 se sefializa por medio
de LEDs de varios colores.

) Para mas informacion, ver
https://support.industry.siemens.com/cs/document/104020669
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. Diseio (continuacion)

El firmware y los parametros ajustados se encuentran almace-
nados en una tarjeta CompactFlash enchufable, lo que permite
cambiar la Control Unit sin medios auxiliares.

La Control Unit CU320-2 se adosa al lateral de un Line Module
con los soportes que estan integrados en el Line Module con
forma Booksize. La Control Unit CU320-2 también se puede fijar
al panel del armario eléctrico con ayuda de las lengletas de
fijacion integradas. Dado que la Control Unit CU320-2 tiene un

calado mas reducido que los Line Modules, se suministran

distanciadores que amplian el calado de la Control Unit CU320-2

a 270 mm.

Datos para selecciéon y pedidos

Descripcion
Control Unit CU320-2 PN
Sin tarjeta CompactFlash

Referencia
6SL3040-1MA01-0AA0

Control Unit CU320-2 DP
Sin tarjeta CompactFlash

6SL3040-1MA00-0AAQ

Tarjeta CompactFlash para
Control Unit CU320-2
sin licencia Safety

- Sin ampliacion Performance

- Con opcién de firmware ampliacion
Performance

6SL3054-0E m00-1BAO
6SL3054-0E m01-1BAO

Tarjeta CompactFlash para
Control Unit CU320-2
con licencia Safety

* Para 1 eje

- Sin ampliacién Performance

- Con opcién de firmware ampliacion
Performance

* Para 2 ejes

- Sin ampliacion Performance

- Con opcién de firmware ampliacion
Performance

* Para 3 ejes

- Sin ampliacion Performance

- Con opcioén de firmware ampliacion
Performance

* Para 4 ejes

- Con opcién de firmware ampliacion
Performance

* Para 5 ejes

- Con opcioén de firmware ampliacion
Performance

* Para 6 ejes

- Con opcién de firmware ampliacion
Performance

e y con Alta frecuencia de salida N

e y con licencia para DCB Extension
(firmware V4.6 o superior)

(Encontrara més informacién sobre la DCB

Extension y la validacion posterior en

"Drive Control Chart (DCC)", en el apartado

Herramientas de ingenieria)
Firmware V4.7

Firmware V4.8

6SL3054-0E m00-1BA0-Z
Fo1

6SL3054-0E m01-1BA0-Z
Fo1

6SL3054-0E m00-1BA0-Z
F02

6SL3054-0E m01-1BA0-Z
F02

6SL3054-0E =00-1BA0-Z
F03

6SL3054-0E m01-1BA0-Z
F03

6SL3054-0E m01-1BA0-Z
F04

6SL3054-0E =01-1BA0-Z
F05

6SL3054-0E m01-1BA0-Z
F06

6SL3054-0E m00-1BA0-Z
Jo1

6SL3054-0E m01-1BA0-Z
uo1

Descripcion Referencia

Licencias

e Opcion ampliacion Performance 6SL3074-0AA01-0AA0
incl. Certificate of Licence para validacion

posterior de una tarjeta CompactFlash

o Safety Integrated Extended Functions 6SL3074-0AA10-0AA0
Validacion posterior de la licencia para

un eje en una tarjeta CompactFlash

Alta frecuencia de salida ) 6SL3074-0AA02-0AA0
Validacion posterior de la licencia para

habilitar frecuencias de salida de mas de

550 Hz para todos los ejes en una tarjeta

CompactFlash

Compensacion pares de retencion 6SL3074-0AA15-0AA0
Opcién para compensar los pares del

motor a bajas velocidades

Validacion de la licencia en una tarjeta

CompactFlash

Advanced Position Control (APC)
Opciodn para atenuar oscilaciones de
carga teniendo en cuenta magnitudes
de estado del motor y la carga
Validacion de la licencia para un eje en
una tarjeta CompactFlash

6SL3074-0AA05-0AA0

Accesorios

Distanciador 6SL3064-1BB00-0AA0

(2 unidades)

Aumenta el calado de la Control Unit
CU320-2 a 270 mm (cuando no se utilicen
los soportes integrados, pero haya que
tener una profundidad de 270 mm)

Basic Operator Panel BOP20 6SL3055-0AA00-4BA0

Herramienta de puesta en marcha 6SL3072-0AA00-0AGO

STARTER 2

Accesorios para nuevos pedidos

Tapon antipolvo 6SL3066-4CA00-0AA0

(50 unidades)
Para puerto DRIVE-CLIQ
La informacién sobre conectores y cables

e figura en el apartado "Cables de conexion
MOTION-CONNECT" del

e catalogo IK Pl'y

e ¢l Siemens Industry Mall:
www.siemens.com/industrymall

O Integracion

A una Control Unit CU320-2 se pueden conectar componentes
DRIVE-CLiQ como, por ejemplo, Motor Modules y Active Line
Modules. La cantidad de mdédulos depende del rendimiento
requerido, incluyendo el modo de operacion y las funciones
adicionales.

Con fines de diagnéstico, el Basic Operator Panel BOP20 puede
enchufarse sobre la Control Unit CU320-2 también durante el
funcionamiento.

La puesta en marchay el diagndstico de la Control Unit
CUS320-2 y de los componentes conectados se realizan con
la herramienta de puesta en marcha STARTER.

Para utilizar la Control Unit CU320-2 PN, es imprescindible
una tarjeta CompactFlash con firmware V4.4 o superior.
Para utilizar la Control Unit CU320-2 DP, es imprescindible
una tarjeta CompactFlash con firmware V4.3 o superior.

) Para mas informacion, ver
https://support.industry.siemens.com/cs/document/104020669

La herramienta de puesta en marcha STARTER también esté& disponible en
Internet en la direccion:
www.siemens.com/starter

2)
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Control Unit CU320-2

. Integracién (continuacion)
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Ejemplo de conexién de una Control Unit CU320-2
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Control Units

Control Unit CU320-2

. Datos técnicos

Control Unit CU320-2

PROFINET 6SL3040-1MA01-0AAQ
PROFIBUS 6SL3040-1MA00-0AAQ
Consumo, max. 10A

Con 24V DC,

sin tener en cuenta las salidas

digitales, el slot opcional para

ampliacion y la alimentacion

DRIVE-CLIQ

Seccién de conductor, max. 2,5 mm?

Fusible, max. 20 A

Entradas digitales

e Tension

¢ Nivel bajo (una entrada digital
abierta se interpreta como "baja")

* Nivel alto
e Consumo con 24 V DC, tip.

® Retardo de las entradas digitales n,
aprox.

-L->H
-H->L

® Seccion de conductor, max.

Segun IEC 61131-2 tipo 1

12 entradas digitales aisladas
galvéanicamente

8 entradas/salidas digitales
bidireccionales no aisladas
galvanicamente

-3...+430V
3. 45V

15...30V
3,5 mA

5us
50 us

1.8 mm?

Salidas digitales
Resistentes a cortocircuito

8 salidas/entradas digitales
bidireccionales no aisladas
galvéanicamente

sostenido
® Tension 24V DC
e Intensidad de carga por salida 500 mA
digital, max.
e Retardo "), tip./méax.
-L—>H 150 ps/400 ps
-H->L 75 us/100 pus
® Seccioén de conductor, max. 1,5 mm?
Pérdidas 24 W
Conexion PE Tornillo M5
Conexion de masa Tornillo M5
Dimensiones
® Anchura 50 mm
o Altura 300 mm
e Profundidad 226 mm
Peso, aprox. 2,3 kg
Certificado de aptitud cULus

) Los retardos senalados se basan en el hardware. El tiempo de respuesta
real depende de la ventana temporal en la que se procese la entrada o

salida digital.
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Basic Operator Panel BOP20

| Sinopsis [ | Integracion

El Basic Operator Panel BOP20 se puede enchufar en las
siguientes Control Units:

By e SINAMICS S110
- CU305
e SINAMICS S120
- CU310-2
\z l ' - CU320-2
Basic Operator Panel BOP20
El Basic Operator Panel BOP20 permite ajustar parametros, leer
datos de diagndstico (p. ej. alarmas y avisos de fallo) y acusar
el recibo de fallos.
| Disefio
El Basic Operator Panel BOP20 tiene una pantalla de dos lineas
con retroiluminacion y seis teclas.
La alimentacion del Basic Operator Panel BOP20 y la comunica-
cion con la Control Unit se realizan a través del conector inte-
grado en el lado posterior.
. Datos para seleccion y pedidos Control Unit CU310-2 PN con Basic Operator Panel BOP20 enchufado

Descripcién Referencia
Basic Operator Panel BOP20 6SL3055-0AA00-4BA0

SIEMENE

Control Unit CU320-2 PN con Basic Operator Panel BOP20 enchufado
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Control Unit Adapter CUA31

| Sinopsis
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Control Unit Adapter CUA31

El Control Unit Adapter CUA31 transfiere la interfaz PM-IF a la
interfaz DRIVE-CLIQ. Con el Control Unit Adapter CUA31 es
posible operar Power Modules con forma Blocksize también en
una Control Unit, p. ej. como eje individual junto a un acciona-
miento multieje. En este caso, el Control Unit Adapter CUA31
debera ser, visto desde la Control Unit, la Ultima estacion en el
bus DRIVE-CLIQ.

. Datos para seleccién y pedidos

Descripcion
Control Unit Adapter CUA31
Sin cable DRIVE-CLIQ

Referencia
6SL3040-0PA00-0AA1

Accesorios para nuevos pedidos

Tapon antipolvo
(50 unidades)

Para puerto DRIVE-CLIQ

6SL3066-4CA00-0AA0

. Datos técnicos

Consumo, max.
con 24 V DC,
sin alimentacion DRIVE-CLIQ

Control Unit Adapter CUA31
6SL3040-0PA00-0AAT
0,15 A para CUA31 +

max. 0,5 A para
Power Module PM240-2

. Disefio

El Control Unit Adapter CUA31 tiene las siguientes conexiones

e interfaces:

e 1 entrada para sensor de temperatura KTY84-130, Pt1000 o
PTC (el Pt1000 se puede utilizar con el firmware V4.7 HF17 o
superior)

e 3 conectores DRIVE-CLIQ

e 1 conexién para alimentar la electrénica de control a través
del conector de 24 V DC

¢ 1 entrada de parada segura

El estado del Control Unit Adapter CUA31 se sefializa por medio
de un LED de varios colores.

® Seccion de conductor, max. 2,5 mm?
Pérdidas, max. 24 W
Conexién PE Tornillo M4
Dimensiones

® Anchura 73 mm

e Altura 165,8 mm
¢ Profundidad 37,3 mm
Peso, aprox. 0,31 kg
Certificado de aptitud cULus
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Control Unit Adapter CUA31

| Integracion

El Control Unit Adapter CUA31 se conecta al Power Module de cioén se ha de mantener incluso cuando el Power Module esté
forma Blocksize y se comunica con una Control Unit CU320-2, desconectado, el Control Unit Adapter CUA31 tendra que
una NCU 7.x de SINUMERIK o una Control Unit SIMOTION D a alimentarse externamente con 24 V DC.

fravés de una conexion DRIVE-CLIQ. En el Control Unit Adapter CUA31 se pueden conectar otras
De la alimentacion del Control Unit Adapter CUA31 se encarga estaciones DRIVE-CLIQ (p.ej. Sensor Modules, Terminal

el Power Module a través de la interfaz PM-IF. Si la comunica- Modules).
o
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Control Unit Adapter CUA32

| Sinopsis

Control Unit Adapter CUA32

El Control Unit Adapter CUA32 convierte una interfaz PM-IF en
una interfaz DRIVE-CLIQ. El Control Unit Adapter CUA32 incluye
ademas un circuito de evaluacion de encoéders configurable
para encéders HTL/TTL o SSI. Con el Control Unit Adapter
CUAB2 es posible operar Power Modules con formato Blocksize
también en una Control Unit, p. ej. como eje individual junto a un
accionamiento multieje. En este caso, el Control Unit Adapter
CUA32 debera ser, visto desde la Control Unit, la Ultima estacion
en el bus DRIVE-CLIQ.

| Disefio
El Control Unit Adapter CUA32 tiene las siguientes conexiones
e interfaces:

e 1 entrada para sensor de temperatura KTY84-130, Pt1000 o
PTC (el Pt1000 se puede utilizar con el firmware V4.7 HF17 o
superior)

e 3 conectores DRIVE-CLIQ

e 1 conexién para alimentar la electrénica de control a través
del conector de 24 V DC

1 entrada de parada segura

1 evaluacion de encdéders para:
- Encéders incrementales TTL/HTL
- Encéders SSI sin sefiales incrementales

El estado del Control Unit Adapter CUA32 se sefializa por medio
de un LED de varios colores.

) Cables de sefial trenzados por pares y apantallados.

. Datos para seleccién y pedidos

Descripcion
Control Unit Adapter CUA32
Sin cable DRIVE-CLIQ

Referencia
6SL3040-0PA01-0AAQ

Accesorios para nuevos pedidos

Tapon antipolvo
(50 unidades)

Para puerto DRIVE-CLIQ

6SL3066-4CA00-0AA0

. Datos técnicos

Consumo, max.

con 24V DC

sin alimentacion DRIVE-CLIQ y
sin alimentacion del encéder

e Seccion de conductor, max.

Control Unit Adapter CUA32
6SL.3040-0PA01-0AAO

0,15 A para CUA32 +
max. 0,5 A para
Power Module PM240-2

2,5 mm?

Evaluacién de encéder

* Impedancia de entrada
- TTL
- HTL, méax.
* Alimentacion del encoder

® Frecuencia del encdder, méax.
 \elocidad de transferencia SSI
e Resolucion posicién absoluta SSI
* Méaxima longitud de cable

- Encoder TTL

- Encoder HTL

® Encdders incrementales
TTL/HTL (parametrizables)

e Encdders SSI sin sefiales
incrementales

570 Q
16 mA

24V DC/0,35 Ao
5V DC/0,35 A

300 Hz
100 ... 250 kbaudios
30 bits

100 m (se admiten soélo
sefiales bipolares)

100 m con sefiales

monopolares
300 m con sefales
bipolares
- Encéder SSI 100 m
Pérdidas, max. 26 W
Conexiéon PE Tornillo M4
Dimensiones
® Anchura 73 mm
e Altura 165,8 mm
® Profundidad 37,3 mm
Peso, aprox. 0,32 kg
Certificado de aptitud cULus
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Control Unit Adapter CUA32

| Integracion

El Control Unit Adapter CUA32 se conecta al Power Module de cioén se ha de mantener incluso cuando el Power Module esté
forma Blocksize y se comunica con una Control Unit CU320-2, desconectado, el Control Unit Adapter CUA32 tendra que
una NCU 7.x de SINUMERIK o una Control Unit SIMOTION D a alimentarse externamente con 24 V DC.

fravés de una conexion DRIVE-CLIQ. En el Control Unit Adapter CUA32 se pueden conectar otras
De la alimentacion del Control Unit Adapter CUA32 se encarga estaciones DRIVE-CLIQ (p.ej. Sensor Modules, Terminal

el Power Module a través de la interfaz PM-IF. Si la comunica- Modules).
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Communication Board CBE20

[ | Integracion

| Sinopsis

La Communication Board CBE20 se enchufa en el slot opcional
de la Control Unit CU320-2.

SINAMICS Link

Para intercambiar directamente datos entre varias Control Units
CU320-2 DP (PROFIBUS) 0 CU320-2 PN (PROFINET) sin contro-
lador superior, se puede utilizar el SINAMICS Link. Para ello se
requiere la Communication Board CBE20. Algunas aplicaciones
posibles del SINAMICS Link son, por ejemplo, las siguientes:

e Distribucion de par entre varios accionamientos
e Conexién en cascada de consignas en varios accionamientos

e Distribucion de la carga en accionamientos acoplados al
material

e Acoplamientos entre SINAMICS G o SINAMICS S con la

Control Unit CU320-2 y SINAMICS DC Master con Control
Units CUD

Las estaciones que no sean las Control Units CU320-2 o las
Control Units CUD del SINAMICS DC Master no se pueden
integrar en esta comunicacion.

Communication Board CBE20

La Communication Board CBE20 permite conectar el acciona-
miento a una red PROFINET 10 a través de la Control Unit
CuU320-2.

El SINAMICS Link se activa con la correspondiente parametriza-
cion de las Control Units de las estaciones.

En consecuencia, el sistema de accionamiento SINAMICS S120 . Dat leccid did
es un PROFINET 10 Device a efectos de PROFINET y desem- atos para seleccion y pedidos
pefa las funciones siguientes:
e PROFINET-IO-Device
e 100 Mbits/s duplex
e Compatibilidad con las clases de tiempo real de
PROFINET 10:
- RT (tiempo real)
- IRT (tiempo real is6crono), ciclo de emision minimo 500 ps
e Conexioén a controladores como PROFINET 10 Devices
conforme a PROFIdrive segun la especificacion V4

Referencia
6SL3055-0AA00-2EBO

Descripcion
Communication Board CBE20

Accesorios

Industrial Ethernet FC

¢ RJ45 Plug 180 (1 unidad)

® RJ45 Plug 180 (10 unidades)
e Stripping Tool

6GK1901-1BB10-2AA0
6GK1901-1BB10-2AB0
6GK1901-1GA00

C ) i6n TCP/IP estand . o diante | e Standard Cable GP 2x2 6XV1840-2AH10

e Comunicacién estandar para ingenieria mediante la ,

herramienta de puesta en marcha STARTER * Flexible Cable GP 2x2 BAALOA

e Switch de 4 puertos integrado con cuatro conectores hembra ~ ® 'railing Cable GP 2x2 DAL ALY
RJ45 basado en PROFINET ASIC ERTEC400. Asi se puede e Trailing Cable 2x2 6XV1840-3AH10
instalar la topologia ¢ptima (linea, estrella, arbol) sin o Marine Cable 2x2 6XV1840-4AH10

necesidad de switches externos

e Soporte de las funciones de redundancia de medios y Shared
Device

Para mas informacién sobre conectores y cables, ver

e ¢l apartado "Cables de conexion MOTION-CONNECT"

e ¢l catalogo IK Pl

e ¢l Siemens Industry Mall: www.siemens.com/industrymall

La Communication Board CBE20 es necesaria cuando

e se conecta un convertidor SINAMICS S120 o SINAMICS S150
con una Control Unit CU320-2 DP (PROFIBUS) a una red
PROFINET 10

e se utiliza el SINAMICS Link para el intercambio directo de
datos entre varias Control Units CU320-2 DP (PROFIBUS) o

Datos técnicos

Communication Board

CU320-2 PN (PROFINET) sin controlador superior g:z;s S
e debe soportarse EtherNet/IP : i
Consumo 0,16 A
con 24V DC
Pérdidas 2,4 W
Peso, aprox. 0,1kg
Certificado de aptitud cULus
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Communication Board CBC10

| Sinopsis [ | Integracion

La Communication Board CBC10 se enchufa en el slot opcional
de la Control Unit CU320-2. En la Communication Board CBC10
se encuentran dos conexiones SUB D para la interfaz CAN,
para entrada y salida.

. Datos para seleccidn y pedidos

Descripcion Referencia
Communication Board CBC10 6SL3055-0AA00-2CA0

. Datos técnicos

Communication Board

CBC10
6SL.3055-0AA00-2CAO
Consumo, max. 0,05 A
con 24V DC
via Control Unit CU320-2
Communication Board CBC10 Pérdidas, max. 3W
La Communication Board CBC10 permite conectar la Control Peso, aprox. 0.1kg
Unit CU320-2 vy, por tanto, el sistema de accionamiento al proto- Certificado de aptitud cULus

colo CAN (Controller Area Network). El software con el driver
correspondiente cumple los requisitos de la siguiente especifi-
cacion CANopen de CiA (CAN in Automation):

e Perfiles de comunicacién segin DS 301

e Perfil de accionamiento segun DSP 402
(aqui en el modo Profile Velocity)

e Descripcion electrénica de los datos EDS
(Electronic Data Sheet) segun DSP 306

e Sefializacion del estado operativo segun DSP 305

Nota:

En la Control Unit CU320-2 DP, la direccion CAN se configura
con ayuda de los dos interruptores de direccionamiento.

La Control Unit CU320-2 PN no tiene estos interruptores. En este
caso la direccion se configura por medio de parametros.
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Terminal Board TB30

El Terminal Board TB30 ofrece la posibilidad de ampliar una
Control Unit con entradas/salidas digitales y analégicas.

| Disefio
El Terminal Board TB30 incorpora:
e Fuente de alimentacién de las entradas/salidas digitales
e 4 entradas digitales
® 4 salidas digitales
e 2 entradas analdgicas
e 2 salidas analdgicas

En la Control Unit se encuentra un contacto para la pantalla de
los cables de sefiales.

) Los retardos senalados se basan en el hardware. El tiempo de respuesta
real depende del intervalo durante el que se procese la entrada o salida
digital.

. Datos para seleccién y pedidos

Descripcion
Terminal Board TB30

Referencia
6SL3055-0AA00-2TAO

. Datos técnicos

Terminal Board TB30
6SL.3055-0AA00-2TA0

Consumo, max. 0,05 A
con 24 V DC via Control Unit sin tener en
cuenta las salidas digitales
e Seccion de conductor, max. 2,5 mm?
¢ Fusible, max. 20 A
Entradas digitales
segun [EC 61131-2 tipo 1
e Tension -3...430V
* Nivel bajo -3...45V
(una entrada digital abierta se
interpreta como "baja")
¢ Nivel alto 15..30V
e Consumo con 24 V DC, tip. 6 mA
* Retardo de las entradas digitales ),
aprox.
-L->H 50 us
-H->L 100 pus
e Seccion de conductor, méax. 0,5 mm?
Salidas digitales
(resistentes a cortocircuito sostenido)
e Tension 24V DC
¢ Intensidad de carga por salida digital, 500 mA
max.
* Retardo de las salidas digitales ", 150 us
aprox.
e Seccion de conductor, max. 0,5 mm2
Entradas analdgicas
(diferenciales)
® Rango de tension -10...+10V
(una entrada analégica abierta se
interpreta como 0 V)
 Resistencia R, 65 kQ
« Resolucion 2 13 bits + signo
e Seccion de conductor, max. 0,5 mm2
Salidas analégicas
(resistentes a cortocircuito sostenido)
* Rango de tension -10 ... +10V
¢ Intensidad de carga, max. -3...+43mA
® Resolucion 11 bits + signo
® Tiempo de estabilizacion, aprox. 200 us
e Seccion de conductor, max. 0,5 mm2
Pérdidas, max. 3W
Peso, aprox. 0,1 kg
Certificado de aptitud cULus

2) Desde el punto de vista del procesamiento de las sefales, si la entrada
analégica va a funcionar con una tensién de entrada que cambia
continuamente, la frecuencia de exploracion f; = 1/t,entana temp. tendra
que ser al menos dos veces mayor que la frecuencia maxima de la

sefial fay.
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| Integracion

La Terminal Board TB30 se enchufa en el slot para ampliacién opcional de la Control Unit CU320-2.
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Ejemplo de conexion Terminal Board TB30
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. Datos técnicos

Datos técnicos generales

Siempre que no se indique lo contrario, los siguientes datos
técnicos son validos para todos los componentes del sistema
de accionamiento SINAMICS S120 Booksize.

Datos eléctricos

Nota:

Para la configuracion del accionamiento SINAMICS S120
completo deben tenerse en cuenta los datos de sistema de las
Control Units correspondientes, los componentes de sistema
complementarios, los componentes de circuito intermedio y los
Sensor Modules.

Tension de red

3AC 380 ... 480 V +10 % (-15 % <1 min)

Esquemas de red

Redes con neutro a tierra (TN/TT) o redes con neutro aislado (IT)

Frecuencia de red

47 ...63 Hz

Alimentacion de electrénica de control

24V DC, -15 %/+20 % 1), muy baja tension de proteccion (PELV/SELV)

Corriente asignada de cortocircuito soportable
(SCCR)

(Short Circuit Current Rating)

segun UL 508C (hasta 600 V)

1,1 ... 447 kW: 65 KA

Compatibilidad electromagnética
segun EN 61800-3

Segundo entorno, categoria C2/C3
Mas informacion en el apartado "Notas para configuracion”.

Categoria de sobretension
segun IEC/EN 61800-5-1

Datos mecanicos

Grado de proteccion
e Segun EN 60529
e Seguin UL 508C/UL 61800-5-1

IP20
Open type

Clase de proteccion

¢ Circuitos de red con conexién de conductor
de proteccioén segun IEC 61800-5-1

e Circuitos electrénicos

Condiciones ambientales

Muy baja tension de proteccién PELV/SELV

Almacenamiento Transporte En servicio
En su embalaje En embalaje de transporte
Condiciones climaticas del entorno Clase 1K4 Clase 2K4 Clase 333
segun EN 60721-3-1 segun 60721-3-2 segun EN 60721-3-3
-25 ... +55 °C -40 ... +70°C Funcionando sin derating #):
0..+40°C
Funcionando con derating:
>40 ... +55 °C
Humedad relativa del aire
5..95%
Clase climatica/sustancias quimicas Clase 1C2 Clase 2C2 Clase 3C2
contaminantes segun EN 60721-3-1 segun EN 60721-3-2 segun EN 60721-3-3
Agentes organicos/biolégicos Clase 1B1 Clase 2B1 Clase 3B1

segun EN 60721-3-1

segun EN 60721-3-2

segun EN 60721-3-3

Grado de contaminaci6n 2)
segun IEC/EN 61800-5-1

2

Altitud de instalacion
¢ En servicio hasta 1000 m sobre el nivel del mar

® A partir de 1000 m a 2000 m s.n.m.
observar las caracteristicas de derating

e A partir de 2000 m a 4000 m s.n.m.
observar las caracteristicas de derating

- Componentes de potencia

- Control Units

Sin derating
* Reduccion de la intensidad de salida del 10 % por cada 1000 m, o
e Reduccion de la temperatura ambiente de 5 °C por cada 1000 m

* Reduccion de la intensidad de salida del 10 % por cada 1000 m, o

e Reduccion de la temperatura ambiente de 5 °C por cada 1000 m

y adicionalmente:

* Alimentacion desde una red de suministro con neutro a tierra, 0

¢ Alimentacion desde un transformador aislador con neutro de secundario a tierra

e Reduccion de la temperatura ambiente de 5 °C por cada 1000 m

1) Si se utiliza un freno de mantenimiento del motor, se deben tener en 3) Mejor que 3K3 gracias a la mayor robustez en cuanto al rango de

cuenta, en caso de necesidad, las tolerancias de tension limitadas

(24 V = 10%).
2)

Los componentes deben protegerse contra la suciedad conductora, p. €j.,

temperatura y la humedad. No se admiten niebla oleosa, niebla salina,
formacion de hielo, condensacion ni agua en forma de gotas, vaporizada,
rociada o de chorro.

alojandolos en un armario eléctrico con el grado de proteccion IP54 segun 4 Tenga en cuenta igualmente las temperaturas admisibles para la Control

IEC 60529 o NEMA 12, segun corresponda. Si es posible descartar total-

Unit y el Operator Panel.

mente la entrada de suciedad conductora en el lugar de instalacién, se
podra utilizar un armario eléctrico de un grado de proteccion menor.
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. Datos técnicos (continuacion)

Resistencia mecanica

Vibracién maxima soportable

Almacenamiento Transporte En servicio
En su embalaje En embalaje de transporte
Clase 1M2 Clase 2M3 Clase 3M1

segun EN 60721-3-1

segun 60721-3-2

segun EN 60721-3-3

Valores de ensayo segun

EN 60068-2-6:

10 vibraciones por eje en el
rango: 10 ... 57 Hz, elongacion
constante en el rango de
frecuencia 0,075 mm

57 ... 150 Hz, aceleracion
constante 9,81 m/s® (1 x g)

Choque maximo soportable

Certificados
Declaraciones de conformidad

Clase 1M2
segun EN 60721-3-1

Clase 2M3
segun 60721-3-2

Clase 3M1

segun EN 60721-3-3
Valores de ensayo segun
EN 60068-2-27:

3 choques por eje en ambas
direcciones

aceleracién maxima 49 m/s?
(5 x g); 30 ms de duracion

CE (directiva de baja tension, directiva de CEM y directiva de maquinas)

Certificados de aptitud

cULus
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Active Line Module, forma Booksize

Los Active Line Modules son unidades de alimentacién/reali-
mentacion autoconmutadas (con IGBTs en el sentido de alimen-
tacion y realimentacion) y generan una tension estabilizada para
el circuito intermedio. De este modo, los Motor Modules conec-
tados estan separados de la tension de lared. Las fluctuaciones
que se producen dentro de los valores tolerados para la red no
influyen en la tension del motor. Los Active Line Modules resul-
tan adecuados para la conexiéon a redes con neutro a tierra
(TN, TT) y redes IT sin neutro a tierra.

La precarga del circuito intermedio se realiza mediante resisten-
cias al efecto integradas.

Para el funcionamiento de un Active Line Module, es nece-
sario utilizar el Active Interface Module correspondiente.

. Disefo

Los Active Line Modules con forma Booksize tienen las
siguientes conexiones e interfaces de serie:

e 1 conexion de red con bornes de tornillo

e 1 conexidn para la alimentacion de la electrénica de control
24V DC através del adaptador de bornes de 24 V incluido en
el suministro

e 1 conexidn de circuito intermedio con barras integradas
e 3 conectores DRIVE-CLIQ
e 2 conexiones PE/conductor de proteccion

¢ 1 entrada para sensor de temperatura KTY84-130, Pt1000 o
PTC (el Pt1000 se puede utilizar con el firmware V4.7 HF17 o
superior)

El estado de los Active Line Modules se sefializa por medio de
dos LEDs de varios colores.

En el caso del Active Line Module de 100mm de ancho, existe
la posibilidad de contactar la pantalla del cable de red en la
placa de conexién de pantallas integrada utilizando para ello
una abrazadera de conexion de pantallas o una abrazadera de
tubo; p.ej. tipo KLBUCO4 de Weidmdiller. La abrazadera de
conexion de pantallas no se debe utilizar para aliviar la traccion.
Para los Active Line Modules de 150 mm, 200 mm y 300 mm de
anchura hay disponibles juegos de conexion de pantallas.

La pantalla del cable de sefiales se puede contactar en el Active
Line Module por medio de una abrazadera de conexion de
pantallas, por ejemplo la tipo KLBU 3-8 SC de la empresa
Weidmdiller.

El suministro de los Active Line Modules incluye:

e Cable DRIVE-CLIQ para la conexién a la siguiente Control Unit
de la izquierda con la regulacion del accionamiento, longitud
0,11 m

e Cable DRIVE-CLIQ conforme a la anchura de los Active Line
Modules, para conectar al siguiente Motor Module, longitud =
anchura del Active Line Module + 0,11 m

e 2tapones para tapar los conectores DRIVE-CLIQ no utilizados

Puente enchufable para unir las barras de 24 V DC con el
siguiente Motor Module

Adaptador de bornes de 24 V (X24)
Conector X21 para entradas digitales

Maodulo de ventilacion en los Active Line Modules 80 kW y
120 kW (la tensién de alimentacion para el médulo de
ventilaciéon es suministrada por el Active Line Module)

¢ 1 juego de etiquetas de advertencia en 30 idiomas
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| Integracion

El Active Line Module recibe los datos de control via DRIVE-CLIQ de:

e Control Unit CU320-2

¢ SINUMERIK 840D sl con
- NCU 710.3B PN
- NCU 720.3B PN
- NCU 730.3B PN

- Numeric Control Extensions NX10.3/NX15.3
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1) Contacto NC anticipado t > 10 ms; para el funcionamiento deben aplicarse 24 V DC y masa.

2) Entrada digital (DI) o salida digital (DO) controlada por la Control Unit.

3) No se permiten cargas adicionales aguas abajo del contactor de red.

4) Hay que tener en cuenta la intensidad maxima admisible de la salida digital (DO); en caso necesario, debe utilizarse un elemento
de acoplamiento de salida.

5) Médulo de ventilacion con Active Line Modules de 80 kW y 120 kW. El médulo de ventilacion se suministra con el Active Line Module.

Ejemplo de conexion de un Active Line Module, forma Booksize
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. Datos para seleccion y pedidos

. Datos técnicos

Potencia asignada Active Line Module,

forma Booksize
kW Referencia

Tension de red 3 AC 380 ... 480 V

16 6SL3130-7TE21-6AA4
36 6SL3130-7TE23-6AA3
55 6SL3130-7TE25-5AA3
80 6SL3130-7TE28-0AA3
120 6SL3130-7TE31-2AA3
Descripcion Referencia
Accesorios

Placa de conexién de pantallas
Para Line Modules y Motor Modules,
forma Booksize, con una anchura de

® 150 mm
® 200 mm
® 300 mm

6SL3162-1AF00-0AA1
6SL3162-1AH01-0AA0
6SL3162-1AH00-0AA0

Adaptador de alimentacidn del circuito
intermedio

Para alimentacion directa del circuito
intermedio

« Bornes de tornillo de 0,5 ... 10 mm? 6SL3162-2BD00-0AA0
Para Line Modules y Motor Modules,
forma Booksize, de 50 mm, 75 mmy

100 mm de ancho

* Bornes de tornillo de 35 ... 95 mm? 6SL3162-2BM00-0AA0
Para Line Modules y Motor Modules con
forma Booksize y una anchura de 150 mm,

200 mmy 300 mm

Adaptador de circuito intermedio 6SL3162-2BM01-0AA0

(2 unidades)

Para configuracion de varias filas
Bornes de tornillo 35 ... 95 mm

Para todos los Line Modules y Motor Modu-
les, forma Booksize

Accesorios para nuevos pedidos

Adaptador de bornes de 24 V

Para todos los Line Modules y
Motor Modules, forma Booksize

6SL3162-2AA00-0AA0

Puente enchufable de 24 V

Para interconectar las barras de 24 V
(para forma Booksize)

6SL3162-2AA01-0AA0

Terminal Kit

(bornes enchufables, puente DRIVE-CLIQ
(longitud = anchura del médulo + 60 mm),
tapones antipolvo)

Para puerto DRIVE-CLIQ

Para Active Line Modules con una anchura

de

* 100 mm 6SL3163-8FD00-0AAQ
® 150 mm 6SL3163-8GF00-0AA0
® 200 mm 6SL3163-8HH00-0AAQ
® 300 mm 6SL3163-8JM00-0AA0
Juego de etiquetas de advertencia en 6SL3166-3AB00-0AA0
30 idiomas

Con este juego de etiquetas se pueden
tapar las advertencias de serie en aleman o
inglés con advertencias en otro idioma.

En los equipos se incluye un juego de
etiquetas.

El juego de etiquetas incluye los siguientes
idiomas:

BG, CN, CZ, DE, DK, EE, ES, FI, FR, GB,
GR, HU, IE, IS, IT, JP, KR, LT, LV, MT, NL, NO,
PL, PT, RO, RU, SE, SI, SK, TR

Tension de red
(hasta 2000 m s.n.m.)

Active Line Module,
forma Booksize

6SL3130-7TE...

3AC380...480V +10 %
(en servicio-15 % <1 min)

Frecuencia de red

47 ...63 Hz

SCCR
(Short Circuit Current Rating)

65 KA junto con los fusibles
recomendados de clase J o
interruptor automatico segun
UL489 / CSA 22.2 No. 5-02

ver componentes recomendados
para el lado de la red

Factor de potencia en la red
® Active Mode

- Onda fundamental (cos ¢1)

1 (ajuste de fabrica) modificable
especificando una consigna de
corriente reactiva

- Total (A) 1 (ajuste de fabrica)
® Smart Mode

- Onda fundamental >0,96

- Total 0,65...0,9
Categoria de sobretension Clase Il

segun EN 60664-1

Tensioén del circuito intermedio Uy

En el Active Mode, la tension del
circuifo intermedio esta regulada y
se puede ajustar para que esté
separada de la tension de la red.

En el Smart Mode (modo inteligente),
la tension del circuito intermedio

se regula, proporcionalmente a la
tension de red, para que mantenga
el valor medio de la tension de red
rectificada.

Ajuste de fabrica de la tension en el
circuito intermedio:

3 AC 380 ... 400 V: 600 V

(Active Mode)

3 AC 400 ... 415 V: 625 V

(Active Mode)

3AC416...480 V.

1,35 x tensién de red (Smart Mode) i)

Alimentacion de electrénica
de control

24V DC -15 %/+20 %

Antiparasitaje

e Estandar (Active Line Module +
Active Interface Module)

e Con filtro de red

Categoria C3 segun EN 61800-3,
hasta 350 m de longitud total del
cable

Categoria C2 seguin EN 61800-3
Longitud total del cable: hasta 350 m
Categoria C3 segun EN 61800-3
Longitud total del cable:

350 ... 1000 m

Forma de refrigeracion

Refrigeracion por aire interna,
unidades de potencia con
refrigeracion por aire forzada
con ventiladores integrados)

Temperatura ambiente y tempera-
tura del refrigerante (aire)

en servicio para componentes lado
red, Line Modules y Motor Modules

0 ... 40 °C sin derating,
> 40 ... 55 °C ver Caracteristicas
de derating

Altitud de instalacion

Hasta 1000 m s.n.m. sin derating,
>1000 ... 4000 m s.n.m.;
ver Caracteristicas de derating

Declaraciones de conformidad

CE (Directiva de baja tension y
Directiva de CEM)

Tapén antipolvo 6SL3066-4CA00-0AA0

(50 unidades)

Certificado de aptitud

cULus

Para puerto DRIVE-CLIQ
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. Datos técnicos (continuacion)

Tension de red 3 AC 380 ... 480 V Active Line Module, forma Booksize

Refrigeracion por aire interna 6SL3130- 6SL3130- 6SL3130- 6SL3130- 6SL3130-
7TE21-6AA4 7TE23-6AA3 7TE25-5AA3 7TE28-0AA3 7TE31-2AA3
Potencia de alimentacion/
realimentacion
® Potencia asignada Py kW 16 36 55 80 120
con 3 AC 380V
® Con servicio S6 Pgg (40 %) kW 21 47 71 106 145
® Prax KW 35 70 91 (110 M) 131 175
Intensidad del circuito intermedio
e Con 600V DC A 27 60 92 134 200
® Con servicio S6 (40 %) A 85) 79 121 176 244
« Maxima A 59 117 152 (176 1) 218 292
Intensidad de entrada
¢ Intensidad asignada A 26/25/21 58/55/46 88/84/70 128/122/102 192/182/152
con 3 AC 380/400/480 V
e Con servicio S6 (40 %) con 400 V A 32 71 108 161 220
® Méaxima con 400 V A 54 107 139 (168 ) 200 267
Consumo A 1,1 1,5 1,9 2 25
Alimentacioén de la electrénica de
24V DC, méx.
Intensidad maxima admisible
e Barras de 24 V DC A 20 20 20 20 20
e Barras del circuito intermedio A 100 200 200 200 200
Capacidad del circuito intermedio
o Active Line Module uF 710 1410 1880 2820 3995
e Conjunto de accionam., max. uF 20000 20000 20000 20000 20000
Pérdidas 2 kW 0,28 0,67 0,95 1,38 2,24
Consumo de aire de refrigeracion m3/s 0,016 0,031 0,044 0,144 0,144
Nivel de presion sonora dB <60 <65 <60 <73 <73
Loa (1 m)
Conexion de red Bornes de tornillo Varillas roscadas Varillas roscadas Varillas roscadas Varillas roscadas
U1, V1, W1 (X1) M6 (X1) M8 (X1) M8 (X1) M8 (X1)
® Seccioén de conductor, max. mm? 25..10 25..50 25..952x%x35 2,5..120,2 x 50 2,5..120, 2 x 50
Contacto de pantalla Integrada en el Ver Accesorios Ver Accesorios Ver Accesorios Ver Accesorios
conector
Conexion PE Tornillo M5 Tornillo M6 Tornillo M6 Tornillo M8 Tornillo M8
Maxima longitud de cable
Suma de todos los cables a motores y
circuito intermedio
e Apantallado m 630 3 6302 1000 1000 1000
* No apantallado m 850 850 1500 1500 1500
Grado de proteccion P20 P20 P20 IP20 P20
Dimensiones
* Anchura mm 100 150 200 300 300
o Altura mm 380 380 380 380 380
- Con ventilador mm = - - 629 629
¢ Profundidad mm 270 270 270 270 270
Peso, aprox. kg 7 10 17 23 23

1) Asociado al Active Interface Module 6SL3100-0BE25-5AB0 son posibles
mayores potencias de pico (ver las condiciones para ciclos de carga en el
Manual de producto SINAMICS S120). 4)

2) pérdidas del Active Line Module con potencia asignada incl. pérdidas por
alimentacion de la electrénica con 24 V DC.

3 Longitudes de cable max. en combinacion con Active Interface Module y
Basic Line Filter (categoria C3 segin EN 61800-3).

El ventilador se suministra junto con el Active Line Module y es necesario
montarlo antes de la primera puesta en marcha del Active Line Module.
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. Curvas caracteristicas

Capacidad de sobrecarga
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Caracteristicas de derating
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Potencia de salida admisible —m

Temperatura ambiente —m

Potencia de salida en funcién de la temperatura ambiente

Altitud de instalacion

e >1000 ... 4000 m sobre el nivel del mar
- Reduccion de la intensidad de salida del 10 % por cada
1000 m, o
- Reduccién de la temperatura ambiente de 5 °C por cada
1000 m

e >2000 ... 4000 m sobre el nivel del mar
- Alimentacion desde una red de suministro con neutro a
tierra, o
- Alimentacion desde un transformador aislador con neutro
de secundario a tierra
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Active Interface Modules para forma Booksize

| Sinopsis

. Datos para seleccién y pedidos

Active Interface Modules para 16 kW, 36 kW, 55 kW' y 80 kW/120 kW

Los Active Interface Modules y los Active Line Modules forman
una unidad funcional y son necesarios para el funcionamiento
de los correspondientes Active Line Modules. Los Active Inter-
face Modules contienen un Clean Power Filter y una supresion
basica, de forma que en materia de emision de perturbaciones

cumplen con la categoria C3 conforme a la norma EN 61800-3.

El Clean Power Filter no deja pasar a la red los armoénicos
asociados a la conmutacion. De esta manera, el sistema de
accionamiento toma de la red de alimentacion una corriente con
onda senoidal y no la contaminan practicamente con corrientes
armonicas.

Asociados al Active Interface Module, los Active Line Modules
también pueden funcionar en sistemas con neutro a tierra
(redes IT).

Potencia Apto para
asignada del Active Line Module,
Active Line forma Booksize
Module

kW

dered 3 AC 380 ... 480 V

Active Interface Module

Referencia

16 6SL3130-7TE21-6AA4 6SL3100-0BE21-6AB0
36 6SL3130-7TE23-6AA3 6SL3100-0BE23-6AB0
55 6SL3130-7TE25-5AA3 6SL3100-0BE25-5AB0
80 6SL3130-7TE28-0AA3 6SL3100-0BE28-0AB0
120 6SL3130-7TE31-2AA3 6SL3100-0BE31-2AB0
Descripcion Referencia
Accesorios

Chapa de conexién de pantallas !
e Para Active Interface Module de 36 kW
® Para Active Interface Module de 55 kW

¢ Para Active Interface Module
de 80 kW y 120 kW

6SL3163-1AF00-0AA0
6SL3163-1AH00-0AA0
6SL3163-1AMO00-0AAQ

Cable DRIVE-CLiQ confeccionado

Grado de proteccion de los conectores
IP20/IP20

e Para Active Interface Module de 16 kW,
longitud 0,31 m

® Para Active Interface Module de 36 kW,
longitud 0,41 m

® Para Active Interface Module de 55 kW,
longitud 0,6 m

e Para Active Interface Modules
de 80 kW y 120 kW; longitud 0,95 m

6SL3060-4AK00-0AA0

6SL3060-4AP00-0AA0

6SL3060-4AU00-0AAQ

6SL3060-4AA10-0AA0

Accesorios para nuevos pedidos

. Diseno

El suministro de los Active Interface Modules incluye:

e Conector X21 para la sensores de temperatura y control de
ventiladores

e Conector X24 para conectar la alimentacion de 24 V para el
ventilador integrado

e Cable DRIVE-CLIQ para conectar la Control Unit con el Active
Interface Module; longitud del cable DRIVE-CLiQ = anchura
del Active Interface Module + 0,11 m

e Placa de conexion de pantallas con Active Interface Module
de 16 kW

* 1 juego de etiquetas de advertencia en 30 idiomas

1) Para Active Interface Module de 16 kW incluido en el volumen de
suministro.

Terminal Kit
(bornes enchufables, puente DRIVE-CLIQ)

e Para Active Interface Module de 16 kW
e Para Active Interface Module de 36 kW
e Para Active Interface Module de 55 kW

6SL3160-8CD10-0AA0
6SL3160-8DF10-0AA0
6SL3160-8EH10-0AA0

e Para Active Interface Modules de 80 kWy 6SL3160-8FM10-0AA0
120 kW
Juego de etiquetas de advertencia en 6SL3166-3AB00-0AA0

30 idiomas
Con este juego de etiquetas se pueden

tapar las advertencias de serie en aleman o

inglés con advertencias en otro idioma.
En los equipos se incluye un juego de
etiquetas.

El juego de etiquetas incluye los siguientes

idiomas:
BG, CN, CZ, DE, DK, EE, ES, FI, FR, GB,

GR, HU, IE, IS, IT, JP, KR, LT, LV, MT, NL, NO,

PL, PT, RO, RU, SE, SI, SK, TR
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| Integracion

L3 L2 L1

Active Interface S
Module

X21

24V

J_ ext.

W2|v2( U2

588G

1) Entrada digital (DI) y salida digital (DO) controladas por la Control Unit.

Ejemplo de conexion de Active Interface Module

Para que funcione el ventilador integrado, el Active Interface
Module requiere una alimentacién de 24 V DC.

El ventilador gira tras conectar la alimentacion de 24 V DC y
puede desconectarse en caso necesario (vida Util, ruido) de la
Control Unit a través de la entrada "Fan off". Sélo esta permitido
apagar el ventilador cuando no esté funcionando la alimenta-
cién del sistema de accionamiento, ya que, de otra forma, se
sobrecalienta el Active Interface Module.

El estado del sensor bimetalico de temperatura integrado en
el Active Interface Module se evalla a través del Active Line
Module conectado.

El cableado de potencia entre Active Interface Module y Active
Line Module debe ser de tipo apantallado si deben respetarse
los limites en supresion de RFI. La pantalla del cable puede
contactarse a través de la placa de conexion de pantallas
(opciodn) del Active Line Module o Active Interface Module.

Dependiendo de la ubicacion del Active Interface Module en
el sistema de accionamiento se necesitaran otros cables
DRIVE-CLIQ. En caso de montaje separado a la izquierda de
la Control Unit y Active Line Module no se requieren cables
DRIVE-CLIQ adicionales. Si se coloca el Active Interface Module
entre la Control Unit y el Active Line Module, los cables
DRIVE-CLIQ adjuntos a los Active Line Modules sirven para
instalar una topologia en linea, es decir, el Active Line Module
y todos los Motor Modules en serie dentro de una linea
DRIVE-CLIQ. Para conectar el Active Line Module a través de un
cable DRIVE-CLIiQ separado debe pedirse el cable DRIVE-CLIQ
marcado con (1). En el volumen de suministro del Active Line
Module se encuentra incluido un cable DRIVE-CLiIQ adecuado
para la conexion (2).

Méas cables DRIVE-CLIQ para otros tipos de instalacion en el
apartado "Cables de conexion MOTION-CONNECT".

o O

G_D211_ES_00191d

(rn\)

Motor
Module

S

G_D211_ES_00192e

op°

Motor

Active Line Module
+ Temp Intensidad del circuito
- Temp DCP intermedio
DCN —
é\
m\
DD 5
(_'J‘
U1 vi] W1 PE] PE
0 DRIVE-CLIQ
00000000] 000000000
— U N0000B000{ BOROORO00
| == W]
|
o]
C nO
Active Control Active Motor
Interface Unit Line  Module
Module Module
Active Interface Module separado
1) O DRIVE-CLIQ
(2
:- 000000000 |0o00oooot
CJ | e 1000000an | aetoobOo;
= - 0
1
] op
Control Active Active Motor
Unit Interface Line  Module

(1)Cable DRIVE-CLIQ entre Control Unit y Motor Module

Module Module

Active Interface Module 16 kW:
Active Interface Module 36 kW:
Active Interface Module 55 kW:

Active Interface Module 80 kW y 120 kW:

0,31 m
0,41 m
0,60 m
0,95 m

Module

(2)Incluido en el alcance de suministro de los Active Line Modules

Active Interface Module integrado en el conjunto de accionamientos

7/36 Siemens D 21.4 - 2017



© Siemens AG 2017

Sistema de accionamiento SINAMICS S120

Forma Booksize

Active Interface Modules para forma Booksize

. Datos técnicos

Tension de red 3 AC 380 ... 480 V

Active Interface Module

Refrigeracién por aire interna 6SL3100- 6SL3100- 6SL3100- 6SL3100- 6SL3100-
0BE21-6AB0O 0BE23-6AB0O 0BE25-5AB0 0BE28-0ABO 0BE31-2AB0O

Intensidad asignada A 26 58 88 128 192

Consumo A 0,25 0,49 0,6 1,2 1,2

Alimentacion de la electronica

con 24 V DC, méax.

Resistencia interna Q 1440 +10 % 1440 £10 % 1440 +10 % 1440 £10 % 1440 +10 %

Entrada digital

"Fan off" (X21/pin 4)

Pérdidas kW 0,27 0,34 0,38 0,49 0,585

Consumo de aire de refrigeracion m3/s 0,03 0,04 0,083 0,167 0,167

Nivel de presion sonora dB 57 60 66 68 68

Loa (1'm)

Conexion de red/carga Conectores Bornes de tornillo Bornes de tornillo  Varillas roscadas Varillas roscadas

L1, L2, L3/ U2, V2, W2 M8 M8

e Seccién de conexion mm? 16 50 50 25..12002x50 25..12002 x50

Sensor bimetal

(NC)

e Poder de corte 250 VAC/1,6 A 250V AC/1,6 A 250 VAC/1,6 A 250 VAC/1,6 A 250 VAC/1,6 A
60 V DC/0,75 A 60V DC/0,75 A 60V DC/0,75 A 60V DC/0,75 A 60V DC/0,75 A

Conexion PE Tornillo M5 Tornillo M6 Tornillo M6 Tornillo M8 Tornillo M8

Grado de proteccion P20 P20 P20 IP20 P20

Dimensiones

* Anchura mm 100 150 200 300 300

o Altura mm 380 380 380 380 380

® Profundidad mm 270 270 270 270 270

Peso, aprox. kg 11,6 19 23,2 31,9 36,6

Certificado de aptitud cURus cURus cURus cURus cURus

Apto para Active Line Module, Tipo 6SL3130- 6SL3130- 6SL3130- 6SL3130- 6SL3130-

forma Booksize 7TE21-6AA4 7TE23-6AA3 7TE25-5AA3 7TE28-0AA3 7TE31-2AA3

® Potencia asignada del kW 16 36 55) 80 120

Active Line Module
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Active Interface Modules para forma Booksize

. Curvas caracteristicas

Capacidad de sobrecarga

P

}

Pméx'— - — — — - T

Py

G_D211_ES_00091b

lo2s
T

Ciclo de carga con precarga

P

t

Prax-

Psg +— - — =
PN'

0,4 XPN-—

t—»

G_D211_ES_00092b

=—4 min—=!

10 min
Ciclo de carga S6 con precarga

P

t

Prax— pe=— — — — — — —

Py

0,4 X Py

t—

G_D211_ES_00093b

<10
6

0s

Ciclo de carga S6 con precarga

Solo Active Line Module de 55 kW:
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Ciclo de carga de potencia méxima con precarga

Caracteristicas de derating
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Potencia de salida admisible —m

Temperatura ambiente —m

Potencia de salida en funcién de la temperatura ambiente

Altitud de instalacion

e >1000 ... 4000 m sobre el nivel del mar
- Reduccion de la intensidad de salida del 10 % por cada
1000 m, o
- Reduccién de la temperatura ambiente de 5 °C por cada
1000 m

e >2000 ... 4000 m sobre el nivel del mar
- Alimentacion desde una red de suministro con neutro a
tierra, o
- Alimentacion desde un transformador aislador con neutro
de secundario a tierra
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Basic Line Filter para Active Line Modules

Basic Line Filter

| Sinopsis

Asociados a los Active Interface Modules y una instalacién con-
forme del conjunto, los filtros de red limitan las perturbaciones
conducidas que emiten los médulos de potencia a los valores
especificados para la categoria C2 segin EN 61800-3. Los
filtros de red sélo son aptos para la conexion directa a redes
TN. :

Nota: i

Segun la norma EN 61800-3, la supresion de interferencias es

necesaria de acuerdo con las condiciones de uso; en la UE es

obligatoria por ley conforme a la directiva de CEM. Para ello se

han de utilizar filtros y bobinas de red. La utilizacion de filtros de

red de otros fabricantes puede provocar rebases de valores

limite, resonancias, sobretensiones y averias en el equipo o en

el motor. La conformidad con la Directiva CE sobre CEM de las

maquinas equipadas con los productos de accionamiento tiene :
que estar certificada, junto con los elementos supresores utiliza- X
dos (p. €. filtros de red), por el fabricante de la maquina.

AT

Para el sistema de accionamiento SINAMICS S120 existen op-
cionalmente filtros Basic Line adaptados a los diferentes niveles
de potencia de la forma Booksize.

Basic Line Filter

Asociado a Active Interface Modules, los Basic Line Filter permi-
ten o bien extender los valores limites de tensiones parasitas
hasta la categoria C2 (EN 61800-3) o, manteniendo la categoria
C3, usar en la configuraciéon cables con mayores longitudes
totales.

Los Basic Line Filters se aplican en maquinas en las que deben
atenuarse, de acuerdo a lo especificado en las directivas de
CEM, perturbaciones conducidas dentro de la banda de
frecuencia entre 150 kHz y 30 MHz.

. Datos para seleccion y pedidos

Active Line Module

Potencia Apto para Basic Line Filter
asignada del Active Line Module,
Active Line forma Booksize
Module
kW Referencia
16 6SL3130-7TE21-6AA4 6SL3000-0BE21-6DA0
36 6SL3130-7TE23-6AA3 6SL3000-0BE23-6DA1
55 6SL3130-7TE25-5AA3 6SL3000-0BE25-5DA0
80 6SL3130-7TE28-0AA3 6SL3000-0BE28-0DA0
120 6SL3130-7TE31-2AA3 6SL3000-0BE31-2DA0
. Datos técnicos
Tension de red 3 AC 380 ... 480 V Basic Line Filter
6SL.3000- 6SL.3000- 6SL.3000- 6SL.3000- 6SL.3000-
0BE21-6DA0 0BE23-6DA1 0BE25-5DA0 0BE28-0DA0 0BE31-2DA0
Intensidad asignada A 36 74 105 132 192
Pérdidas kW 0,016 0,02 0,043 0,056 0,073
Conexion de red/carga Bornes de tornillo Bornes de tornillo Bornes de tornillo Bornes de tornillo Bornes de tornillo
L1, L2, L3/U,V,W
e Seccion de conexion mm? 10 35 50 95 95
Conexion PE Varillas roscadas Varillas roscadas Varillas roscadas Varillas roscadas Varillas roscadas
M6 segun M6 segun M8 segun M10 segun M10 segun
DIN 46234 DIN 46234 DIN 46234 DIN 46234 DIN 46234
Grado de proteccion P20 P20 P20 IP20 P20
Dimensiones
e Anchura mm 50 75 100 150 150
e Altura mm 429 433 466 479 479
¢ Profundidad mm 226 226 226 226 226
Peso, aprox. kg 5 7.5 11,5 17,5 18,5
Certificado de aptitud cURus cURus cURus cURus cURus
Apto para Active Line Module, Tipo 6SL3130- 6SL3130- 6SL3130- 6SL3130- 6SL3130-
forma Booksize 7TE21-6AA4 7TE23-6AA3 7TE25-5AA3 7TE28-0AA3 7TE31-2AA3
® Potencia asignada del kW 16 36 58] 80 120
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Componentes recomendados para lado red para Active Line Modules

. Datos para seleccion y pedidos

Para los Active Line Modules se seleccionan componentes lado
red adecuados en funcién de la potencia que tengan.

Los datos de las siguientes tablas son meras recomendaciones.

Para mas informacién sobre componentes de potencia ladored,
consulte los catalogos LV 10, IC 10 e IC 10 AO o visite el

Industry Mall.

Correspondencia de los componentes de potencia para el lado de red con los Active Line Modules, forma Booksize

Potencia Apto para Contactor de red Elemento de acoplamiento Interruptor principal Bloque de contactos
asignada Active Line de salida para contactor auxiliares de accion
Module, principal anticipada para interruptor
forma Booksize principal
kW 6SL3130-... Tipo Referencia Referencia Referencia
16 7TTE21-6AA4 3RT1035 3TX7004-1LB00 3LD2504-0TK51 3LD9200-5B
36 7TTE23-6AA3 3RT1045 3TX7004-1LB00 3LD2704-0TK51 3LD9200-5B
55 7TE25-5AA3 3RT1054 3TX7004-1LB00 3KA5330-1GEO01 3KX3552-3EA01
80 7TE28-0AA3 3RT1056 3TX7004-1LB00 3KA5330-1GEO1 3KX3552-3EA01
120 7TE31-2AA3 3RT1065 3TX7004-1LB00 3KA5730-1GEO01 3KX3552-3EA01
Potencia Apto para Interruptor automatico Interruptor automatico Interruptor- Interruptor- Bloque de contactos
asignada Active Line IEC 60947 UL489/CSA C22.2 seccionador- seccionador con auxiliares de accion
Module, y ) fusibles portafusibles anticipada para
) No. 5-02 g .
forma Booksize interruptor-secciona-
dor con portafusibles
kW 6SL3130-... Referencia Referencia Referencia Referencia Referencia
16 7TTE21-6AA4 3RV1031-4FA10 3VL1135-2KM30-.... )  3NP1123-1CA20 3KL5230-1GB01 3KX3552-3EA01
36 7TTE23-6AA3 3RV1041-4LA10 3VL2508-2KN30-.... 7  3NP1123-1CA20 3KL5230-1GB01 3KX3552-3EA01
55 7TE25-5AA3 3VL2712-1DC33-.... )  3VL2512-2KN30-...."  3NP1143-1DA20 3KL5530-1GB01 3KX3552-3EA01
80 7TE28-0AA3 3VL3720-1DC33-.... )  3VL3117-2KN30-.... )  3NP1143-1DA20 3KL5530-1GB01 3KX3552-3EA01
120 7TE31-2AA3 3VL3725-1DC36-.... )  3VL3125-2KN30-.... 7  3NP1153-1DA20 3KL5730-1GB01 3KX3552-3EA01
Potencia Apto para Fusible NEOZED Fusible DIAZED Fusible NH Fusible UL/CSA, clase J V)
asignada Active Line (gL/gG) (gL/gG) (gL/gG) Proveedor: Mersen
MOdUIE’ . www.ep.mersen.com
forma Booksize
kW 6SL3130-... Intensi- Tamafno Referencia Intensi- Tamafio Referencia Intensi- Tamafio Referencia Intensi- Dimen-  Referen-
dad dad dad dad siones  cia
asignada asignada asignada asignada mm
16 7TE21-6AA4 35A D02 5SE2335 35A DIl 5SB411 35A 000 3NA3814 35A 27 x 60 AJT35
36 7TE23-6AA3 - - - 80 A DIV 5SC211 80 A 000 3NA3824 B80A 29 x 117 AJT80
55 7TE25-5AA3 - - - - - - 125 A 1 3NA3132 125A 41 x 146 AJT125
80 7TE28-0AA3 - - - - - - 160 A 1 3NA3136 175A 41 x 146 AJT175
120 7TE31-2AA3 - - - - - - 250 A 1 3NA3144 250 A 54 x 181 AJT250

” No apto para interruptores-seccionadores 3NP y 3KL.
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Smart Line Module en forma Booksize Compact

| Sinopsis

Smart Line Module, forma Booksize Compact

Los Smart Line Modules son unidades de alimentacion/reali-
mentacion a la red no reguladas (puente de diodos para la
alimentacion; realimentacion estable a la red mediante IGBTSs)
capaces de realimentar continuamente el 100 % de la potencia.
La funcién de realimentacion de los moédulos se puede desacti-
var por parametrizaciéon. Los Smart Line Modules resultan ade-
cuados para la conexién a redes con neutro a tierra (TN/TT) y sin
neutro a tierra (IT).

La precarga del circuito intermedio se realiza mediante resisten-
cias al efecto integradas.

Para el funcionamiento del Smart Line Module se necesita
la bobina de red correspondiente.

. Diseno

Los Smart Line Modules con forma Booksize Compact tienen las
siguientes conexiones e interfaces de serie:

® 1 conexiéon de red con bornes de tornillo

e 1 conexién para la alimentacion de la electrénica de control
24V DC através del adaptador de bornes de 24 Vincluido en
el suministro

* 1 conexién de circuito intermedio con barras integradas
e 2 conexiones PE/conductor de proteccion
e 3 conectores DRIVE-CLIQ

El estado de los Smart Line Modules se sefializa por medio de
dos LEDs de varios colores.

La pantalla del cable de sefiales se puede contactar en el Line
Module por medio de una abrazadera de conexion de pantallas,
por ejemplo la tipo KLBU 3-8 SC de la empresa Weidmller.

El suministro de los Smart Line Modules incluye:

e Cable DRIVE-CLIQ para la conexién a la siguiente Control Unit
de la izquierda con la regulacion del accionamiento, longitud
0,11m

e 2tapones para tapar los conectores DRIVE-CLIQ no utilizados

e Cable DRIVE-CLIQ para conectar al siguiente Motor Module,
longitud de 0,21 m

e Puente enchufable para unir las barras de 24 V DC con el
siguiente Motor Module

e Adaptador de bornes de 24 V (X24)

e Conector X21 para entradas y salidas digitales

* 1 juego de etiquetas de advertencia en 30 idiomas
* 1 |amina termoconductora

. Datos para seleccién y pedidos

Smart Line Module,
forma Booksize Compact

Potencia asignada

kW Referencia
Tension de red 3 AC 380 ... 480 V
16 6SL3430-6TE21-6AA1

Descripcion Referencia

Accesorios

Adaptador de alimentacion del circuito ~ 6SL3162-2BD00-0AA0

intermedio

Para alimentacion directa del circuito
intermedio
Bornes de tornillo de 0,5 ... 10 mm?

Para Line Modules y Motor Modules,
forma Booksize, de 50 mm, 75 mmy
100 mm de ancho

Adaptador de circuito intermedio 6SL3162-2BM01-0AA0

(2 unidades)

Para configuracion de varias filas
Bornes de tornillo 35 ... 95 mm?

Para todos los Line Modules y
Motor Modules, forma Booksize

Accesorios para nuevos pedidos

Adaptador de bornes de 24 V

Para todos los Line Modules y
Motor Modules, forma Booksize

6SL3162-2AA00-0AA0

Puente enchufable de 24 V

Para interconectar las barras de 24 V
(para forma Booksize)

6SL3162-2AA01-0AA0

Juego de etiquetas de advertencia en 6SL3166-3AB00-0AA0
30 idiomas

Con este juego de etiquetas se pueden
tapar las advertencias de serie en aleman o
inglés con advertencias en otro idioma.

En los equipos se incluye un juego de
etiquetas.

El juego de etiquetas incluye los siguientes
idiomas:

BG, CN, CZ, DE, DK, EE, ES, FI, FR, GB,
GR, HU, [E, IS, IT, JP, KR, LT, LV, MT, NL, NO,
PL, PT, RO, RU, SE, SI, SK, TR

Tapon antipolvo 6SL3066-4CA00-0AA0

(50 unidades)
Para puerto DRIVE-CLIQ
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Smart Line Module en forma Booksize Compact

| Integracion

El Smart Line Module recibe los datos de control via DRIVE-CLIQ de:
e Control Unit CU320-2

e SIMOTION D
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1) Entrada digital (DI) o salida digital (DO) controlada por la Control Unit.

2) iNo se permiten cargas adicionales aguas abajo del contactor de red!

3) Hay que tener en cuenta la intensidad maxima admisible de la salida digital (DO); en caso necesario, debe utilizarse un
elemento de acoplamiento de salida.

Ejemplo de conexién de un Smart Line Module, forma Booksize Compact
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Sistema de accionamiento SINAMICS S120

Forma Booksize

Smart Line Module en forma Booksize Compact

. Datos técnicos

Tension de red
(hasta 2000 m s.n.m.)

Smart Line Module,
forma Booksize Compact

6SL3430-6TE21-6AA1

3AC 380...480V +10 %
(en servicio -15 % <1 min)

Frecuencia de red

47 ...63 Hz

SCCR
(Short Circuit Current Rating)

65 KA junto con los fusibles
recomendados de clase J o
interruptor automatico segun
UL489 / CSA 22.2 No. 5-02

ver componentes recomendados
para el lado de la red

Factor de potencia en la red
con potencia asignada

 Onda fundamental (cos ¢4) >0,96
¢ Total (L) 0,65..0,9
Categoria de sobretension Clase Il

segun EN 60664-1

Tension del circuito intermedio,
aprox.

1,35 x tension de red 1)

Alimentacion de electrénica
de control

24V DC, -15 %/+20 %

Antiparasitaje
e Estandar

e Con filtro de red

Sin antiparasitaje

Categoria C2 seguin EN 61800-3,
hasta 350 m de longitud total del
cable (apantallado)

Forma de refrigeracion

Interna por aire (etapas de potencia
con refrigeracion por aire forzada
con ventilador integrado)

Temperatura ambiente y

temperatura del refrigerante (aire)
en servicio para componentes lado
red, Line Modules y Motor Modules

0 ... 40 °C sin derating,
> 40 ... 55 °C ver Caracteristicas
de derating

Altitud de instalacion

Hasta 1000 m s.n.m. sin derating,
>1000 ... 4000 m s.n.m.;
ver Caracteristicas de derating

Declaraciones de conformidad

CE (Directiva de baja tensiéon y
Directiva de CEM)

Certificado de aptitud

) La tension del circuito intermedio se regula conforme al valor medio de la

UL recognized

tension de red rectificada. Mas informacion en el apartado Notas para

configuracion.

Tension de red 3 AC 380 ... 480 V

Refrigeracion de aire interna

Potencia de alimentacion/
realimentacion

Smart Line Module,
forma Booksize Compact

6SL.3430-6TE21-6AA1

® Potencia asignada Py con 16 kW
3 AC 380V

® Con servicio S6 (40 %) Psg 21 kW

® Prax 35 kW

Intensidad del circuito intermedio

e Con 600 VDC 27 A

e Con servicio S6 (40 %) 35A

* Maximo 59 A

Intensidad de entrada

e Potencia asignada con 3 AC 380V 29 A

e Con servicio S6 (40 %) 35A

* Maximo 57,5 A

Consumo 1,1A

Alimentacion de la electronica con

24V DC, méx.

Intensidad maxima admisible

® Barras de 24V DC 20 A

® Barras del circuito intermedio 100 A

Capacidad del circuito intermedio

e Smart Line Module 705 uF

e Conjunto de accionamientos, max. 6000 uF

Pérdidas 2 0,19 kW

Consumo de aire de refrigeracion 0,016 m3/s

Nivel de presién sonora <60 dB

Loa (1'm)

Conexion de red Bornes de tornillo (X1)

U1, V1, W1

e Seccioén de conexion, max.

25 ...10 mm?

Contacto de pantalla

Contacto para pantalla integrado
en el conector

Conexién PE Tornillo M5
Maxima longitud de cable

(suma de todos los cables a motores

y circuito intermedio)

® Apantallado 630 m

* No apantallado 850 m
Grado de proteccion IP20
Dimensiones

® Anchura 100 mm
o Altura 270 mm
e Profundidad 226 mm
Peso, aprox. 5,3 kg

2) Pérdidas del Smart Line Module con potencia asignada, incluidas
pérdidas por alimentacion de la electrénica con 24 V DC.
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Sistema de accionamiento SINAMICS S120

Forma Booksize

Smart Line Module en forma Booksize Compact

. Curvas caracteristicas

Capacidad de sobrecarga

P
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Ciclo de carga S6 con precarga

Caracteristicas de derating
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Potencia de salida admisible —m-

80 \C
N
0 N
60
30 35 40 45 50 °C 55

Temperatura ambiente —m

Potencia de salida en funcién de la temperatura ambiente

Altitud de instalacion

e >1000 ... 4000 m sobre el nivel del mar
- Reduccion de la intensidad de salida del 10 % por cada
1000 m, o
- Reduccién de la temperatura ambiente de 5 °C por cada
1000 m

e >2000 ... 4000 m sobre el nivel del mar
- Alimentacion desde una red de suministro con neutro a
tierra, o
- Alimentacion desde un transformador aislador con neutro
de secundario a tierra
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Sistema de accionamiento SINAMICS S120
Forma Booksize

Smart Line Modules en forma Booksize

| Sinopsis [ | Diseino

Los Smart Line Modules con forma Booksize tienen las
siguientes conexiones e interfaces de serie:

e 1 conexion de red con bornes de tornillo

e 1 conexidn para la alimentacion de la electrénica de control
24V DC através del adaptador de bornes de 24 V incluido en
el suministro

e 1 conexidn de circuito intermedio con barras integradas
e 2 conexiones PE/conductor de proteccion

e 2 entradas digitales
(s6lo Smart Line Modules de 5 kW y 10 kW)
* 1 entrada digital
(s6lo Smart Line Modules de 5 kW y 10 kW)
e 3 conectores DRIVE-CLIQ
(s6lo Smart Line Modules de 16 kW, 36 kW y 55 kW)
e 1 entrada para sensor de temperatura KTY84-130, Pt1000 o

PTC (s6lo con Smart Line Modules 16 kW, 36 kW y 55 kW; el
Pt1000 se puede utilizar con el firmware V4.7 HF17 o superior)

El estado de los Smart Line Modules se sefializa por medio de
dos LEDs de varios colores.

La pantalla del cable de sefiales se puede contactar en el Line
Module por medio de una abrazadera de conexion de pantallas,
por ejemplo la tipo KLBU 3-8 SC de la empresa Weidmdiller.

Los Smart Line Modules son unidades de alimentacién/reali-

mentacion a la red no reguladas (puente de diodos para la El suministro de los Smart Line Modules incluye:

alimentacion; realimentacion estable a la red mediante IGBTs) * Cable DRIVE-CLIQ parala conexion a la siguiente Control Unit
capaces de realimentar continuamente el 100 % de la potencia. de la izquierda con la regulacion del accionamiento, longitud
La capacidad de realimentacion de los médulos se puede 0,11 m (solo para los Smart Line Modules de 16 kW, 36 kW y
desactivar a través de una entrada digital (Smart Line Modules 55 kW)

5 kW y 10 kW) o por parametrizacion (Smart Line Modules e 2tapones para tapar los conectores DRIVE-CLIQ no utilizados
16 kW, 36 kW y 55 kW). Los Smart Line Modules resultan (s6lo en los Smart Line Modules de 16 kW, 36 kW y 55 kW)

adecuados para la conexion a redes con neutro a tierra (TN/TT)

y sin neutro a tierra (IT). e Cable DRIVE-CLIQ conforme al ancho del Smart Line Module,

para conectar al siguiente Motor Module, longitud = anchura

La precarga del circuito intermedio se realiza mediante resisten- del Smart Line Module + 0,11 m

cias al efecto integradas. ¢ Puente enchufable para unir las barras de 24 V DC con el
Para el funcionamiento del Smart Line Module se necesita la siguiente Motor Module

bobina de red correspondiente. e Adaptador de bornes de 24 V (X24)

e Conector X21 para entradas y salidas digitales

e Conector X22 para entradas y salidas digitales
(s6lo en los Smart Line Modules de 5 kW y 10 kW)

e Conector X1 para conexiéon de red
(s6lo en los Smart Line Modules de 5 kW y 10 kW)

¢ 1 juego de etiquetas de advertencia en 30 idiomas
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Smart Line Modules en forma Booksize

| Integracion
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1) Contacto NC anticipado t > 10 ms; para el funcionamiento deben aplicarse 24 V DC y masa.

2) DI/DO, controlados por la Control Unit.

3) iNo se permiten cargas adicionales aguas abajo del contactor de red!

4) Hay que tener en cuenta la intensidad maxima admisible de la DO; en caso necesario, debe utilizarse un elemento de acoplamiento de salida.
5) DO high, realimentacion desactivada (para desactivarla permanentemente, puede incorporarse un puente entre los pines 1y 2 de X22).

6) El pin 4 de X22 debe conectarse con masa (ext. 24 V).

7) Contactado a través de la pared trasera de montaje o las barras de pantalla segun la directiva de montaje CEM.

8) Filtro de red de 5 kW y 10 kW a través de conexién de pantalla.

9) Salida de seriales del control para evitar efectos de la alimentacion de 24 VV DC en el borne EP.

Ejemplo de conexion de Smart Line Modules, forma Booksize, de 5 kW y 10 kW
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Smart Line Modules en forma Booksize

. Integracién (continuacion)
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1) Contacto NC anticipado ¢ >10 ms.

2) DI/DO, controlados por la Control Unit.

3) iNo se permiten cargas adicionales aguas abajo del contactor de red!

4) Hay que tener en cuenta la intensidad maxima admisible de la DO; en caso necesario, debe utilizarse un
elemento de acoplamiento de salida.

5) Contactado a través de la pared trasera de montaje o las barras de pantalla segun la directiva de montaje CEM.

Ejemplo de conexion de Smart Line Modules, forma Booksize, de 16 kW, 36 kW y 55 kW
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Smart Line Modules en forma Booksize

. Datos para seleccion y pedidos

Potencia asignada

kW

Tension de red 3 AC 380 ... 480 V

5

Smart Line Module,
forma Booksize

Referencia

6SL3130-6AE15-0AB1

. Datos técnicos

Tension de red
(hasta 2000 m s.n.m.)

Smart Line Module,
forma Booksize

6SL313...

3AC380...480V +10 %
(en servicio-15 % <1 min)

10

6SL3130-6AE21-0AB1

Frecuencia de red

47 ...63 Hz

16

6SL3130-6TE21-6AA4

36

6SL3130-6TE23-6AA3

55

Descripcion
Accesorios

6SL3130-6TE25-5AA3

Referencia

SCCR
(Short Circuit Current Rating)

65 KA junto con los fusibles
recomendados de clase J o
interruptor automatico segun
UL489 / CSA 22.2 No. 5-02

ver componentes recomendados
para el lado de la red

Placa de conexion de pantallas

Para Line Modules y Motor Modules,
forma Booksize

e de 150 mm de ancho
e de 200 mm de ancho

6SL3162-1AF00-0AA1
6SL3162-1AH01-0AA0

Factor de potencia en la red
con potencia asignada

 Onda fundamental (cos ¢4) >0,96
¢ Total (1) 0,65..0,9
Categoria de sobretension Clase Il

segun EN 60664-1

Adaptador de alimentacion del
circuito intermedio

Para alimentacion directa del circuito
intermedio

« Bornes de tornillo de 0,5 ... 10 mm?
Para Line Modules y Motor Modules,
forma Booksize, de 50 mm, 75 mmy
100 mm de ancho

« Bornes de tornillo de 35 ... 95 mm?
Para Line Modules y Motor Modules con
forma Booksize y una anchura de 150 mm,
200 mm y 300 mm

6SL3162-2BD00-0AA0

6SL3162-2BM00-0AA0

Tension del circuito intermedio,
aprox.

1,35 x tension de red 1)

Alimentacion de electrénica
de control

24V DC -15 %/+20 %

Antiparasitaje
e Estandar

e Con filtro de red

Sin antiparasitaje

Categoria C2 segun EN 61800-3,
hasta 350 m de longitud total del
cable (apantallado)

Forma de refrigeracion

Interna por aire (etapas de potencia
con refrigeracion por aire forzada
con ventilador integrado)

Adaptador de circuito intermedio
(2 unidades)

Para configuracion de varias filas
Bornes de tornillo 35 ... 95 mm

Para todos los Line Modules y
Motor Modules, forma Booksize

6SL3162-2BM01-0AA0

Temperatura ambiente y

temperatura del refrigerante (aire)
en servicio para componentes lado
red, Line Modules y Motor Modules

0 ... 40 °C sin derating,
> 40 ... 55 °C ver Caracteristicas
de derating

Accesorios para nuevos pedidos

Altitud de instalacion

Hasta 1000 m s.n.m. sin derating,
>1000 ... 4000 m s.n.m.;
ver Caracteristicas de derating

Adaptador de bornes de 24 V

Para todos los Line Modules y
Motor Modules, forma Booksize

6SL3162-2AA00-0AA0

Declaraciones de conformidad

CE (Directiva de baja tension y
Directiva de CEM)

Puente enchufable de 24 V

Para interconectar las barras de 24 V
(para forma Booksize)

6SL3162-2AA01-0AA0

Terminal Kit

(bornes enchufables, puente DRIVE-CLIQ

(longitud = anchura del médulo + 60 mm),
tapones antipolvo)

Para puerto DRIVE-CLIQ

Para Smart Line Modules con una anchura
de

® 50 mm 6SL3163-8KB00-0AA1
* 100 mm 6SL3163-8FD00-0AAD
® 150 mm 6SL3163-8GF00-0AA0
® 200 mm 6SL3163-8HH00-0AAQ
Juego de etiquetas de advertencia en 6SL3166-3AB00-0AA0
30 idiomas

Con este juego de etiquetas se pueden

tapar las advertencias de serie en aleman

o inglés con advertencias en otro idioma.

En los equipos se incluye un juego de

etiquetas.

El juego de etiquetas incluye los siguientes

idiomas:

BG, CN, CZ, DE, DK, EE, ES, FI, FR, GB,

GR, HU, [E, IS, IT, JP, KR, LT, LV, MT, NL, NO,

PL, PT, RO, RU, SE, SI, SK, TR

Tapon antipolvo 6SL3066-4CA00-0AAD

(50 unidades)
Para puerto DRIVE-CLIQ

Certificado de aptitud

cULus

") La tension del circuito intermedio se estabiliza al valor medio de la tension
de red rectificada. Mas informacion en el apartado Notas para configura-

cion.
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Smart Line Modules en forma Booksize

. Datos técnicos (continuacion)

Tension de red 3 AC 380 ... 480 V Smart Line Module, forma Booksize

Refrigeracion por aire interna 6SL3130- 6SL3130- 6SL3130- 6SL3130- 6SL3130-
6AE15-0AB1 6AE21-0AB1 6TE21-6AA4 6TE23-6AA3 6TE25-5AA3

Potencia de alimentacion/

realimentacion

® Potencia asignada Py kW 5 10 16 36 55

con 3 AC 380V

® Con servicio S6 (40 %) Psg kW 6,5 13 21 47 71

® Prax kW 10 20 35 70 91

Intensidad del circuito intermedio

e Con 540/600 V DC A 9,3/8,3 18,5/16,6 30/27 67/60 105/92

® Con servicio S6 (40 %) A 11 22 85) 79 138

® Maxima A 16,6 33,2 59 118 178

Intensidad de entrada

¢ Intensidad asignada A 8,6/8,1/6,7 17/16,2/12,8 29/27,5/24,5 62/59/51 94/90/77

con 3 AC 380/400/480 V

e Con servicio S6 (40 %) con 400 V A 10,6 21,1 85 76 106

® Maxima con 400 V A 15,7 31,2 57,5 112 130

Consumo A 0,8 0,9 0,95 1,5 1,9

Alimentacioén de la electrénica de

24V DC, méax.

Intensidad maxima admisible

e Barras de 24 V DC A 20 20 20 20 20

e Barras del circuito intermedio A 100 100 100 200 200

Capacidad del circuito intermedio

e Smart Line Module uF 220 330 710 1410 1880

e Conjunto de accionam., max. uF 6000 6000 20000 20000 20000

Pérdidas V) kW 0,08 0,14 0,19 0,406 0,666

Consumo de aire de refrigeracion m3/s 0,008 0,008 0,016 0,031 0,044

Nivel de presion sonora dB <60 <60 <60 <65 <60

Loa (1'm)

Conexion de red Bornes de tornillo Bornes de tornillo Bornes de tornillo Varillas roscadas Varillas roscadas

U1, V1, W1 (X1) (X1) (X1) M6 (X1) M6 (X1)

¢ Seccion de conductor mm? 25..6 25..6 25..10 25..50 25..95

Contacto de pantalla Contacto para Contacto para Contacto para Ver Accesorios Ver Accesorios
pantalla integrado  pantalla integrado  pantalla integrado
en el conector en el conector en el conector

Conexiéon PE Tornillo M5 Tornillo M5 Tornillo M5 Tornillo M6 Tornillo M6

Maxima longitud de cable

(suma de todos los cables a motores

y circuito intermedio)

® Apantallado m 350 350 630 630 1000

¢ No apantallado m 560 560 850 850 1500

Grado de proteccion P20 P20 P20 IP20 P20

Dimensiones

e Anchura mm 50 50 100 150 200

o Altura mm 380 380 380 380 380

¢ Profundidad mm 270 270 270 270 270

Peso, aprox. kg 4,7 4.8 7 10 17

1) Pérdidas del Smart Line Module con potencia asignada, incluidas
pérdidas por alimentacion de la electrénica con 24 V DC.
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Smart Line Modules en forma Booksize

. Curvas caracteristicas

Capacidad de sobrecarga
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Temperatura ambiente —m

Potencia de salida en funcién de la temperatura ambiente

Altitud de instalacion

e >1000 ... 4000 m sobre el nivel del mar
- Reduccion de la intensidad de salida del 10 % por cada
1000 m, o
- Reduccién de la temperatura ambiente de 5 °C por cada
1000 m

e >2000 ... 4000 m sobre el nivel del mar
- Alimentacion desde una red de suministro con neutro a
tierra, o
- Alimentacion desde un transformador aislador con neutro
de secundario a tierra
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Forma Booksize

Bobinas de red para Smart Line Modules

| Sinopsis [ | Datos para seleccién y pedidos
Potencia Apta para Bobina de red
asignada del Smart Line Module,
Smart Line forma Booksize o
Module Booksize Compact
kW Referencia

Tension de red 3 AC 380 ... 480 V

Smart Line Module

5 6SL3130-6AE15-0AB1 6SL3000-0CE15-0AA0
10 6SL3130-6AE21-0AB1 6SL3000-0CE21-0AA0
16 6SL3130-6TE21-6AA4 6SL3000-0CE21-6AA0
6SL3430-6TE21-6AA1
36 6SL3130-6TE23-6AA3 6SL3000-0CE23-6AA0
55 6SL3130-6TE25-5AA3  6SL3000-0CE25-5AA0
Las bobinas de red son necesarias para el funcionamiento de
los Smart Line Modules. La utilizaciéon de bobinas de red de
otros fabricantes puede provocar perturbaciones de funciona-
miento o averias en los equipos.
| Datos técnicos
Tension de red 3 AC 380 ... 480 V Bobina de red
6SL.3000- 6SL.3000- 6SL.3000- 6SL.3000- 6SL.3000-
OCE15-0AA0 0CE21-0AA0 0CE21-6AA0 0CE23-6AA0 0CE25-5AA0
Intensidad asignada A 14 28 35 69 103
Pérdidas kW 0,062 0,116 0,11 0,17 0,19
Conexion de red/carga Bornes de tornillo Bornes de tornillo Bornes de tornillo Bornes de tornillo Bornes de tornillo
1U1, V1, 1W1 /102, 1v2, 1W2
e Seccién de conductor mm2 4 10 10 35 70
Conexion PE Tornillo M4 Tornillo M4 Varillas roscadas Varillas roscadas Varillas roscadas
M5 M8
segun DIN 46234 segun DIN 46234 segun DIN 46234
Grado de proteccion P20 P20 P20 IP20 P20
Dimensiones
® Anchura mm 150 177 219 225 300
o Altura mm 175 196 180 235 280
e Profundidad mm 66,5 86 119 224 290
Peso, aprox. kg 3,7 7,5 9,5 17 36
Certificado de aptitud cURus cURus cURus cURus cURus
Apta para Tipo 6SL3130- 6SL3130- 6SL3130- 6SL3130- 6SL3130-
Smart Line Module, 6AE15-0AB1 6AE21-0AB1 6TE21-6AA4 6TE23-6AA3 6TE25-5AA3
forma Booksize o 6SL3430-
Booksize Compact 6TE21-6AA1
® Potencia asignada del kW 5 10 16 36 58]
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Forma Booksize

Filtros de red para Smart Line Modules

| Sinopsis [ | Datos para seleccién y pedidos
Potencia de Apta para Filtro de red
alimentacion Smart Line Module,
asignada del forma Booksize o
Smart Line Booksize Compact
Module
KW Referencia
Tension de red 3 AC 380 ... 480 V
5 6SL3130-6AE15-0AB1 6SL3000-0HE15-0AA0
10 6SL3130-6AE21-0AB1 6SL3000-0HE21-0AA0
16 6SL3130-6TE21-6AA4 6SL3000-0BE21-6DA0
6SL3430-6TE21-6AA1
36 6SL3130-6TE23-6AA3 6SL3000-0BE23-6DA1
55 6SL3130-6TE25-5AA3 6SL3000-0BE25-5DA0
Asociados a bobinas de red y una instalacion conforme del con-
junto, los filtros de red limitan las perturbaciones conducidas
que emiten los moédulos de potencia a los valores especificados
para la clase A1 segun EN 55011 y categoria C2 segun
EN 61800-3. Los filtros de red sélo son aptos para la conexion
directa a redes TN.
7 | Datos técnicos
Tension de red 3 AC 380 ... 480 V Filtro de red
6SL.3000- 6SL.3000- 6SL.3000- 6SL.3000- 6SL.3000-
OHE15-0AA0 OHE21-0AAQ 0BE21-6DA0 O0BE23-6DA1 0BE25-5DA0
Intensidad asignada A 12 25 36 74 105
Pérdidas kW 0,02 0,02 0,016 0,026 0,043
Conexion de red/carga Bornes de tornillo Bornes de tornillo Bornes de tornillo Bornes de tornillo Bornes de tornillo
L1, L2,L3/U,V,W
e Seccién de conductor mm2 10 10 10 35 50
Conexion PE Varillas roscadas Varillas roscadas Varillas roscadas Varillas roscadas Varillas roscadas
M6 M6 M8
segun DIN 46234 segun DIN 46234 segun DIN 46234 segun DIN 46234 segun DIN 46234
Grado de proteccion P20 P20 P20 IP20 P20
Dimensiones
® Anchura mm 60 60 50 75 100
o Altura mm 285 285 429 433 466
e Profundidad mm 122 122 226 226 226
Peso, aprox. kg 2,1 2,3 5 7,5 11,5
Certificado de aptitud cURus cURus cURus cURus cURus
Apta para Tipo 6SL3130- 6SL3130- 6SL3130- 6SL3130- 6SL3130-
Smart Line Module, 6AE15-0AB1 6AE21-0AB1 6TE21-6AA4 6TE23-6AA3 6TE25-5AA3
forma Booksize o 6SL3430-
Booksize Compact 6TE21-6AA1
® Potencia asignada del kW 5 10 16 36 58]

Smart Line Module
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Componentes recomendados para lado red para Smart Line Modules

. Datos para seleccion y pedidos

Para los Smart Line Modules se seleccionan componentes lado
red adecuados en funcién de la potencia que tengan.

Los datos de las siguientes tablas son meras recomendaciones.

Para mas informacién sobre componentes de potencia lado red,
consulte los catalogos LV 10, IC 10 e IC 10 AO o visite el
Industry Mall.

Correspondencia de los componentes de potencia para el lado de red con los Smart Line Modules, forma Booksize y
Booksize Compact

Potencia
asignada

kW

Apta para

Smart Line Module,
forma Booksize o
Booksize Compact

Tipo

Contactor de red

Tipo

Interruptor automatico

IEC 60947

Referencia

Interruptor automatico

UL489/CSA C22.2
No. 5-02

Referencia

Interruptor principal

Referencia

Tension de red 3 AC 380 ... 480 V

5 6SL.3130-6AE15-0AB1 3RT1023 3RV2021-4BA10 3VL1102-2KM30-.... ) 3LD2003-0TK51

10 6SL3130-6AE21-0AB1 3RT1026 3RV1031-4FA10 3VL1135-2KM30-.... ) 3LD2203-0TK51

16 6SL3130-6TE21-6AA4 3RT1035 3RV1031-4FA10 3VL1135-2KM30-.... ) 3LD2504-0TK51
6SL.3430-6TE21-6AA1

36 6SL3130-6TE23-6AA3 3RT1045 3RV1041-4LA10 3VL2508-2KN30-.... ) 3LD2704-0TK51

55 6SL.3130-6TE25-5AA3 3RT1054 3VL2712-1DC33-.... ) 3VL2512-2KN30-.... ) 3KA5330-1GEO1

Potencia Apta para Interruptor- Interruptor-seccionador  Fusible NH (gL/gG) Fusible UL/CSA, clase J V)

asignada Smart Line Module, seccionador- con portafusibles Proveedor: Mersen
forma .Book3|ze o] fusibles WWww.ep.mersen.com
Booksize Compact

kW Tipo Referencia Referencia Intensi-  Tamafo Referencia Intensi- Dimen-  Referen-

dad dad siones cia
asignada asignada mm

Tension de red 3 AC 380 ... 480 V

5 6SL3130-6AE15-0AB1 3NP1123-1CA20 3KL5030-1GB01 16 A 000 3NA3805 175A 21 x 57 AJT17-1/2

10 6SL3130-6AE21-0AB1 3NP1123-1CA20 3KL5030-1GB01 35A 000 3NA3814 35A 27 x 60 AJT35

16 6SL3130-6TE21-6AA4 3NP1123-1CA20 3KL5030-1GBO01 35A 000 3NA3814 35A 27 x 60 AJT35
6SL.3430-6TE21-6AA1

36 6SL.3130-6TE23-6AA3 3NP1123-1CA20 3KL5230-1GB01 80 A 000 3NA3824 B80A 29 x 117 AJT80

55 6SL3130-6TE25-5AA3 3NP1143-1DA20 3KL5530-1GB01 125 A 000 3NA3132 125A 41 x 146 AJT125

" No apto para interruptores-seccionadores 3NP y 3KL.

") Datos adicionales de las referencias en el catalogo LV 10
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Basic Line Modules en forma Booksize

| Sinopsis

Basic Line Modules, forma Booksize

Los Basic Line Modules se usan para aplicaciones donde no
hay realimentacion de energia pero si intercambio de energia
entre ejes motrices y generatrices a través del circuito inter-
medio. Los Basic Line Modules solo pueden alimentar energia
al circuito intermedio desde la red; no es posible realimentar
energia de frenado a la red. La tension continua del circuito
intermedio se obtiene de la tension de red trifasica por medio
de un puente rectificador de 6 pulsos. Los Basic Line Modules
son adecuados para conexion a redes con neutro a tierra en
estrella (TN/TT) y sin neutro a tierra (IT). La precarga de los
Motor Modules conectados se realiza a través de resistencias
de precarga integradas (20 kW y 40 kW) o a través del control
de los tiristores (100 kW).

Los Basic Line Modules de 20 kW' y 40 kW tienen un chopper de
freno integrado. Tras conectar una resistencia de freno externa
pueden usarse directamente para aplicaciones en modo
generador.

Solamente asociado al Basic Line Module de 100 kW y modo
generador se precisa un Braking Module.

. Disefo

Los Basic Line Modules con forma Booksize tienen las
siguientes conexiones e interfaces de serie:

® 1 conexiéon de red

e 1 conexién para alimentacion de electrénica con 24 V DC
e 1 conexién de circuito intermedio

e 3 conectores DRIVE-CLIQ

e 1 conexién para resistencia de freno
(s6lo Basic Line Modules de 20 kW y 40 kW)

e 1 entrada para sensor de temperatura KTY84-130, Pt1000 o
PTC (el Pt1000 se puede utilizar con el firmware V4.7 HF17 o
superior)

El estado de los Basic Line Modules se sefaliza por medio de
dos LEDs de varios colores.
El suministro de los Basic Line Modules incluye:

e Cable DRIVE-CLIQ para la conexién a la siguiente Control Unit
de laizquierda con la regulacion del accionamiento, longitud
0,11m

e Cable DRIVE-CLIQ conforme a la anchura de los Basic Line
Modules, para conectar al siguiente Motor Module, longitud =
ancho del Basic Line Module + 0,11 m

e Puente enchufable para unir las barras de 24 V DC con el
siguiente Motor Module

e Adaptador de bornes de 24 V (X24)

e Conector X21

e 2tapones para tapar los conectores DRIVE-CLiQ no utilizados
¢ 1 juego de etiquetas de advertencia en 30 idiomas
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| Integracion

El Basic Line Module recibe los datos de control via DRIVE-CLIQ de:
e Control Unit CU320-2
¢ SINUMERIK 840D sl con

- NCU 710.3B PN

- NCU 720.3B PN

- NCU 730.3B PN

- Numeric Control Extensions NX10.3/NX15.3

e SIMOTION D
L1
L2 24V
L3 ext.
PE
I T
|
ANy —————— i
Interruptor |
principal | X4 Q X200 X201 X202
| | — - — - — = — - - — o~ |-~ |- 1
| gl|e| (e |
) | 3| [3] 5] |
Fusibles [] [] [] | ! A | |
xX21
2 | H1HHE
I~ + Temp sliglig] |
28(~! - Temp S8 18 |
o] 2 L] sl ERezey o ANHIHE
[faoteom 9=, slialls] |
pre— | L4 1 L I
| é)— Barras de 24
— A‘ AV Sv —[ ]Contactor de red ‘ o vbe
3)4) i vy \
|
2 . -
I _ b2 . Basic Line Module |
| | ‘ I
| | I ‘ .
R1 Intensidad del
| |—|:I—<} o * ODCP ircuito
| 5 R2__ | intermedio
N | .
Resistencia de 1 PL 5
freno (opcion) ‘ I DCN
|
! |
‘ j& I
! \
Filtro de ~ ‘ READY !
red ] | é O ‘
| ~ [ DC LINK
| B
Bobina d I I I ‘ \-V = A‘ I:I;I ‘zw
OoDina de
red i @ @ lé‘
e O O O — 6 —o0 —©
U1 V1 W1 I
Intensidad de entrada -
—

1) Para el funcionamiento debe aplicarse una tensién 24 VV DC entre los bornes "EP +24 V" y "EP M".
2) Entrada digital (DI) o salida digital (DO) controlada por la Control Unit.
3) iNo se permiten cargas adicionales aguas abajo del contactor de red!

4) Hay que tener en cuenta la intensidad maxima admisible de la salida digital (DO); en caso necesario, debe utilizarse un elemento de
acoplamiento de salida.

Ejemplo de conexion de Basic Line Modules, forma Booksize, 20 kW y 40 kW
Nota:

El termostato incorporado en la resistencia de freno debe intercalarse en el circuito de desconexion del accionamiento con el
fin de evitar una sobrecarga térmica del sistema en caso de fallo. Si no se conecta resistencia de freno alguna, se debe colocar

un puente entre X21.1y X21.2.
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Basic Line Modules en forma Booksize

. Integracién (continuacion)

L1
L2 24V
L3 ext.
PE
I T
[
ANy —————— | 1
Interruptor
principal | R X200 X201 X202
| ’’’’’’’’’’’ — - — 1 © ~Fr|NT —
| | gl|el (e |
| 313 3] !
rusmes ][] 0 | d\lgfle) |
L xX21 ! g T g |
all|al |a
—O(—f—— +Temp S s| |8 |
29— - Tomp HiE R
2) L | §® EP +24 V ——— § § é |
ool cow —1¥=C, Siefiel
| <].>—M Barras a
= A\ * 5v —[_ ] Contactor de red | o—= 24VDC
3)4) | vy |
I |
2 = .
) | Basic Line Module |
1 |
| |
| ODCP |ntensidad del
| | circuito intermedio
| I —
| | 4 peN
1 |
1 I
| |
Filtro de o~ ' 2 CIREADY |
red ] | o |
| —~ [ DCLINK 1
| &
1 ! i\
Bobina de I I I u
red ! @ @ ! §
S eI g e MRS —0 —o0- —0
U1 VA1 W1 I
Intensidad de entrada -
—

1) Para el funcionamiento debe aplicarse una tensién 24 VV DC entre los bornes "EP +24 V" y "EP M".
2) Entrada digital (DI) o salida digital (DO) controlada por la Control Unit.
3) iNo se permiten cargas adicionales aguas abajo del contactor de red!

4) Hay que tener en cuenta la intensidad maxima admisible de la salida digital (DO); en caso necesario, debe utilizarse un
elemento de acoplamiento de salida.

Ejemplo de conexién de un Basic Line Module, forma Booksize, 100 kW
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. Datos para seleccion y pedidos

Potencia de alimentacion asignada

Basic Line Module,
forma Booksize

KW Referencia

Tension de red 3 AC 380 ... 480 V

20 6SL3130-1TE22-0AA0
40 6SL3130-1TE24-0AA0
100 6SL3130-1TE31-0AA0
Descripcion Referencia
Accesorios

Placa de conexion de pantallas

Para Line Modules y Motor Modules,
formato Booksize

® De 150 mm de ancho
® De 200 mm de ancho

6SL3162-1AF00-0AA1
6SL3162-1AH01-0AA0

Adaptador de alimentacién del
circuito intermedio

Para alimentacion directa del
circuito intermedio

* Bornes de tornillo de 0,5 ... 10 mm?
Para Line Modules y Motor Modules,
forma Booksize, de 50 mm, 75 mmy
100 mm de ancho

« Bornes de tornillo de 35 ... 95 mm?
Para Line Modules y Motor Modules con
forma Booksize y una anchura de 150 mm,
200 mmy 300 mm

6SL3162-2BD00-0AA0

6SL3162-2BM00-0AA0

Adaptador de circuito intermedio
(2 unidades)

Para configuracion de varias filas
Bornes de tornillo 35 ... 95 mm?
Para todos los Line Modules y
Motor Modules, forma Booksize

6SL3162-2BM01-0AA0

Accesorios para nuevos pedidos

Adaptador de bornes de 24 V

Para todos los Line Modules y
Motor Modules, forma Booksize

6SL3162-2AA00-0AA0

Puente enchufable de 24 V

Para interconectar las barras de 24 V
(para forma Booksize)

6SL3162-2AA01-0AA0

Terminal Kit

(bornes enchufables, puente DRIVE-CLIQ
(longitud = anchura del médulo + 60 mm),
tapones antipolvo)

Para puerto DRIVE-CLIQ

Para Basic Line Modules con una anchura
de

® 100 mm
® 150 mm
® 200 mm

6SL3163-8LD00-0AA0
6SL3163-8GF00-0AAQ
6SL3163-8HH00-0AA0

Juego de etiquetas de advertencia en

30 idiomas

Con este juego de etiquetas se pueden
tapar las advertencias de serie en aleman
o inglés con advertencias en otro idioma.
En los equipos se incluye un juego de
etiquetas.

El juego de etiquetas incluye los siguientes
idiomas:

BG, CN, CZ, DE, DK, EE, ES, FI, FR, GB,
GR, HU, IE, IS, IT, JP, KR, LT, LV, MT, NL, NO,
PL, PT, RO, RU, SE, SI, SK, TR

6SL3166-3AB00-0AA0

Tapon antipolvo
(50 unidades)

Para puerto DRIVE-CLIQ

1) La tensién del circuito intermedio no esta regulada y depende de la carga.

6SL3066-4CA00-0AA0

Més informacion en el capitulo Notas para configuracion.

. Datos técnicos

Tension de red
(hasta 2000 m s.n.m.)

Basic Line Module,
forma Booksize

6SL313...

3AC 380...480V +10 %
(-15 % <1 min)

Frecuencia de red

47 ...63 Hz

SCCR
(Short Circuit Current Rating)

65 KA junto con los fusibles
recomendados de clase J o
interruptor automatico segun
UL489 / CSA 22.2 No. 5-02

ver componentes recomendados
para el lado de la red

Factor de potencia en la red
con potencia asignada

 Onda fundamental (cos ¢4) >0,96
¢ Total (1) 0,75...0,93
Categoria de sobretension Clase Il

segun EN 60664-1

Tension del circuito intermedio,
aprox.

1,35 x tension de red 1)

Alimentacion de electrénica
de control

24V DC -15 %/+20 %

Antiparasitaje
e Estandar

- Basic Line Modules de 20 kW y
40 kW

- Basic Line Module de 100 kW

e Con filtro de red

Sin antiparasitaje

Categoria C3 segun EN 61800-3,
hasta 350 m de longitud total del
cable (apantallado)

Categoria C2 seguin EN 61800-3,
hasta 350 m de longitud total del
cable (apantallado)

Forma de refrigeracion

Refrigeracion por aire interna,
unidades de potencia con
refrigeracion por aire forzada
con ventiladores integrados)

Temperatura ambiente y

temperatura del refrigerante (aire)
en servicio para componentes lado
red, Line Modules y Motor Modules

0 ... 40 °C sin derating,
> 40 ... 55 °C ver Caracteristicas
de derating

Altitud de instalacion

Hasta 1000 m s.n.m. sin derating,
>1000 ... 4000 m s.n.m;
ver Caracteristicas de derating

Declaraciones de conformidad

CE (Directiva de baja tension y
Directiva de CEM)

Certificado de aptitud

cULus
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Basic Line Modules en forma Booksize

. Datos técnicos (continuacion)

Tension de red 3 AC 380 ... 480 V

Refrigeracion por aire interna

Basic Line Module, forma Booksize

6SL3130-1TE22-0AA0

6SL3130-1TE24-0AA0

6SL3130-1TE31-0AAD

Potencia

® Potencia asignada Py con 3 AC 380 V. kW 20 40 100

* Con servicio S6 (40 %) Psg kW 26 52 130

® Prax kw 60 120 175

Potencia de frenado

con resistencia de freno externa

® Prmax (= 2 x Py) kW 40 80 -

® Potencia de frenado continua Py kW 5 10 -

(=0,25 x Py)

Intensidad del circuito intermedio

e Con 600 V DC A 8815 67 167

e Con servicio S6 (40 %) A 43 87 217

* Maximo A 100 200 292

Intensidad de entrada

® Potencia asignada A 85) 70 172

con 3AC 380V

* Maximo A 100 188 290

Umbral de activacién \Y 774 774 -

del chopper de freno

Valor de la resistencia Q >14,8 >7,4 =

de la resistencia de freno externa

Maxima longitud de cable m 15 15 =

hasta la resistencia de freno

&ozr;exién para la resistencia de freno Bornes de tornillo Bornes de tornillo -

e Seccion de conductor, méax. mm? 05..4 0,5..10 -

Consumo, max. A 1 1,4 2

Alimentacion de la electrénica de

24V DC

Intensidad maxima admisible

e Barras de 24 V DC A 20 20 20

® Barras del circuito intermedio A 100 200 200

Capacidad del circuito intermedio

¢ Basic Line Module uF 940 1880 4100

e Conjunto de accionamientos, max. uF 20000 20000 50000

Pérdidas V) kw 0,144 0,284 0,628

Consumo de aire de refrigeracion m3/s 0,016 0,031 0,05

Nivel de presién sonora dB <60 <65 <65

Loa (1'm)

Conexion de red Bornes de tornillo Bornes de tornillo Varillas roscadas M8

U1, V1, W1

® Seccion de conductor, max. mm? 0,5..16 10 ... 50 1x35..1200
2 x 50

Contacto de pantalla Integrada en el conector de red Ver Accesorios Ver Accesorios

Conexién PE Tornillo M5 Tornillo M6 Tornillo M6

Maxima longitud de cable

(suma de todos los cables a motores y

circuito intermedio)

* Apantallado/sin apantallar m 1000/1500 1000/1500 1000/1500

Grado de proteccion P20 P20 P20

Dimensiones

® Anchura mm 100 150 200

o Altura mm 380 380 380

¢ Profundidad mm 270 270 270

Peso, aprox. kg 6,8 11,3 15,8

1) Pérdidas del Basic Line Module con potencia asignada, incluidas
pérdidas por alimentacion de la electrénica con 24 V DC.
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. Curvas caracteristicas

Capacidad de sobrecarga Caracteristicas de derating

G_D211_ES_00182a G_D212_ES_00058b

’; * 100
PraxT— - — = - - - = (0] e
2 9 \
z N
€
3 N\
©
0,9 XA n % \
ﬂ 0,3s K 70 \
T 10s & \
' - 8 60
£ 30 35 40 45 50 °C 55

Ciclo de carga con precarga
Temperatura ambiente —m

P

}

G_D211_ES_00183a

Potencia de salida en funcién de la temperatura ambiente

2XPN-

Altitud de instalacion

e >1000 ... 4000 m sobre el nivel del mar
- Reduccion de la intensidad de salida del 10 % por cada
1000 m, o
- Reduccién de la temperatura ambiente de 5 °C por cada
[ 1000 m

20s ® >2000 ... 4000 m sobre el nivel del mar
- Alimentacion desde una red de suministro con neutro a
{—= tierra, o
- Alimentacion desde un transformador aislador con neutro
de secundario a tierra

0,7 xPy
-3 3[47

Ciclo de carga con precarga

P G_D211_ES_00092b

t

Prax-

Psg +— ===

A

0,4 XPN-—

=—4 min—

10 min t—»

Ciclo de carga S6 con precarga
Solo Basic Line Modules de 20 kW y 40 kW

P G_D211_ES_00184a
2 x PN+
0,7 xPN I
60s
[ —»

Ciclo de carga con precarga
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. Curvas caracteristicas (continuacion)

Potencia de frenado con resistencia externa

Para el chopper de freno de los Basic Line Modules de 20 kW y
40 kW estan definidos los siguientes ciclos de carga:

P G_D211_ES_00185b
2XPNT ™
1,5 x Py
Pd————————: —————— —— — —
7/
~3sl=—46s
300 s ! t —

La potencia de salida méxima P44 se calcula con la féormula:

Prax = UPIR
U = Umbral de activacion
R = Valor de la resistencia de freno externa

Con el minimo valor de resistencia admitido se obtiene la
maxima potencia de freno. Con mayores valores de resistencia
decrece la potencia maxima de freno.

G_D211_ES_00187a

40
kW

y 4

30

Potencia P —=

20 ~

10

0
15 20 25 30 & 40 Q 45
=== Potencia de frenado max. Resistencia —=

=== Potencia continua de frenado

Potencia de frenado del Basic Line Module de 20 kW en funcién de la
resistencia de freno conectada

Si se usa la resistencia de freno recomendada resultan los
siguientes valores para la potencia méx. de frenado o potencia
continua de frenado:

Resistencia de freno 6SE7023-2ES87-2DCO
Valor de resistencia= 20 Q — max. potencia de freno = 30 kW;
potencia continua de freno = 5 kW

G_D211_ES_00188a

80
kw

y 4

60 N

Potencia P —

40 =~

20

0
20 Q 225

Resistencia —

7,5 10 12,5 15 17,5
=== Potencia de frenado max.
=== Potencia continua de frenado

Potencia de frenado del Basic Line Module de 40 kW en funcion de la
resistencia de freno conectada

Si se usa la resistencia de freno recomendada resultan los
siguientes valores para la potencia méx. de frenado o potencia
continua de frenado:

Resistencia de freno 6SE7028-0ES87-2DCO

Valor de resistencia= 8 Q — max. potencia de frenado = 75 kW;
potencia continua de frenado = 10 kW (limitada por el contactor
de freno)
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Bobinas de red para Basic Line Modules

| Sinopsis [ | Datos para seleccién y pedidos
Potencia Apto para Bobina de red
asignada del Basic Line Module,
Basic Line forma Booksize
Module
kW Referencia

Bobinas de red de 20 kW y 100 kW

Las bobinas de red limitan la contaminacion de la red con armo-
nicos de baja frecuencia y alivian los rectificadores del Basic

Line Module.

de red 3 AC 380 ... 480 V

20 6SL3130-1TE22-0AA0 6SL3000-0CE22-0AA0
40 6SL3130-1TE24-0AA0 6SL3000-0CE24-0AA0
100 6SL3130-1TE31-0AA0 6SL3000-0CE31-0AA0

. Datos técnicos

Tension de red 3 AC 380 ... 480 V

Bobina de red
6SL3000-0CE22-0AA0

6SL.3000-0CE24-0AA0

6SL3000-0CE31-0AAQ

Intensidad asignada A 37 74 185

Pérdidas kw 0,13/0,154 0,27/0,32 0,48/0,565

con 50/60 Hz

Conexion de red/carga Bornes de tornillo Bornes de tornillo Conexién plana para tornillo M8
® Seccioén de conexion mm? 05 ...16 25..35 -

Conexién PE Tornillo M4 Varillas roscadas M6 Varillas roscadas M8
Grado de proteccion P20 P20 IPOO

Dimensiones

* Anchura mm 178 210 261

o Altura mm 165 239 228

¢ Profundidad mm 100 105 138

Peso, aprox. kg 52 1,2 21,7

Certificado de aptitud cURus cURus cURus

Apto para Tipo 6SL3130-1TE22-0AA0 6SL3130-1TE24-0AA0 6SL3130-1TE31-0AA0
Basic Line Module,

forma Booksize

® Potencia asignada del kW 20 40 100

Basic Line Module
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Filtros de red para Basic Line Modules

| Sinopsis

Asociados a bobinas de red y una instalacion conforme del con-
junto, los filtros de red limitan las perturbaciones conducidas
que emiten los moédulos de potencia a los valores especificados
para la clase A1 segun EN 55011 y categoria C2 segun

EN 61800-3. Los filtros de red sélo son aptos para la conexion

directa a redes TN.

. Datos para seleccién y pedidos

Potencia Apto para Filtro de red

asignada del Basic Line Module,

Basic Line forma Booksize

Module

kW Referencia

Tension de red 3 AC 380 ... 480 V

20 6SL3130-1TE22-0AA0 6SL3000-0BE21-6DA0
40 6SL3130-1TE24-0AA0 6SL3000-0BE23-6DA1
100 6SL3130-1TE31-0AA0 6SL3000-0BE31-2DA0

. Datos técnicos

Tensién de red 3 AC 380 ... 480 V Filtro de red
6SL.3000-0BE21-6DA0 6SL.3000-0BE23-6DA1 6SL.3000-0BE31-2DA0
Intensidad asignada A 36 74 192
Pérdidas kW 0,016 0,026 0,043
Conexion de red/carga Bornes de tornillo Bornes de tornillo Bornes de tornillo
L1,L2,L3/U, VW
e Seccion de conexion mm2 10 35 95
Conexién PE Varillas roscadas M6 Varillas roscadas M6 Varillas roscadas M10
Grado de proteccion P20 P20 P20
Dimensiones
® Anchura mm 50 75 150
o Altura mm 429 433 479
¢ Profundidad mm 226 226 226
Peso, aprox. kg 5] 7,5 18,5
Certificado de aptitud cURus cURus cURus
Apto para Tipo 6SL3130-1TE22-0AA0 6SL.3130-1TE24-0AA0 6SL3130-1TE31-0AAQ
Basic Line Module,
forma Booksize
® Potencia asignada del kW 20 40 100

Basic Line Module
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Componentes recomendados para lado red para Basic Line Modules

. Datos para seleccion y pedidos

Para los Basic Line Modules se seleccionan componentes lado Para mas informacién sobre componentes de potencia lado red,
red adecuados en funcién de la potencia que tengan. consulte los catalogos LV 10, IC 10 e IC 10 AO o visite el

I . Industry Mall.
Los datos de las siguientes tablas son meras recomendaciones. Y

Correspondencia de los componentes de potencia para el lado de red con los Basic Line Modules con forma Booksize

Potencia asignada Apto para Contactor de red Elemento de acoplamiento  Interruptor principal
Basic Line Module, de salida para contactor
forma Booksize principal

kW Tipo 6SL3130-... Tipo Referencia Referencia

20 1TE22-0AA0 3RT1035 3TX7004-1LB00 3LD2504-0TK51

40 1TE24-0AA0 3RT1045 3TX7004-1LB00 3LD2704-0TK51

100 1TE31-0AA0 3RT1056 3TX7004-1LB00 3KA5530-1GEO1

Potencia asignada Apto para Interruptor automatico Interruptor automatico Interruptor-seccionador-
sast LS IEC 60947 UL489/CSA C22.2 No. 5-02  fusible

kW Tipo 6SL3130-... Referencia Referencia Referencia

20 1TE22-0AA0 3RV1041-4JA10 3VL2506-2KN30-.... ) 3NP1123-1CA20

40 1TE24-0AA0 3VL2710-1DC33-.... ) 3VL2510-2KN30-.... ) 3NP1123-1CA20

100 1TE31-0AAQ 3VL3725-1DC36-.... ) 3VL3125-2KN30-.... ") 3NP1143-1DA20

Potencia asignada Apto para Interruptor-seccionador Fusible NH Fusible UL/CSA,
Basic Line Module, con portafusibles (gL/gG) clase J !

forma Booksize Proveedor: Mersen

Www.ep.mersen.com

kW Tipo 6SL3130-... Referencia Intensi-  Tamano Referen- Intensi- Dimen- Referen-
dad cia dad siones  cia
asignada asignada mm

Tension de red 3 AC 380 ... 480 V

20 1TE22-0AA0 3KL5230-1GB01 63 A 000 3NA3822 60 A 27 x 60 AJT60
40 1TE24-0AA0 3KL5230-1GB01 100 A 000 3NA3830 100 A 29 x 117 AJT100
100 1TE31-0AA0 3KL5730-1GB01 250 A 1 3NA3144 250 A 54 x 181 AJT250
) No apto para interruptores-seccionadores 3NP y 3KL. *) Datos adicionales de las referencias en el catalogo LV 10.
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Single Motor Modules en forma Booksize Compact

. Diseio

o
°
B
B

Single Motor Modules, forma Booksize Compact

Los Single Motor Modules con forma Booksize Compact tienen
las siguientes conexiones e interfaces de serie:

e 2 conexiones de circuito intermedio con barras integradas

* 1 conexién para la alimentacion de electronica de control a
través de barras de 24 V DC integradas

e 3 conectores DRIVE-CLIQ

e 1 conexién de motor por conector
¢ 1 entrada de parada segura

e 1 mando seguro de freno de motor

e 1 entrada para sensor de temperatura KTY84-130, Pt1000 o
PTC (el Pt1000 se puede utilizar con el firmware V4.7 HF17 o
superior)

e 2 conexiones PE/conductor de proteccion

El estado de los Motor Modules se sefializa por medio de dos
LEDs de varios colores.

La pantalla del cable del motor se contacta con la conexion de
motor por medio del conector.

La pantalla del cable de sefiales se puede contactar en el Motor
Module por medio de una abrazadera de conexion de pantallas,
por ejemplo, tipo KLBU 3-8 SC de la empresa Weidmuller.

El suministro de los Motor Modules incluye:

Cable DRIVE-CLiQ conforme al ancho de los Motor Modules,
para conectar al siguiente Motor Module;

longitud de 0,11 m para los Motor Modules de 50 mm de
ancho, o

longitud de 0,16 m para los Motor Modules de 75 mm de
ancho.

2 tapones para tapar los conectores DRIVE-CLIQ no utilizados

Puente enchufable para unir las barras de 24 V DC con el
siguiente Motor Module

Conector X21

Conector X11 para la conexion de freno del motor
Conector X1 para la conexiéon del motor

1 juego de etiquetas de advertencia en 30 idiomas
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Single Motor Modules en forma Booksize Compact

| Integracion

El Single Motor Module recibe los datos de control via DRIVE-CLIQ de:
e Control Unit CU320-2
e SINUMERIK 840D sl con

- NCU 710.3B PN

- NCU 720.3B PN

- NCU 730.3B PN

- Numeric Control Extensions NX10.3/NX15.3

¢ SIMOTION D

X200 X201

Single Motor Module

Conector DRIVE-CLIQ 0
Conector DRIVE-CLIQ 1

=

Barras de 24 V DC

DCP
DCN

DCP
DCN Barras del circuito
intermedio

— -0 — 00 - — - — - — - —I

X21

+Temp X202 1

| Conector DRIVE-CLIQ 2 I

-Temp

WUV e | .
o || e O

L)%

—l= ( H# V2

I
Qo —H—®
sre Al la E;
g O READY % o g 2/l [l !

= Ooc unk é)/_)J]:J_:—_\IJ_\J_(i)
77777777777777777 Ii - _

1) Necesario con Safety. =
2) Conexion de sensores de temperatura en motores sin interfaz DRIVE-CLIQ
3) El circuito de control del freno tiene proteccion de sobretension integrada.

Por ello no es necesario un supresor externo en el freno de mantenimiento.

&

co

N
—————————-——1»—!———00———( <————————‘

Ejemplo de conexién de Single Motor Modules, forma Booksize Compact
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Single Motor Modules en forma Booksize Compact

. Datos para seleccion y pedidos

. Datos técnicos

Intensidad Potencia de tipo Single Motor Module,
asignada de forma Booksize Compact
salida

A kW Referencia

Tension del circuito intermedio 510 ... 720 V DC

3 1,6 6SL3420-1TE13-0AA1
5 2,7 6SL3420-1TE15-0AA1
9 4,8 6SL3420-1TE21-0AA1
18 9,7 6SL3420-1TE21-8AA1
Descripcion Referencia
Accesorios

Adaptador de alimentacién del 6SL3162-2BD00-0AA0

circuito intermedio

Para alimentacion directa del circuito
intermedio
Bornes de tornillo de 0,5 ... 10 mm?

Para Line Modules y Motor Modules,
forma Booksize, de 50 mm, 75 mmy
100 mm de ancho

Adaptador de circuito intermedio 6SL3162-2BM01-0AA0

(2 unidades)

Para configuracion de varias filas
Bornes de tornillo 35 ... 95 mm?

Para todos los Line Modules y
Motor Modules, forma Booksize

Adaptador de bornes de 24 V

Para todos los Line Modules y
Motor Modules, forma Booksize

6SL3162-2AA00-0AA0

Perno distanciador 6SL3462-1CC00-0AA0

(4 unidades)

El calado de los médulos de forma
Booksize Compact, aumenta en caso de
montaje sobre estos pernos distanciadores
de manera que en un conjunto de acciona-
miento se pueda integrar la forma Booksize.
Para montar el médulo de 50 mm de ancho,
se necesitan 2 pernos distanciadores y
para el de 75 mm, 4 pernos.

Accesorios para nuevos pedidos

Puente enchufable de 24 V

Para interconectar las barras de 24 V
(para forma Booksize)

6SL3162-2AA01-0AA0

Juego de etiquetas de advertencia en 6SL3166-3AB00-0AA0
30 idiomas

Con este juego de etiquetas se pueden
tapar las advertencias de serie en aleman
0 inglés con advertencias en otro idioma.
En los equipos se incluye un juego de
etiquetas.

El juego de etiquetas incluye los siguientes
idiomas:

BG, CN, CZ, DE, DK, EE, ES, FI, FR, GB,
GR, HU, IE, IS, IT, JP, KR, LT, LV, MT, NL, NO,
PL, PT, RO, RU, SE, SI, SK, TR

Tapén antipolvo 6SL3066-4CA00-0AA0

(50 unidades)
Para puerto DRIVE-CLIQ

Tension del circuito intermedio
(hasta 2000 m s.n.m.)

Single Motor Module,
forma Booksize Compact

6SL3420-1TE...

510 ... 720V DC
(tension de red 3 AC 380 ... 480 V)

Frecuencia de salida
® Tipo de regulacion: servo
* Tipo de regulacion: vectorial

e Tipo de regulacion: U/f

0..650Hz "2
0..300Hz "
0..600Hz "2

Alimentacion de electrénica
de control

24V DC -15 %/+20 %

Forma de refrigeracion

Refrigeracion por aire interna
(unidades de potencia con

refrigeracion por aire forzada
con ventiladores integrados)

Temperatura ambiente y
temperatura del refrigerante (aire)
admisible

en servicio para componentes lado
red, Line Modules y Motor Modules

0 ... 40 °C sin derating,
> 40 ... 55 °C ver Caracteristicas
de derating

Altitud de instalacion

Hasta 1000 m s.n.m. sin derating,
>1000 ... 4000 m s.n.m;
ver Caracteristicas de derating

Declaraciones de conformidad

CE (Directiva de baja tension y
Directiva de CEM)

Certificado de aptitud

UL recognized

Safety Integrated

Safety Integrity Level 2 (SIL 2)
segun IEC 61508,

Performance Level d (PL d)
segun ISO 13849-1y

categoria de control 3

segun ISO 13849-1 0 EN 954-1
Mas informacién en el apartado
'Safety Integrated".

2) Actualmente, la frecuencia de salida esta limitada a 550 Hz. Los valores
indicados son aplicables con licencia para Alta frecuencia de salida.
Mas informacion en el apartado "Control Units" y
https://support.industry.siemens.com/cs/document/104020669

) Tenga en cuenta la dependencia entre la frecuencia de salida maxima y
la frecuencia de pulsacion, asi como el derating de intensidad.
Mas informacion en el apartado Notas para configuracion.
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. Datos técnicos (continuacion)

Tension del circuito intermedio
510 ... 720 V DC
Refrigeracion por aire interna

Intensidad de salida

Single Motor Module, forma Booksize Compact

6SL.3420-1TE13-0AA1

6SL.3420-1TE15-0AA1

6SL3420-1TE21-0AA1

6SL3420-1TE21-8AA1

* Intensidad asignada Iy A 3 5) 9 18

¢ Intensidad con carga basica /I A 2,6 4,3 7,7 15,3

¢ Con servicio S6 (40 %) Isg A 85 6 10 24

® Imax A 9 15 27 54

Potencia de tipo 1

¢ En base a Iy kw 1,6 2,7 4,8 9,7

eEnbasealy kW 1,4 2,3 4.1 8,2

Frecuencia de pulsacion asignada kHz 8 8 4 4

Intensidad del circuito A 3,6 6 11 22

intermedio Iy

Intensidad maxima admisible

® Barras del circuito intermedio A 100 100 100 100

* Barras de 24V DC ¥ A 20 20 20 20

Capacidad del circuito intermedio uF 110 110 110 235

Consumo A 0,85 0,85 0,85 0,85

Con 24 V DC, max.

Pérdidas kw 0,07 0,1 0,1 0,18

Consumo de aire de refrigeracion m3/s 0,008 0,008 0,008 0,008

Nivel de presion sonora dB <60 <60 <60 <60

Loa (1'm)

Conexion del motor Conector (X1) con Conector (X1) con Conector (X1) con Conector (X1) con

U2, vz, W2 bornes de tornillo bornes de tornillo bornes de tornillo bornes de tornillo

® Seccidn de conexion mm2 02..6 0,2..6 02..6 02..6

Conexion de pantallas Integrada en el conector Integrada en el conector Integrada en el conector Integrada en el conector
(X1) (X1) (X1) (X1)

Conexion PE Tornillo M5 Tornillo M5 Tornillo M5 Tornillo M5

Conexion del freno del motor Conector (X11), Conector (X11), Conector (X11), Conector (X11),
24V DC, 2 A 24V DC,2A 24V DC,2A 24V DC, 2 A

Longitud del cable al motor, max.

® Apantallado m 50 50 50 70

* No apantallado m 75 75 75 100

Grado de proteccion P20 P20 P20 P20

Dimensiones

® Anchura mm 50 50 50 75

e Altura mm 270 270 270 270

® Profundidad mm 226 226 226 226

Peso, aprox. kg 2,7 2,7 2,7 3,4

) Potencia asignada de un tipico motor asincrono normalizado con

3 AC 400 V.
2)

Intensidad asignada del circuito intermedio para el dimensionamiento

de una conexién DC externa. Para calcular la intensidad del circuito
intermedio para dimensionar el Line Module, ver el apartado Notas para

configuracion.

3)

En caso de adosar varios Line Modules y Motor Modules que sobrepasen

la intensidad méxima admisible de 20 A, se necesitara una conexion de
24 V DC adicional que se instala con ayuda de un adaptador de bornes
de 24 V (seccién de conexiéon de méax. 6 mm?, fusible de max. 20 A).

4)

Pérdidas del Motor Module con potencia asignada, incluidas pérdidas por

alimentacion de la electrénica de control con 24 V DC.
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. Curvas caracteristicas

Capacidad de sobrecarga i
I G_D211_ES_00300a +
i oxt | g
Imix=|— gy — — — — - ——. Xy
3xly Is6 <
07 ﬁN'— 2
JXT T a
N+ ——— —_ — — — - — N l<10s ﬁu
0,7 xIn 60's 8
ﬂ 0,255 ©
; 4s t—
t—= Ciclo de carga S6, duracién 60 s, con precarga
Ciclo de carga de intensidad de pico con precarga (sobrecarga triple) I G_D211_ES, 000014
Nota:
En las siguientes caracteristicas de sobrecarga /sy equivale
X I . -
azxly Intensidad carga basica
I con capacidad de sobrecarga

300s J

2xInd— - - - -
Iy 8 Ciclo de carga de 300 s de duracién con sobrecarga durante 60 s
- 0255 &
10s S I G_D211_ES_00002d
|
o
t— t
1,76 x Iyt —
Ciclo de carga con precarga
Intensidad carga basica
I con capacidad de sobrecarga
) Nl ¥ - _ _ _ _ _ _ _ _ _ | L _
IH —f—
|30 sh=-
2xIy] _ _ _ — _ T 300s
T
t—»

Ciclo de carga de 300 s de duracién con sobrecarga durante 30 s

—f = 265s

G_D211_ES_00196a

05—+ t—

Ciclo de carga sin precarga

I G_D211_ES_00084b

f

Irmax

Isg1— - — =
INA

0,7 X 1 N

Ciclo de carga S6, duracion 600 s, con precarga
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. Curvas caracteristicas (continuacion)

Caracteristicas de derating

Single Motor Modules, forma Booksize Compact, 3Ay5A

G_D211_ES_00198

100
b
o 80 \\
o
= 70 N
3 &0 N
Py \
z el N\
8340
" n
SiE
£7]20
10 : : :
0 6 10 12 14 16 kHz 20

Frecuencia de pulsacion —=

Intensidad de salida en funcién de la frecuencia de pulsacion
Single Motor Modules, forma Booksize Compact, 9 Ay 18 A

100
%
90
80
70
60
50
40
30
20
10

Intensidad de salida admisible —»

G_D212_ES_00002c

N\

AN

0

10

12 14 16 kHz 20

Frecuencia de pulsacion —m

Intensidad de salida en funcién de la frecuencia de pulsacion

G_D211_ES_0008%a

100

8 =

N\
N\

80 \
N
. -
60
30 35 40 45 50 °C 55

Intensidad de salida admisible —#

Temperatura ambiente —

Intensidad de salida en funcién de la temperatura ambiente

G_D211_ES_00249c
f 100 -
3 %
£ 75
@  ©
g
& T 50
[0} -
Sz
Bo 25
o=}
2 B
E 0
£ 0 5 10 15 Hz (20...550)

Frecuencia de salida—m

Intensidad de salida en funcién de la frecuencia de salida

Altitud de instalacion

e >1000 ... 4000 m sobre el nivel del mar
- Reduccion de la intensidad de salida del 10 % por cada
1000 m, o
- Reduccion de la temperatura ambiente de 5 °C por cada
1000 m

e >2000 ... 4000 m sobre el nivel del mar
- Alimentacién desde una red de suministro con neutro a
tierra, o
- Alimentacion desde un transformador aislador con neutro
de secundario a tierra
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. Diseio

Los Single Motor Modules con forma Booksize tienen las
siguientes conexiones e interfaces de serie:

e 2 conexiones de circuito intermedio con barras integradas

e 1 conexion para la alimentaciéon de electréonica de control a
través de barras de 24 V DC integradas

e 3 conectores DRIVE-CLIQ

e 1 conexiéon del motor (conector X1 no esta incluido en el
suministro del tipo C/D)

¢ 1 entrada de parada segura
¢ 1 mando seguro de freno de motor

¢ 1 entrada para sensor de temperatura KTY84-130, Pt1000 o
PTC (el Pt1000 se puede utilizar con el firmware V4.7 HF17 o
superior)

e 2 conexiones para PE/conductor de proteccion; el tipo C/D ya
tiene una conexion para PE integrada en el conector

El estado de los Motor Modules se sefializa por medio de dos
Single Motor Module, forma Booksize, tipo C/D, de 3 A a 30 A LEDs de varios colores.

En los Motor Modules de 50 mmy 100 mm de ancho, la pantalla
esta integrada en la caja, lo que deriva en una mejor integracion
de la misma. Para los Motor Modules de 150 mm, 200 mm y
300 mm de ancho se puede suministrar una placa de conexion
de pantallas. La pantalla del cable al motor se puede contactar
con ayuda de una abrazadera de manguera.
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. Diseio (continuacion)
Motor Modules, forma Booksize, tipo C/D, de 3Aa 30 A

Intensidad asignada 3A 5A 9A 18 A 30A
T { Tipos D
Single Motor Modules 3A/9A 5A/15A 9A/27TA 18A/54 A 30A/90 A
9 50 mm 50 mm 50 mm 50 mm 100 mm
Double Motor Modules | 2 X3 A/2Xx9A 2x5A/2x15 A 2X9A/2x27 A 2x 18 A/2 x54 A B
50 mm 50 mm 50 mm 100 mm
j Tipos C
Single Motor Modules ;g 24136 A ?gol'\n,lmsf A
Intensidad asignada / intensidad maxima en A
Anchos de 50 mm o 100 mm Double Motor Module ?0)(01%':‘ PRI -
G_PM21_ES_00266
Sinopsis de los Single Motor Modules disponibles, forma Booksize, tipo C/D
e Tipo C: optimizado para carga permanente con una El suministro de los Motor Modules incluye:
sobrecarga de hasta el doble (Continuous Motion) e Cable DRIVE-CLiQ conforme al ancho del Motor Module, para
e Tipo D: optimizado para ciclos de carga intermitente de conectar al siguiente Motor Module, longitud = anchura del
alta dinamica con una sobrecarga de hasta el triple Motor Module + 0,06 m

(Discontinuous Motion) e Puente enchufable para unir las barras de 24 V DC con el
Las unidades con forma Booksize, tipo C/D, estan optimizadas siguiente Motor Module
para aplicaciones multieje y se montan directamente una junto e Conector X21
a otra. La conexion para el circuito intermedio comun esta e Conector X11 para la conexién del freno del motor

integrada. El calor se disipa mediante refrigeracion por aire (en Motor Modules con una intensidad de salida asignada de
interna. 45 A a200A)

Los Motor Modules, forma Booksize, tipo C/D, son un avance * 2 tapones para tapar los conectores DRIVE-CLIQ no utilizados
compatible con los repuestos de la serie Booksize y ofrecen las « Médulo de ventilacién en los Motor Modules 132 A y 200 A

siguientes ventajas: > . I . .
g J . ) ) (la tension de alimentacién necesaria para el médulo de
* Se reduce la necesidad de espacio debajo de los Motor ventilacién es suministrada por el Motor Module)

Modules gracias a un disefio mejorado y a un nuevo conector
de motor.

* En el conector de motor de nueva creacion, los cables de
freno y la conexién PE estan integrados directamente en el
conector.

* En el Double Motor Module, las conexiones de motor estan
juntas. Esto favorece en gran medida la accesibilidad.

e El ventilador puede sustituirse facilmente sin tener que
desmontar el Motor Module.

* 1 juego de etiquetas de advertencia en 30 idiomas

¢ 1 borne de conexion de pantallas
(con forma Booksize, tipo C/D)

La pantalla del cable de sefiales se puede contactar en el Motor
Module por medio de una abrazadera de conexion de pantallas,
por ejemplo, tipo KLBU 3-8 SC de la empresa Weidmduller.

. Datos para seleccion y pedidos

Intensidad asignada Potencia de tipo Single Motor Module,
de salida forma Booksize

Tipo C Tipo D
A kW Referencia Referencia Referencia
Tension del circuito intermedio 510 ... 720 V DC
3 1,6 - - 6SL3120-1TE13-0ADO
5 2,7 - - 6SL3120-1TE15-0AD0
9 4,8 - - 6SL3120-1TE21-0AD0O
18 9,7 - 6SL3120-1TE21-8ACO 6SL3120-1TE21-8ADO
30 16 - 6SL3120-1TE23-0ACO 6SL3120-1TE23-0AD0
45 24 6SL3120-1TE24-5AA3 - -
60 32 6SL3120-1TE26-0AA3 - -
85 46 6SL3120-1TE28-5AA3 = =
132 71 6SL3120-1TE31-3AA3 - -
200 107 6SL3120-1TE32-0AA4 - -
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Datos para seleccion y pedidos (continuacion)

Descripcion Referencia

Accesorios

Conector de potencia (X1) con 6SL3162-2MA00-0ACO

bornes de tornillo

Por el lado del Motor Module, con
bornes de tornillo de 1,5 ... 6 mm?

Para Motor Modules, forma Boolsize,
tipo C/D, con intensidad asignada
de salidade 3...30 A

Conector de potencia (X1) con 6SL3162-2MB00-0ACO

bornes de resorte de insercion rapida

Por el lado del Motor Module, con
bornes de resorte de 1,5 ... 6 mm?2

Para Motor Modules, forma Boolsize,
tipo C/D, con intensidad asignada
de salidade 3...30 A

Placa de conexion de pantallas

Para Line Modules y Motor Modules,
forma Booksize, con una anchura de

® 150 mm 6SL3162-1AF00-0AA1
® 200 mm 6SL3162-1AH01-0AA0
® 300 mm 6SL3162-1AH00-0AA0

Descripcion

Juego de etiquetas de advertencia en
30 idiomas
Con este juego de etiquetas se pueden

tapar las advertencias de serie en aleman
o inglés con advertencias en otro idioma.

En los equipos se incluye un juego de
etiquetas.

El juego de etiquetas incluye los siguientes

idiomas:
BG, CN, CZ, DE, DK, EE, ES, FI, FR, GB,

GR, HU, IE, IS, IT, JP, KR, LT, LV, MT, NL, NO,

PL, PT, RO, RU, SE, SI, SK, TR

Referencia
6SL3166-3AB00-0AA0

Tapon antipolvo
(50 unidades)

Para puerto DRIVE-CLIQ

6SL3066-4CA00-0AA0

Ventilador de repuesto
Para Motor Modules con una anchura de

® 50 mm, tipo C/D
® 100 mm, tipo C/D

6SL3162-0AN00-0AA0
6SL3162-0AP00-0AAQ

Adaptador de alimentacion del
circuito intermedio

Para alimentacion directa del circuito
intermedio

« Bornes de tornillo de 0,5 ... 10 mm? 6SL3162-2BD00-0AA0
para Line Modules y Motor Modules,
forma Booksize, de 50 mm, 75 mmy

100 mm de ancho

« Bornes de tornillo de 35 ... 95 mm? 6SL3162-2BM00-0AA0
para Line Modules y Motor Modules
con forma Booksize y una anchura de

150 mm, 200 mm y 300 mm

. Datos técnicos

Tension del circuito intermedio
(hasta 2000 m s.n.m.)

Single Motor Module,
forma Booksize

6SL3120-1TE...
510 ... 720 V. DC

(tension de red
3 AC 380 ... 480 V)

Frecuencia de salida
¢ Tipo de regulacion: servo
¢ Tipo de regulacién: vectorial

 Tipo de regulacion: U/f

0..650 Hz 12)3)
0..300Hz?
0..600Hz 293

Alimentacion de electrénica de control

24V DC -15 %/+20 %

Adaptador de circuito intermedio 6SL3162-2BM01-0AA0

(2 unidades)

Para configuracion de varias filas
Bornes de tornillo 35 ... 95 mm

Para todos los Line Modules y
Motor Modules, forma Booksize

Forma de refrigeracion

Refrigeracion por aire interna
(unidades de potencia con

refrigeracion por aire forzada
con ventiladores integrados)

Adaptador de bornes de 24 V

Para todos los Line Modules y
Motor Modules, forma Booksize

6SL3162-2AA00-0AA0

Temperatura ambiente y temperatura
del refrigerante (aire) admisible

en servicio para componentes lado red,
Line Modules y Motor Modules

0 ... 40 °C sin derating,
> 40 ... 55 °C ver
Caracteristicas de derating

Juego reforzado de barras para
circuito intermedio

Recambio para barras del circuito
intermedio

para 5 moédulos de forma Booksize con
una anchura de

6SL3162-2DB00-0AA0
6SL3162-2DD00-0AA0

* 50 mm

* 100 mm

Altitud de instalacion

Hasta 1000 m s.n.m. sin
derating,

>1000 ... 4000 m s.n.m.; ver
Caracteristicas de derating

Declaraciones de conformidad

CE (Directiva de baja tension
y Directiva de CEM)

Certificado de aptitud

cULus

Accesorios para nuevos pedidos

Puente enchufable de 24 V

Para interconectar las barras de 24 V
(para forma Booksize)

6SL3162-2AA01-0AA0

Terminal Kit

(bornes enchufables, puente DRIVE-CLIQ
(longitud = anchura del médulo + 60 mm),
tapones antipolvo)

Para puerto DRIVE-CLIQ

Para Motor Modules con una anchura de
® 50 mm, tipo C/D
® 100 mm, tipo C/D

6SL3162-8AC00-0AA0
6SL3162-8BE00-0AAQ

® 150 mm 6SL3162-8CF00-0AAQ
® 200 mm 6SL3162-8DH00-0AA0
® 300 mm 6SL3162-8EM00-0AA0

n

@

Safety Integrated

Safety Integrity Level 2 (SIL 2)
segun IEC 61508,
Performance Level d (PL d) y
categoria 3

segun EN ISO 13849-1

Mas informacion en el
apartado "Safety Integrated".

) Con intensidad de salida asignada (méx. frecuencia de salida 1300 Hz
con ciclo de regulador de intensidad de 62,5 us, frecuencia de pulsacion
8 kHz, 60 % intensidad de salida admisible).

Obsérvese la dependencia entre la frecuencia de salida maxima y la

frecuencia de pulsacion, asi como el derating de intensidad.
Mas informacion en el apartado Notas para configuracion

Actualmente, la frecuencia de salida esté limitada a 550 Hz. El valor

indicado es aplicable con licencia para Alta frecuencia de salida.
Mas informacion en el apartado "Control Units" y
https://support.industry.siemens.com/cs/document/104020669
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Sistema de accionamiento SINAMICS S120
Forma Booksize

Single Motor Modules en forma Booksize

. Datos técnicos (continuacion)

Tensioén del circuito intermedio Single Motor Module, forma Booksize
510...720 VDC
Refrigeracion por aire interna, tipo C 6SL3120-... - - - 1TE21-8ACO 1TE23-0ACO
Refrigeracion por aire interna, tipo D 6SL3120-... 1TE13-0ADO 1TE15-0ADO 1TE21-0ADO 1TE21-8ADO 1TE23-0ADO
Intensidad de salida
¢ Intensidad asignada Iy A 3 5 9 18 30
* Intensidad con carga basica I A 2,6 4.3 7,7 15,3 25,5
® Con servicio S6 (40 %) Isg

- TipoC A - - - 24 40

- TipoD A 4 6,7 12 24 40
* /méx

- Tipo C A - - - 36 56

- TipoD A 9 15 27 54 90
Potencia de tipo
e Enbasea ly kW 1,6 2,7 4,8 9,7 16
eEnbasealy kW 1,4 2,3 4.1 8.2 13,7
Frecuencia de pulsacion asignada kHz 4 4 4 4 4
Intensidad de% circuito A 3,6 6 1 22 36

intermedio Iy

Intensidad maxima admisible

e Barras del circuito intermedio A 100 %) 100 %) 1003 100 %) 100 %)

e Barras de 24 V DC ¥ A 20 20 20 20 20

Capacidad del circuito intermedio uF 110 110 110 220 705

Consumo A 0,75 0,75 0,75 0,75 0,8

Con 24 V DC, max.

Pérdidas °) kW 0,03/0,05 0,04/0,07 0,06/0,1 0,14/0,19 0,26/0,31

tip. © jmax.

Consumo de aire de refrigeracion m3/s 0,009 0,009 0,009 0,009 0,0155

Nivel de presién sonora dB <60 <60 <60 <60 <60

LpA (1 m)

Conexion del motor Conector (X1) 7 Conector (X1) N, Conector (X1) n, Conector (X1) 7 Conector (X1) N,

U2, V2, w2 1,5 ... 6 mm? 1,5 ... 6 mm? 1,5... 6 mm? 1,5 ... 6 mm? 1,5 ... 6 mm?

Conexion PE Tornillo M5 Tornillo M5 Tornillo M5 Tornillo M5 Tornillo M5

Conexion del freno del motor Integrada en el Integrada en el Integrada en el Integrada en el Integrada en el
conector de conector de conector de conector de conector de
conexion del conexion del conexion del conexion del conexion del
motor (X1), motor (X1), motor (X1), motor (X1), motor (X1),
24V DC, 2 A 24V DC, 2 A 24V DC,2A 24V DC,2A 24V DC, 2 A

Longitud del cable al motor, max.

* Apantallado m 50 50 50 70 100

* No apantallado m 75 75 75 100 150

Grado de proteccion IP20 P20 IP20 IP20 P20

Dimensiones

® Anchura mm 50 50 50 50 100

o Altura mm 380 380 380 380 380

e Profundidad mm 270 270 270 270 270

Peso, aprox. kg 4.6 4.6 4.6 4.6 79

) Potencia asignada de un tipico motor asincrono normalizado con En caso de adosar varios Line Modules y Motor Modules que sobrepasen
3 AC 400 V. la intensidad méaxima admisible de 20 A, se necesitara una conexion de

: , i : - : - 24 V DC adicional que se instala con ayuda de un adaptador de bornes
Lnntincs(;criégigﬁ|%r&ag§tgrenlgrcwto intermedio para el dimensionamiento de de 24 V (seccion de conexion de max. 6 mm2, fusible de max. 20 A).

Posible con juego reforzado de barras para circuito intermedio 150 A Pérdidas del Motor Module con potencia asignada, incluidas pérdidas por
(accesorios). alimentacion de la electrénica de control con 24 V DC.

Con longitud méx. del cable del motor de 30 m, frecuencia de pulsacion
de 4 kHz y tension del circuito intermedio de 540 ... 600 V.

Conector no incluido en el suministro, ver Accesorios.

2)

o

3)

2
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Sistema de accionamiento SINAMICS S120
Forma Booksize

Single Motor Modules en forma Booksize

. Datos técnicos (continuacion)

Tensioén del circuito intermedio Single Motor Module, forma Booksize

510...720 V DC

Refrigeracion por aire interna 6SL3120-... 1TE24-5AA3 1TE26-0AA3 1TE28-5AA3 1TE31-3AA3 1TE32-0AA4
Intensidad de salida
* Intensidad asignada Iy A 45 60 85 132 200
¢ Intensidad con carga basica /I A 38 52 68 105 141
® Con servicio S6 (40 %) Isg A 60 80 110 150 230
® Imax A 85 113 141 210 282
Potencia de tipo 1)
¢ En base a Iy kw 24 32 46 71 107
® Enbase a Iy kW 21 28 37 57 76
Frecuencia de pulsacion asignada kHz 4 4 4 4 4
Intensidad del circuito A 54 72 102 158 200
intermedio Iy
Intensidad maxima admisible
® Barras del circuito intermedio A 200 200 200 200 200
* Barras de 24V DC ¥ A 20 20 20 20 20
Capacidad del circuito intermedio uF 1175 1410 1880 2820 3995
Consumo A 1.2 12 1,5 1,5 1,5
Con 24 V DC, max.
Pérdidas ¥ KW 0,38/0,46 0,55/0,62 0,77/0,79 1,26/1,29 2,03/2,09
tip. ©) jmax.
Consumo de aire de refrigeracion m3/s 0,031 0,031 0,044 0,144 0,144
Nivel de presion sonora dB <65 <65 <60 <73 <73
Loa (1 m)
Conexion del motor Varillas roscadas ~ Varillas roscadas  Varillas roscadas ~ Varillas roscadas  Varillas roscadas
U2, v2, w2 M6 (X1) M6 (X1) M8 (X1) M8 (X1) M8 (X1)
® Seccioén de conductor, max. mm? 2,5...50 25..50 25..95,2x%x35 25..120,2x50 25..120, 2 x 50
Contacto de pantalla Ver Accesorios Ver Accesorios Ver Accesorios Ver Accesorios Ver Accesorios
Conexion PE Tornillo M6 Tornillo M6 Tornillo M6 Tornillo M8 Tornillo M8
Conexion del freno del motor Conector (X11), Conector (X11), Conector (X11), Conector (X11), Conector (X11),
24V DC,2A 24V DC, 2 A 24V DC,2A 24V DC, 2 A 24V DC, 2 A
Longitud del cable al motor, max.
® Apantallado m 100 100 100 100 100
* No apantallado m 150 150 150 150 150
Grado de proteccion IP20 P20 P20 IP20 P20
Dimensiones
e Anchura mm 150 150 200 300 300
e Altura mm 380 380 380 380 380
- Con ventilador ® mm = = = 629 629
e Profundidad mm 270 270 270 270 270
Peso, aprox. kg 9 9 15 21 21

") Potencia asignada de un tipico motor asincrono normalizado con

3 AC 400 V.
2)

4)

Pérdidas del Motor Module con potencia asignada, incluidas pérdidas por

alimentacion de la electrénica de control con 24 V DC.

5) Con longitud max. del cable del motor de 30 m, frecuencia de pulsacion
de 4 kHz y tension del circuito intermedio de 540 ... 600 V.

6) El ventilador se suministra junto con el Motor Module y es necesario
montarlo antes de la primera puesta en marcha del Motor Module.

Intensidad asignada del circuito intermedio para el dimensionamiento de
una conexion DC externa.

3) En caso de adosar varios Line Modules y Motor Modules que sobrepasen
la intensidad méaxima admisible de 20 A, se necesitara una conexiéon de
24 V DC adicional que se instala con ayuda de un adaptador de bornes
de 24 V (seccion de conexion de max. 6 mm?, fusible de max. 20 A).
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Sistema de accionamiento SINAMICS S120
Forma Booksize

Single Motor Modules en forma Booksize

| Integracion

El Single Motor Module recibe los datos de control via DRIVE-CLIQ de:
e Control Unit CU320-2

¢ SINUMERIK 840D sl con
- NCU 710.3B PN
- NCU 720.3B PN
- NCU 730.3B PN
- Numeric Control Extensions NX10.3/NX15.3

¢ SIMOTION D
X200 X201
777777777777777 — | © - ~ L

. gllel !

3 3 !

| Q Q1 |

H w w

 Single Motor Module || £/ .

| S| o] |

1 § § I

O o
| Sl el |
' S| [8]
+ J.\ L— L — | " +
M I M Barras de 24 V DC
| |
DCP ! 1 DCP
DCN I I DCN Barras del circuito intermedio
T y [
| X202 | | |
| | Conector DRIVE-CLIQ 2I |
| [] T |
| I ! e |
! |x1 | s |l
9 ' vz 04— !
T ( 7 v2 I ! |
e w2 S T |
T @ Ll g .
BR- — || ||f~ T |
3) T T TT

BR+ + | _{ o |
I
I

|
|
i __ _
G_D212_ES_00081
1) Necesario con Safety.

2) Conexion de sensores de temperatura en motores sin interfaz DRIVE-CLIQ

3) El circuito de control del freno tiene proteccion de sobretension integrada.
Por ello no es necesario un supresor externo en el freno de mantenimiento.

Ejemplo de conexién de Single Motor Modules, forma Booksize, tipo C/D, de 3 A a 30 A
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Sistema de accionamiento SINAMICS S120
Forma Booksize

Single Motor Modules en forma Booksize

. Integracién (continuacion)

X200 X201
7777777777777777 o L ~— |-
' ol |g]| |
| o ol |
' Single Motor Module |¢ | |&| |
| = = I
4 4
[a) [a} |
1 — —
) 5 sl |
8 8
+ | L I L | "\ +
M y TM Barras de 24 V DC
¥
{ |
DCP i . DCP
DCN : IDCN Barras del circuito intermedio
| 1
X211 \A/ | o
1 | +Temp X202 1
1

2) 9 | Conector DRIVE-CLIQ 2}
|2 _.l_ -Temp |
EP+24V — ) —————— i [] | | G
T
_— :_E_S!Z =d . Qo—T—T 2 I D g

1
|
| T ____]
N | U2
1
I

1
|
|
|
1
|
1 |
—
[< Lot V2 | |
W2 | '
I | |
1
|
|
|
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1 BR+ _ 1]l [
@ X + & O READY S 2[l Nl !
2@ ocunk _)J1_|_
IS VRV I

. _ ____ __ |
G_D212_ES_00033g I

1) Necesario para Safety =
2) Conexion de sensores de temperatura en motores sin interfaz DRIVE-CLIQ
3) El circuito de control del freno tiene proteccion de sobretension integrada.
Por ello no es necesario un supresor externo en el freno de mantenimiento.
4) Contactado mediante chapa de pantalla
5) Modulo de ventilacion en Single Motor Modules de 132 Ay 200 A
El médulo de ventilaciéon se suministra con el Single Motor Module.

Ventilador

Ejemplo de conexién de Single Motor Modules, forma Booksize, de 45 A a 200 A
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Forma Booksize

Single Motor Modules en forma Booksize

. Curvas caracteristicas

Capacidad de sobrecarga G_D211_ES_00001d

Motor Modules, forma Booksize, tipo C, y forma Booksize,
de 45 Aa 200 A

I CEDZUBESA00052Y Intensidad carga basica
* con capacidad de sobrecarga
Imax T— - — — - — - — — - rrrr v N
300s J
IN A L —
% L 025s Ciclo de carga de 300 s de duracién con sobrecarga durante 60 s
le—10 s —
I G_D211_ES_00002d
t—» ?
Ciclo de carga con precarga
1,76 X Iy
I G_D211_ES_00083b . .
Intensidad carga basica
1 ~—10 55— con capacidad de sobrecarga
Iméx-— —_ — N — — — 1 N — — - — = IN_ —_ — e — o — o — — — —
2,65s Iy
A {30 sl=-

t—

Ciclo de carga de 300 s de duracién con sobrecarga durante 30 s

t—
Ciclo de carga sin precarga

1 G_D211_ES_00084b

f

Imax-

Ise1— - — =
INA

0,7 XIN-—

~— 4 min —~
10 min

Ciclo de carga S6, duracién 600 s, con precarga

I G_D211_ES_00085b

i

Imax— g — — — — — — p——— — — — — —

Is6-
INA

0,7 xIN

ﬂ l~10s
60s—=

Ciclo de carga S6, duracién 60 s, con precarga
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Sistema de accionamiento SINAMICS S120
Forma Booksize

Single Motor Modules en forma Booksize

. Curvas caracteristicas (continuacion)

Motor Modules, forma Booksize, tipo D

1 G_D211_ES_00334
I G_D211_ES_00300a *
Iméx="— puug— — — — — — — - — — — — —
3xlIy Tse— - - =
INA
INn_LrLL - — _ _ _ _ o _ 0,7 X I N~ f—
0,7 xIN+ ¢4mm;Jming-l
ﬂ 0,255
: 4s {—-
t—» Ciclo de carga S6, duracién 600 s, con precarga
Ciclo de carga de intensidad de pico con precarga (sobrecarga triple) I G_D211_ES 00333
I G_D211_ES_00317 *
* 2XING— g — — —
Inéx=-"— puug— — — — — — — - — — — -
3x IN Is6-
Ind
2 x INA N
0,7 xIn-
; ﬂ l--10s
N L 60 s———
—»
" |
! ! — Ciclo de carga S6, duracién 60 s, con precarga
; 30s :
I G_D211_ES_00001d
Ciclo de carga de intensidad de pico sin precarga (sobrecarga triple) f
Single Motor Module Tiempo tcon /sy
3A 05s Intensidad carga basica
5A 05s con capacidad de sobrecarga
9A 0,5s
18 A 1258 J
30A 3s 300s -
Este ciclo de carga s6lo es admisible para una frecuencia de R

pulsacion de hasta 8 kHz. Con frecuencias de pulsacion
> 4 kHz, debe tenerse en cuenta el derating de intensidad.

1 G_D211_ES_00331
2X1N’_ -_ = - - - — =
INA
ﬂ L 0,25s
10 s—=!

t—w

Ciclo de carga con precarga
I G_D211_ES_00332

r-i10 S—=
2 XINJ— e 1= = = - — _

——4=265s
INf

t—e

Ciclo de carga sin precarga

Ciclo de carga de 300 s de duracién con sobrecarga durante 60 s

I G_D211_ES_00002d
1,76 X Iyt —

Intensidad carga basica

con capacidad de sobrecarga
i - _ _ | | _
/r 300 s

Ciclo de carga de 300 s de duracién con sobrecarga durante 30 s
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Single Motor Modules en forma Booksize

. Curvas caracteristicas (continuacion)

Caracteristicas de derating

G_D212_ES_00002c

100
%

90
80

N\

AN

70

60
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40
30

20
10

0

Intensidad de salida admisible —»

10 12

14 16 kHz 20

Frecuencia de pulsacion —

Intensidad de salida en funcién de la frecuencia de pulsacion
(Single Motor Modules, forma Booksize, intensidad asignada hasta 132 A)

100

G_D211_ES_00272

%

90
80

N\

70
60
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40
30
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10

0

Intensidad de salida admisible —m

10 12

14 16 kHz 20

Frecuencia de pulsacion —m

Intensidad de salida en funcion de la frecuencia de pulsacion
(Single Motor Modules, forma Booksize, intensidad asignada de 200 A)

G_D211_ES_0008%a
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el

S 80 \

3 N\,

8 N
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3 AN
5 60

[7]

8 30 35 40 45 50 °C 55
E

Temperatura ambiente —»

Intensidad de salida en funcion de la temperatura ambiente

— -

100
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. ©

=g

& 50

[0} -

sz

®eo 25

T3

(2]

BE @

£3

G_D211_ES_00249c

10

15 Hz (20...550)
Frecuencia de salida—m

Intensidad de salida en funcién de la altitud de instalacion
(Single Motor Modules, forma Booksize, de 45 A a 200 A)

* 100 . -G__fl;ss_oom
9 —— -
§ 7/5° ——_————"'_—_:————‘
o L
g ———————
oz -
<< 50 ===
Qo
sa
@
SE 25
£3
0
0 2 Hz 10
Frecuencia de salida—m
== Tipo C
-—— TipO D

) Punto de trabajo admisible para forma
Booksize tipo D con motores sincronos

Intensidad de salida con frecuencias de salida bajas
(Single Motor Modules, forma Booksize, tipo C/D, de 3 A a 30 A)

Altitud de instalacion

e >1000 ... 4000 m sobre el nivel del mar
- Reduccion de la intensidad de salida del 10 % por cada
1000 m, o
- Reduccién de la temperatura ambiente de 5 °C por cada
1000 m

e >2000 ... 4000 m sobre el nivel del mar
- Alimentacién desde una red de suministro con neutro a
tierra, o
- Alimentacién desde un transformador aislador con neutro
de secundario a tierra
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Double Motor Modules en forma Booksize Compact

| Diseio
Los Double Motor Modules tienen las siguientes conexiones e
interfaces de serie:
e 2 conexiones de circuito intermedio con barras integradas
e 2 conexiones para alimentar la electronica de control a través
de barras de 24 V DC integradas
4 * 4 conectores DRIVE-CLIQ
i e 2 conexiones de motor por conector
ur
e 2 entradas de parada segura (1 entrada por eje)
* 2 mandos seguros de freno de motor
e 2 entradas para sensor de temperatura KTY84-130, Pt1000 o
PTC (el Pt1000 se puede utilizar con el firmware V4.7 HF17 o
superior)
e 3 conexiones PE/conductor de proteccion
El estado de los Motor Modules se sefializa por medio de dos
LEDs de varios colores.
) La pantalla de los cables de motor se contacta con la conexion
Double Motor Module, forma Booksize Compact de motor por medio de los conectores.

La pantalla del cable de sefiales se puede contactar en el Motor
Module por medio de una abrazadera de conexion de pantallas,
por ejemplo, tipo KLBU 3-8 SC de la empresa Weidmdiller.

El suministro de los Motor Modules incluye:

e Cable DRIVE-CLIQ para conectar al siguiente Motor Module,
longitud de 0,16 m

e 2 tapones para tapar los conectores DRIVE-CLIQ no utilizados

e Puente enchufable para unir las barras de 24 V DC con el
siguiente Motor Module

e Conector X21y X22
e Conector X1y conector X2 para la conexién de motor
¢ 1 juego de etiquetas de advertencia en 30 idiomas
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Double Motor Modules en forma Booksize Compact

| Integracion

El Double Motor Module recibe los datos de control via DRIVE-CLIQ de:
e Control Unit CU320-2

¢ SINUMERIK 840D sl con
- NCU 710.3B PN
- NCU 720.3B PN
- NCU 730.3B PN
- Numeric Control Extensions NX10.3/NX15.3

e SIMOTION D
X200 X201
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1) Necesario con Safety.
2) Conexion de sensores de temperatura en motores sin interfaz DRIVE-CLIQ

3) El circuito de control del freno tiene proteccion de sobretension integrada.
Por ello no es necesario un supresor externo en el freno de mantenimiento.

Ejemplo de conexién de Double Motor Modules, forma Booksize Compact, 2 x 3Aa?2 x 18 A
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Sistema de accionamiento SINAMICS S120
Forma Booksize

Double Motor Modules en forma Booksize Compact

. Datos para seleccion y pedidos

. Datos técnicos

Intensidad Potencia de tipo Double Motor Module,
asignada forma Booksize Compact
de salida

A kW Referencia

Tension del circuito intermedio 510 ... 720 V DC

2x1,7A 2 x 0,9 kW 6SL3420-2TE11-7AA1
2x3A 2 x 1,6 kW 6SL3420-2TE13-0AA1
2x5A 2 x 2,7 kW 6SL3420-2TE15-0AA1
Descripcion Referencia
Accesorios

Adaptador de alimentacién del 6SL3162-2BD00-0AA0

circuito intermedio

Para alimentacion directa del circuito
intermedio
Bornes de tornillo de 0,5 ... 10 mm?

Para Line Modules y Motor Modules,
forma Booksize, de 50 mm, 75 mmy
100 mm de ancho

Adaptador de circuito intermedio 6SL3162-2BM01-0AA0

(2 unidades)

Para configuracion de varias filas
Bornes de tornillo 35 ... 95 mm

Para todos los Line Modules y
Motor Modules, forma Booksize

Adaptador de bornes de 24 V

Para todos los Line Modules y
Motor Modules, forma Booksize

6SL3162-2AA00-0AA0

Perno distanciador 6SL3462-1CC00-0AA0

(4 unidades)

El calado de los médulos de forma
Booksize Compact, aumenta en caso de
montaje sobre estos pernos distanciadores
de manera que en un conjunto de acciona-
miento se pueda integrar la forma Booksize.
Para montar el médulo de 50 mm de ancho,
se necesitan 2 pernos distanciadores y
para el de 75 mm, 4 pernos.

Accesorios para nuevos pedidos

Puente enchufable de 24 V

Para interconectar las barras de 24 V
(para forma Booksize)

6SL3162-2AA01-0AA0

Juego de etiquetas de advertencia en 6SL3166-3AB00-0AA0
30 idiomas

Con este juego de etiquetas se pueden
tapar las advertencias de serie en aleman
o inglés con advertencias en otro idioma.
En los equipos se incluye un juego de
etiquetas.

El juego de etiquetas incluye los siguientes
idiomas:

BG, CN, CZ, DE, DK, EE, ES, FI, FR, GB,
GR, HU, IE, IS, IT, JP, KR, LT, LV, MT, NL, NO,
PL, PT, RO, RU, SE, SI, SK, TR

Tapon antipolvo 6SL3066-4CA00-0AA0

(50 unidades)
Para puerto DRIVE-CLIQ

Tension del circuito intermedio
(hasta 2000 m s.n.m.)

Double Motor Module,
forma Booksize Compact

6SL.3420-2TE1...

510 ... 720V DC
(tension de red 3 AC 380 ... 480 V)

Frecuencia de salida
® Tipo de regulacion: servo
* Tipo de regulacion: vectorial

e Tipo de regulacion: U/f

0..650Hz "2
0..300Hz "
0..600Hz "2

Alimentacion de electrénica
de control

24V DC -15 %/+20 %

Forma de refrigeracion

Refrigeracion por aire interna
(unidades de potencia con

refrigeracion por aire forzada
con ventiladores integrados)

Temperatura ambiente y
temperatura del refrigerante (aire)
admisible

en servicio para componentes lado
red, Line Modules y Motor Modules

0 ... 40 °C sin derating,
> 40 ... 55 °C ver Caracteristicas
de derating

Altitud de instalacion

Hasta 1000 m s.n.m. sin derating,
>1000 ... 4000 m s.n.m;
ver Caracteristicas de derating

Declaraciones de conformidad

CE (Directiva de baja tension y
Directiva de CEM)

Certificado de aptitud

cURus

Safety Integrated

Safety Integrity Level 2 (SIL 2)
segun IEC 61508,

Performance Level d (PL d)
segun ISO 13849-1y

categoria de control 3

segun ISO 13849-1 0 EN 954-1
Mas informacién en el apartado
'Safety Integrated".

2) Actualmente, la frecuencia de salida esta limitada a 550 Hz. Los valores
indicados son aplicables con licencia para Alta frecuencia de salida.
Mas informacion en el apartado "Control Units" y
https://support.industry.siemens.com/cs/document/104020669

) Tenga en cuenta la dependencia entre la frecuencia de salida maxima y
la frecuencia de pulsacion, asi como el derating de intensidad.
Mas informacion en el apartado Notas para configuracion.
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Sistema de accionamiento SINAMICS S120

Forma Booksize

Double Motor Modules en forma Booksize Compact

. Datos técnicos (continuacion)

Tension del circuito intermedio
510 ... 720 V DC
Refrigeracion por aire interna

Intensidad de salida

Double Motor Module, forma Booksize Compact

6SL.3420-2TE11-7AA1

6SL3420-2TE13-0AA1

6SL.3420-2TE15-0AA1

* Intensidad asignada Iy A 2x17 2x3 2x5

¢ Con servicio S6 (40 %) Isg A 2x2 2x35 2x6

* Intensidad con carga basica I A 2x15 2x26 2x43

® Iax A 2x5,1 2x9 2x15
Potencia de tipo 1

e Enbasea ly kW 2x0,9 2x1,6 2x27
eEnbasealy kW 2x0,8 2x1,4 2x23
Frecuencia de pulsacion asignada kHz 8 8 8

Intensidad del circuito A 4.1 7,2 12

intermedio Iy

Intensidad maxima admisible

® Barras del circuito intermedio A 100 100 100

* Barras de 24V DC ¥ A 20 20 20

Capacidad del circuito intermedio uF 165 165 165

Consumo A 1 1 1

Con 24 V DC, max.

Pérdidas ¥ KW 0,11 0,13 0,19

Consumo de aire de refrigeracion m3/s 0,008 0,008 0,008

Nivel de presion sonora dB <60 <60 <60

Loa (1'm)

Conexion del motor 2 conectores (X1, X2) con 2 conectores (X1, X2) con 2 conectores (X1, X2) con
U2, vz, W2 bornes de tornillo bornes de tornillo bornes de tornillo
® Seccidn de conexion mm2 02..6 02..6 0,2..6
Conexion de pantallas Integrada en el conector (X1, X2)  Integrada en el conector (X1, X2)  Integrada en el conector (X1, X2)
Conexién PE Tornillo M5 Tornillo M5 Tornillo M5
Conexion del freno del motor Conector (X11, X12), 24 V DC, 2 A Conector (X11, X12), 24 V DC, 2 A Conector (X11, X12), 24 VDC, 2 A
Longitud del cable al motor, max.

* Apantallado m 50 50 50

¢ No apantallado m 75 75 75

Grado de proteccion P20 P20 IP20
Dimensiones

* Anchura mm 75 75 75

e Altura mm 270 270 270

e Profundidad 226 226 226

Peso, aprox. kg 3,4 3,4 3,4

) Potencia asignada de un tipico motor asincrono normalizado con

3 AC 400 V.
2)

configuracion.

Intensidad asignada del circuito intermedio para el dimensionamiento
de una conexién DC externa. Para calcular la intensidad del circuito
intermedio para dimensionar el Line Module, ver el apartado Notas para

3)

En caso de adosar varios Line Modules y Motor Modules que sobrepasen

la intensidad méxima admisible de 20 A, se necesitaré una conexion de

4)

24 V DC adicional que se instala con ayuda de un adaptador de bornes
de 24 V (seccién de conexiéon de méax. 6 mm?, fusible de max. 20 A).

Pérdidas del Motor Module con potencia asignada, incluidas pérdidas por

alimentacion de la electrénica de control con 24 V DC.
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Double Motor Modules en forma Booksize Compact

. Curvas caracteristicas

Capacidad de sobrecarga i
I G_D211_ES_00300a ’
i e e
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07 ﬁN'— 2
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Ciclo de carga de intensidad de pico con precarga (sobrecarga triple) I G_D211_ES, 000014
Nota:
En las siguientes caracteristicas de sobrecarga /sy equivale
X I . -
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300s J

2xInd— - - - -
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Ciclo de carga S6, duracion 600 s, con precarga

7/84 Siemens D 21.4 - 2017



© Siemens AG 2017

Sistema de accionamiento SINAMICS S120
Forma Booksize

Double Motor Modules en forma Booksize Compact

. Curvas caracteristicas (continuacion)

Caracteristicas de derating

G_D211_ES_00198
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Frecuencia de salida—m

Derating de intensidad en funcién de la frecuencia de salida

Altitud de instalacion

e >1000 ... 4000 m sobre el nivel del mar
- Reduccion de la intensidad de salida del 10 % por cada
1000 m, o
- Reduccioén de la temperatura ambiente de 5 °C por cada
1000 m

e >2000 ... 4000 m sobre el nivel del mar
- Alimentacion desde una red de suministro con neutro a
tierra, o
- Alimentacion desde un transformador aislador con neutro
de secundario a tierra
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Double Motor Modules en forma Booksize

| Disefio

Los Double Motor Modules tienen las siguientes conexiones e

interfaces de serie:

e 2 conexiones de circuito intermedio con barras integradas

e 2 conexiones para alimentar la electronica de control a través
de barras de 24 V DC integradas

e 4 conectores DRIVE-CLIQ

e 2 conexiones de motor (conectores X1y X2 no estan incluidos
en el suministro)

e 2 entradas de parada segura (1 entrada por eje)

e 2 mandos seguros de freno de motor

® 2 entradas para sensor de temperatura KTY84-130, Pt1000 o
PTC (el Pt1000 se puede utilizar con el firmware V4.7 HF17 o
superior)

e 1 conexién PE/conductor de proteccion

El estado de los Motor Modules se sefializa por medio de dos

LEDs de varios colores.

Double Motor Module, forma Booksize, tipo C/D La pantalla esta integrada en la caja, lo que deriva en una mejor

integracion de la misma.
Motor Modules, forma Booksize, tipo C/D, 2 x 3Aa2 x 18 A

Intensidad asignada 3A 5A 9A 18 A 30A
Q { Tipos D
Single Motor Modules ~ 3A/9A 5A/15A 9A/27 A 18 A/54 A 30A/90A
9 ! 50 mm 50 mm 50 mm 50 mm 100 mm
Double Motor Modules =~ 2X3A/2x9A 2x5A/2x15A 2x9A/2x27A 2x18A/2x54A
50 mm 50 mm 50 mm 100 mm
j Tipos C
: 18 A/36 A 30A/56 A
- tonsidad asionada { infonsidad méxi A Single Motor Modules 50 mm 00 G
ntensidad asignada / intensidad maxima en
Anchos de 50 mm o 100 mm Double Motor Module f(;(01rgr: JAEILa
G_PM21_ES_00267
Sinopsis de los Double Motor Modules disponibles, forma Booksize, tipo C/D
e Tipo C: optimizado para carga permanente con una La pantalla del cable de sefiales se puede contactar en el Motor
sobrecarga de hasta el doble (Continuous Motion) Module por medio de una abrazadera de conexion de pantallas,
* Tipo D: optimizado para ciclos de carga intermitente de por ejemplo, tipo KLBU 3-8 SC de la empresa Weidmdller.
alta dinamica con una sobrecarga de hasta el triple El suministro de los Motor Modules incluye:

(Discontinuous Motion) e Cable DRIVE-CLIQ conforme al ancho del Motor Module, para

Las unidades con forma Booksize, tipo C/D, estan optimizadas conectar al siguiente Motor Module, longitud = anchura del

para aplicaciones multieje y se montan directamente una junto Motor Module + 0,06 m

ii t%t;ééi Cénce;(lljornsgaé?s i?)laCIr;CeUcljtigr;?éer;Triegel?a%?ggquo?S;ﬁe e 2 tapones para tapar los conectores DRIVE-CLIQ no utilizados

interna. ' e Puente enchufable para unir las barras de 24 V DC con el
siguiente Motor Module

Los Motor Modules, forma Booksize, tipo C/D, son un avance e Conector X21 y X22

compatible con los repuestos de la serie Booksize y ofrecen las ) o y )

siguientes ventajas: ¢ Ventiladores para la disipacion del calor que funcionan con

e Se reduce la necesidad de espacio debajo de los Motor |o§ niveles d? tension internos ) o
Modules gracias a un disefio mejorado y a un nuevo conector ~ ® 1juego de etiquetas de advertencia en 30 idiomas
de motor. ¢ 1 borne de conexiéon de pantallas

e En el conector de motor de nueva creacion, los cables de
freno y la conexién PE estan integrados directamente en el
conector.

e En el Double Motor Module, las conexiones de motor estan
juntas. Esto favorece en gran medida la accesibilidad.

¢ El ventilador puede sustituirse facilmente sin tener que
desmontar el Motor Module.
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Double Motor Modules en forma Booksize

| Integracion

El Double Motor Module recibe los datos de control via DRIVE-CLIQ de:
e Control Unit CU320-2

¢ SINUMERIK 840D sl con
- NCU 710.3B PN
- NCU 720.3B PN
- NCU 730.3B PN
- Numeric Control Extensions NX10.3/NX15.3
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1) Necesario con Safety. =

2) Conexion de sensores de temperatura en motores sin interfaz DRIVE-CLIQ

3) El circuito de control del freno tiene proteccion de sobretension integrada.
Por ello no es necesario un supresor externo en el freno de mantenimiento.

Ejemplo de conexion de Double Motor Modules, forma Booksize, tipo C/D, 2 x 3Aa2 x 18 A
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Double Motor Modules en forma Booksize

. Datos para seleccion y pedidos

Intensidad Potencia Double Motor Module,
asignada detipo  forma Booksize
de salida
Tipo C Tipo D
A kW Referencia Referencia

Tension del circuito intermedio 510 ... 720 V DC

2x3 2x16 - 6SL3120-2TE13-0AD0
2x5 2x27 - 6SL3120-2TE15-0AD0
2x9 2x48 - 6SL3120-2TE21-0AD0
2x18 2x97 6SL3120-2TE21-8ACO0 6SL3120-2TE21-8AD0
Descripcion Referencia

Accesorios

Conectores de potencia (X1/X2) con 6SL3162-2MA00-0ACO

bornes de tornillo

Por el lado del Motor Module, con
bornes de tornillode 1,5 ... 6 mm?2

Para Motor Modules, forma Boolsize,
tipo C/D, con intensidad asignada de
salidade 3...30 A

Conectores de potencia (X1/X2) con 6SL3162-2MB00-0ACO

bornes de insercion rapida (push-in)
Por el lado del Motor Module, con
bornes de resorte de 1,5 ... 6 mm?

Para Motor Modules, forma Boolsize,
tipo C/D, con intensidad asignada de
salidade 3...30 A

Adaptador de alimentacién del 6SL3162-2BD00-0AA0

circuito intermedio

Para alimentacion directa del circuito
intermedio

Bornes de tornillo 0,5 ... 10 mm?
para Line Modules y Motor Modules,

forma Booksize, de 50 mmy 100 mm
de ancho

Adaptador de circuito intermedio 6SL3162-2BM01-0AA0

(2 unidades)

Para configuracion de varias filas
Bornes de tornillo 35 ... 95 mm

Para todos los Line Modules y
Motor Modules, forma Booksize

Adaptador de bornes de 24 V

Para todos los Line Modules y
Motor Modules, forma Booksize

6SL3162-2AA00-0AA0

Juego reforzado de barras para
circuito intermedio

Recambio para barras del circuito
intermedio para 5 médulos de forma
Booksize con una anchura de

6SL3162-2DB00-0AA0
6SL3162-2DD00-0AA0

* 50 mm

® 100 mm

) Con intensidad de salida asignada (méx. frecuencia de salida 1300 Hz
con ciclo de regulador de intensidad de 62,5 us, frecuencia de pulsacion
8 kHz, 60 % intensidad de salida admisible).

Obsérvese la dependencia entre la frecuencia de salida maximay la
frecuencia de pulsacion, asi como el derating de intensidad.
Més informacion en el apartado Notas para configuracion.

Actualmente, la frecuencia de salida esté limitada a 550 Hz. Los valores
indicados son aplicables con licencia para Alta frecuencia de salida.
Mas informacion en el apartado "Control Units" y
https://support.industry.siemens.com/cs/document/104020669

2)

3)

Descripcion

Accesorios para nuevos pedidos

Referencia

Puente enchufable de 24 V

Para interconectar las barras de 24 V
(para forma Booksize)

6SL3162-2AA01-0AA0

Terminal Kit

(bornes enchufables, puente DRIVE-CLIQ
(longitud = anchura del médulo + 60 mm),
tapones antipolvo)

Para puerto DRIVE-CLIQ

Para Motor Modules con una anchura de
® 50 mm, tipo C/D
® 100 mm, tipo C/D

6SL3162-8AD00-0AA0
6SL3162-8BF00-0AAQ

Juego de etiquetas de advertencia en

30 idiomas

Con este juego de etiquetas se pueden
tapar las advertencias de serie en aleman
0 inglés con advertencias en otro idioma.
En los equipos se incluye un juego de
etiquetas.

El juego de etiquetas incluye los siguientes
idiomas:

BG, CN, CZ, DE, DK, EE, ES, FI, FR, GB,
GR, HU, IE, IS, IT, JP, KR, LT, LV, MT, NL, NO,
PL, PT, RO, RU, SE, SI, SK, TR

6SL3166-3AB00-0AA0

Tapon antipolvo
(50 unidades)

Para puerto DRIVE-CLIQ

6SL3066-4CA00-0AA0

Ventilador de repuesto
Para Motor Modules con una anchura de

® 50 mm, tipo C/D
® 100 mm, tipo C/D

6SL3162-0AN00-0AA0
6SL3162-0AP00-0AAQ

. Datos técnicos

Tension del circuito intermedio
(hasta 2000 m s.n.m.)

Double Motor Module,
forma Booksize

6SL3120-2TE...
510...720V DC

(tension de red
3 AC 380 ... 480 V)

Frecuencia de salida
¢ Tipo de regulacioén: servo
® Tipo de regulacion: vectorial

¢ Tipo de regulacion: U/f

0..650Hz 123
0..300Hz?
0...600 Hz 23

Alimentacion de electrénica de control

24V DC -15 %/+20 %

Forma de refrigeracion

Refrigeracion por aire interna
(unidades de potencia con

refrigeracion por aire forzada
con ventiladores integrados)

Temperatura ambiente y temperatura
del refrigerante (aire) admisible

en servicio para componentes lado red,
Line Modules y Motor Modules

0 ... 40 °C sin derating,
> 40 ... 55 °C ver
Caracteristicas de derating

Altitud de instalacion

Hasta 1000 m s.n.m.

sin derating,

>1000 ... 4000 m s.n.m;
ver Caracteristicas de
derating

Declaraciones de conformidad

CE (Directiva de baja tension
y Directiva de CEM)

Certificado de aptitud

cULus

Safety Integrated

Safety Integrity Level 2 (SIL 2)
segun IEC 61508,
Performance Level d (PL d)y
categoria 3 segun

EN ISO 13849-1

Mas informacioén en el
apartado "Safety Integrated".
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Double Motor Modules en forma Booksize

. Datos técnicos (continuacion)

Tension del circuito intermedio
510 ... 720 V DC

Double Motor Module, forma Booksize

Refrigeracion por aire interna, tipo C 6SL3120-... - - - 2TE21-8ACO
Refrigeracion por aire interna, tipo D 6SL3120-... 2TE13-0ADO 2TE15-0ADO 2TE21-0ADO 2TE21-8ADO
Intensidad de salida
¢ Intensidad asignada Iy A 2x3 2x5 2x9 2x18
* Con servicio S6 (40 %) Isg

- TipoC A - - - 2x24

- Tipo D A 2x4 2x6,7 2x 12 2x24
* Intensidad con carga basica Iy A 2x26 2x43 2x 7,7 2x 153
* /méx

- TipoC A - - - 2% 36

- Tipo D A 2x9 2x15 2x 27 2 x 54
Potencia de tipo
¢ En base a Iy kw 2x16 2x27 2x48 2x97
® En base a Iy kw 2x14 2x23 2x 41 2x82
Intensidad del circuito A 7,2 12 22 43
intermedio Iy
Intensidad maxima admisible
e Barras del circuito intermedio A 100 100 100 100
* Barras de 24V DC ¥ A 20 20 20 20
Capacidad del circuito intermedio uF 220 220 220 705
Consumo A 0,9 0,9 0,9 1,1
Con 24 V DC, max.
Pérdidas ¥ kw 0,05/0,1 0,08/0,13 0,15/0,19 0,28/0,35
tip. ¥ /max.
Consumo de aire de refrigeracion m3/s 0,009 0,009 0,009 0,0155
Nivel de presién sonora dB <60 <60 <60 <60
Loa (1 m)
Conexion del motor 2 conectores (X1, X2) 6) 2 conectores (X1, X2) 6) 2 conectores (X1, X2) 6) 2 conectores (X1, X2) 8)
U2, v2, W2 2x(15...6 mm?) 2x(1,5...6 mm?) 2x(15...6 mm?) 2% (1,5..6mm?)

Conexion PE Tornillo M5 Tornillo M5 Tornillo M5 Tornillo M5

Conexion del freno del motor

Integrada en el conector
de conexién del motor
(X1,X2),24VDC, 2A

Integrada en el conector
de conexién del motor
(X1,X2),24VDC, 2A

Integrada en el conector
de conexién del motor
(X1,X2),24VDC, 2A

Integrada en el conector
de conexién del motor
(X1,X2),24VDC, 2 A

Longitud del cable al motor, max.

* Apantallado m 50 50 50 70

* No apantallado m 75 75 75 100
Grado de proteccion IP20 P20 IP20 P20
Dimensiones

* Anchura mm 50 50 50 100
o Altura mm 380 380 380 380
e Profundidad mm 270 270 270 270
Peso, aprox. kg 4,7 4.7 47 77

4)

") Potencia asignada de un tipico motor asincrono normalizado con

3 AC 400 V.
2

Intensidad asignada del circuito intermedio para el dimensionamiento

de una conexiéon DC externa. Para calcular la intensidad del circuito
intermedio para dimensionar el Line Module, ver el apartado Notas para

configuracion.

@

En caso de adosar varios Line Modules y Motor Modules que sobrepasen

la intensidad maxima admisible de 20 A, se necesitara una conexién de
24V DC adicional que se instala con ayuda de un adaptador de bornes
de 24 V (seccion de conexion de max. 6 mm?, fusible de max. 20 A).

Pérdidas del Motor Module con potencia asignada, incluidas pérdidas por

alimentacion de la electrénica de control con 24 V DC.

5) Con longitud max. del cable del motor de 30 m, frecuencia de pulsacion
de 4 kHz y tension del circuito intermedio de 540 ... 600 V.

6) Conector no incluido en el suministro, ver Accesorios.
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Double Motor Modules en forma Booksize

. Curvas caracteristicas

Capacidad de sobrecarga G_D211_ES_00001d

Motor Modules, forma Booksize, tipo C
I G_D211_ES_00082b
1 Intensidad carga basica
Inix— 4 — — — _ . — _ _ / con capacidad de sobrecarga
300 s J
IN
ﬂ 0255 =
e—10 s ——~ Ciclo de carga de 300 s de duracién con sobrecarga durante 60 s
t—= I G_D211_ES_00002d
Ciclo de carga con precarga ?
1 G_D211_ES_00083b 1,76 x Iy
./ 1 —10s—= Intensidad carga basica
max—T— - T - - = - T = - = con capacidad de sobrecarga
- <2655 Gyl . 2 — -
Iy
I 30 sh=-
T 300s
T
1 —»
Ciclo de carga de 300 s de duracién con sobrecarga durante 30 s
t—=

Ciclo de carga sin precarga

I G_D211_ES_00084b

f

Irmax

T -
INA

0,7 X 1 N —f—

~— 4 min —
10 min

Ciclo de carga S6, duracion 600 s, con precarga

I G_D211_ES_00085b

i

Imax— ey — — — — — — —pe——— — — — — —

Is6-
INA
0,7 xIN

ﬂ l--10s
60 s——— =

Ciclo de carga S6, duracion 60 s, con precarga
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Double Motor Modules en forma Booksize

. Curvas caracteristicas (continuacion)

Motor Modules, forma Booksize, tipo D

I G_D211_ES_00300a

t

Iméx =

3xlIy

INd—
0.7 xIn+

[ —w
Ciclo de carga de intensidad de pico con precarga (sobrecarga triple)

I G_D211_ES_00317

t

Iméx =1

3XIN

2 x INA

INA

30s

Ciclo de carga de intensidad de pico sin precarga (sobrecarga triple)

Double Motor Module Tiempo tcon /s«

2x3A 05s
2x5A 05s
2x9A 05s
2x18A 125s

Este ciclo de carga so6lo es admisible para una frecuencia de
pulsacién de hasta 8 kHz. Con frecuencias de pulsacion
> 4 kHz, debe tenerse en cuenta el derating de intensidad.

I G_D211_ES_00331
2XIN*— — = = — = —_ = = —_— = = =
INA
ﬂ L 0,25s
10 s ——

[ —m

Ciclo de carga con precarga
I G_D211_ES_00332

le——10 S—
2XINJ— —_— === == = - — —

- =265s
INf

t—e

Ciclo de carga sin precarga

I G_D211_ES_00334

Iss— —==
INA
0,7 X I -
~— 4 min —
10 min

1 —»
Ciclo de carga S6, duracién 600 s, con precarga
I G_D211_ES_00333
2XING— g — — —
Is6-
INA
0,7 X In+
ﬂ l--10s
60 s ——
—»
Ciclo de carga S6, duracién 60 s, con precarga
I G_D211_ES_00001d
Intensidad carga basica
con capacidad de sobrecarga
300 s J
[ —w

Ciclo de carga de 300 s de duracién con sobrecarga durante 60 s

I G_D211_ES_00002d
1,76 X Iyt —

Intensidad carga basica
[ con capacidad de sobrecarga
/r 300 s

Ciclo de carga de 300 s de duracién con sobrecarga durante 30 s
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Double Motor Modules en forma Booksize

. Curvas caracteristicas (continuacion)

Caracteristicas de derating

* 100 i_fﬁ__ES_OO:HE
G_D212_ES_00002¢ © % e ) o _: -
° o -
T 5 T8 p==== ==
90o g —__——
3 80 AN SZ 5o la==""
% N\ Bo
€ 70 gl
S [Z27)
@ 60 SE 25
2 50 E%
& 40 0
S 30 0 5 Hz 10
o Frecuencia de salida —m
8 20
@ 10 . . . . m=mmm= Tipo C
c
Qo 0 2 4 6 8 10 12 14 16 kHz 20 s Tipo D
= ) Punto de trabajo admisible para forma
Frecuencia de pulsacion — Booksize tipo D con motores sincronos
Intensidad de salida en funcién de la frecuencia de pulsacion Intensidad de salida con frecuencias de salida bajas
100 L G Altitud de instalacion
f 3 e >1000 ... 4000 m sobre el nivel del mar
o P \ - Reduccion de la intensidad de salida del 10 % por cada
2 90 AN 1000 m, o
i= N - Reduccioén de la temperatura ambiente de 5 °C por cada
3 N\ 1000 m
80 )
§ \ e >2000 ... 4000 m sobre el nivel del mar
o \\ - Alimentacién desde una red de suministro con neutro a
g 70 \ tierra, o
° - Alimentacién desde un transformador aislador con neutro
L - de secundario a tierra
g 30 35 40 45 50 °C 55
[=

Temperatura ambiente —

Intensidad de salida en funcién de la temperatura ambiente
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Braking Module en forma Booksize Compact

| Sinopsis

Braking Module, forma Booksize Compact

Se necesita un Braking Module y la resistencia de freno externa
asignada para poder frenar directamente los accionamientos
(p.€j., retirada o parada de emergencia de la categoria 1)
cuando se produce un corte de red o para limitar la tensién del
circuito intermedio en modo generador breve cuando, por ejem-
plo, esta desactivada la capacidad de realimentacion del Line
Module. El Braking Module contiene la electrénica de potencia
y su correspondiente circuiteria de excitacion. Durante el funcio-
namiento, la energia del circuito intermedio se disipa en forma
de calor en una resistencia de freno externa. El Braking Module
funciona de forma auténoma. Varios Braking Modules con forma
Booksize Compact pueden funcionar en paralelo. En ese caso,
cada Braking Module debe tener su propia resistencia de freno.
Ademés, los Braking Modules con forma Booksize Compact

se pueden utilizar para una descarga rapida del circuito inter-
medio.

. Diseino

Los Braking Modules, forma Booksize Compact, se pueden
integrar en conjuntos de accionamientos de las formas
Booksize y Booksize Compact.

El Braking Module con forma Booksize Compact tiene las
siguientes conexiones e interfaces de serie:

e 2 conexiones de circuito intermedio con barras integradas

e 2 conexiones para alimentar la electronica de control a través
de barras de 24 V DC integradas

e Conector X1 para la conexién de la resistencia de freno
e Conexién para termostato para vigilar la resistencia de freno

® 4 interruptores DIP para ajustar el umbral de conmutacion,
seleccionar la resistencia de freno y el tipo de refrigeracion
del Braking Module

e 2 entradas digitales (bloquear Braking Module/confirmar fallo
y descarga rapida del circuito intermedio)

e 3 entradas digitales (Braking Module bloqueado y prealarma
- vigilancia de / x ty umbral de activacion ajustado)

e 2 conexiones PE/conductor de proteccion

El estado del Braking Module se sefaliza por medio de dos
LEDs de 2 colores.

) El umbral de activacion del Braking Module, forma Booksize Compact,
se puede ajustar por medio de un interruptor DIP. Los valores superiores
de la potencia de pico y potencia de frenado asignada resultan con un
funcionamiento en el umbral de activacion superior de 775 V DC (ajuste
de fabrica). Con el umbral de activacion inferior de 410 V DC se admiten
las potencias indicadas entre paréntesis.

Varios Braking Modules, forma Booksize Compact, pueden funcionar en
paralelo (tip. hasta 4 unidades).

2)

. Datos para seleccién y pedidos

Descripcion

Referencia

Tension del circuito intermedio 510 ... 720 V DC

Braking Module,
forma Booksize Compact

6SL3400-1AE31-0AA1

Accesorios

Perno distanciador
(4 unidades)

El calado de los médulos de forma
Booksize Compact, aumenta en caso de
montaje sobre estos pernos distanciadores
de manera que en un conjunto de acciona-
miento se pueda integrar la forma Booksize.
Para montar el médulo de 50 mm de ancho,
se necesitan 2 pernos distanciadores.

6SL3462-1CC00-0AA0

Juego de etiquetas de advertencia en

30 idiomas

Con este juego de etiquetas se pueden
tapar las advertencias de serie en aleman
o inglés con advertencias en otro idioma.
En los equipos se incluye un juego de
etiquetas.

El juego de etiquetas incluye los siguientes
idiomas:

BG, CN, CZ, DE, DK, EE, ES, FI, FR, GB,
GR, HU, [E, IS, IT, JP, KR, LT, LV, MT, NL, NO,
PL, PT, RO, RU, SE, SI, SK, TR

6SL3166-3AB00-0AA0

. Datos técnicos

Tension del circuito intermedio
510 ...720 V DC

Potencia asignada Ppg

Braking Module,
forma Booksize Compact
Refrigeracion por aire interna

6SL.3400-1AE31-0AA1
5 kW (2,5 kw) 12

Potencia de pico P,y

100 kW (50 kw) 1) 2)

Umbral de activacion

775V (410V)

Longitud del cable 10m

a la resistencia de freno, max.

Capacidad del circuito intermedio 6 uF

Consumo 0,5A

con 24V DC, max.

Entradas digitales

segun [EC 61131-2 tipo 1

® Tension -3V..+30V

¢ Nivel bajo -3V..+5V
(una entrada digital abierta se interpreta
como "baja")

¢ Nivel alto 15..30V

e Consumo con 24 V DC, tip. 10 mA

® Seccion de conductor, max. 1,5 mm?

Salidas digitales

(resistentes a cortocircuito sostenido)

e Tension 24V DC

3 Intgznsidad de carga por salida digital, 100 mA
max.

e Seccion de conductor, max. 1,5 mm?

Intensidad maxima admisible

e Barras de 24 V DC 20 A

e Barras del circuito intermedio 100 A

Conexion PE Tornillo M5

Dimensiones

e Anchura 50 mm

e Altura 270 mm

¢ Profundidad 226 mm

Peso, aprox. 2,7 kg

Certificado de aptitud cURus
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Braking Module en forma Booksize Compact

| Integracion

|+
I M Barras de 24 V DC
J i
it | DCP
. DCN Barras del circuito
L ,_|| v intermedio
p I ‘
vy ‘ Max. longitud de cable: 10 m
YiN ‘ o
| X1 ‘ Ig
. RI | 1N | o
DI, bloquear Braking Module | O— H | [ ‘:\
2 S
DI, descarga rapida del circuito intermedio 3 R2 Q— U____U_l ig‘
_®_ = DO, "0 V" = prealarma desconexion Ixt r—}— —————— 1 | 1
[¥]
—()—— 4 5(=——DO, "0 V" = Fallo/Braking Module @ |  X22 = |
‘ Resistencia de
M T i % 1 freno
- M —EH—(Z S) T2 | %) 2
|
Seleccion ‘ 2
- Umbral de conexion i \ @
con/sin resistencia de freno = DO Vop ! 5
Sensor de temperatura _ o @—t Umbral de conexion
- Tipo de refrigeracion - @ @ ! elejido
‘ @ | High: 410V DC
. 755&5 ————————————— — o - Low: 775V DC
S1

Ejemplo de conexién de un Braking Module, forma Booksize Compact
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Braking Modules en forma Booksize

| Sinopsis

Braking Module, forma Booksize

Se necesita un Braking Module y la resistencia de freno externa
asignada para poder frenar directamente los accionamientos
(p.€j., retirada o parada de emergencia de la categoria 1)
cuando se produce un corte de red o para limitar la tension
del circuito intermedio en modo generador breve cuando, por
ejemplo, estéa desactivada la capacidad de realimentacion

del Line Module. El Braking Module contiene la electrénica de
potenciay su correspondiente circuiteria de excitacion. Durante
el funcionamiento, la energia del circuito intermedio se disipa en
forma de calor en una resistencia de freno externa. El Braking
Module funciona de forma auténoma.

Ademés, los Braking Modules con forma Booksize se pueden
utilizar para una descarga rapida del circuito intermedio.

. Datos para seleccién y pedidos

Descripcion

Referencia

Tension del circuito intermedio 510 ... 720 V DC

Braking Module, forma Booksize

6SL3100-1AE31-0AB1

Accesorios

Juego de etiquetas de advertencia en

30 idiomas

Con este juego de etiquetas se pueden
tapar las advertencias de serie en aleman
0 inglés con advertencias en otro idioma.
En los equipos se incluye un juego de eti-
quetas.

El juego de etiquetas incluye los siguientes
idiomas:

BG, CN, CZ, DE, DK, EE, ES, FI, FR, GB,
GR, HU, IE, IS, IT, JP, KR, LT, LV, MT, NL, NO,
PL, PT, RO, RU, SE, SI, SK, TR

6SL3166-3AB00-0AA0

. Datos técnicos

Tension del circuito intermedio
510...720 VDC

Braking Module,
forma Booksize
Refrigeracion por aire interna

6SL3100-1AE31-0AB1

. Diseno

El Braking Module con forma Booksize tiene las siguientes
conexiones e interfaces de serie:

e 2 conexiones de circuito intermedio con barras integradas

e 2 conexiones para alimentar la electrénica de control a través
de barras de 24 V DC integradas

e Bornes para la conexién de la resistencia de freno

2 entradas digitales (bloquear Braking Module/confirmar fallo
y descarga rapida del circuito intermedio)

e 2 entradas digitales (Braking Module bloqueado y prealarma
—vigilancia / x t)

e 2 conexiones PE/conductor de proteccion

El estado del Braking Module se sefializa por medio de dos
LEDs de dos colores.

1) Debe evitarse la conexion en paralelo de Braking Modules, forma
Booksize, puesto que no garantiza una distribucion de potencia entre
los médulos.

Potencia asignada Ppg 1,5 kw1

Potencia de pico Py 100 kw 1)

Umbral de activacion 770V

Longitud del cable 10m

a la resistencia de freno, max.

Capacidad del circuito intermedio 110 uF

Consumo 05A

con 24 V DC, méax.

Entradas digitales

segun IEC 61131-2 tipo 1

® Tension -3V..+30V

* Nivel bajo -3V..+5V
(una entrada digital abierta se interpreta
como "baja")

* Nivel alto 15..30V

e Consumo con 24 V DC, tip. 10 mA

e Seccion de conductor, max. 1,5 mm?

Salidas digitales

(resistentes a cortocircuito sostenido)

® Tension 24V DC

3 Intpnsidad de carga por salida digital, 100 mA
max.

e Seccion de conductor, max. 1,5 mm?

Intensidad maxima admisible

® Barras de 24V DC 20 A

® Barras del circuito intermedio 100 A

Conexion PE Tornillo M5

Dimensiones

® Anchura 50 mm

o Altura 380 mm

¢ Profundidad, con distanciador 270 mm
(incluido en el suministro)

Peso, aprox. 4,1 kg

Certificado de aptitud cURus
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Braking Modules en forma Booksize

| Integracion

- - - - - - - - - - 1
- 1
| Braking Module |
+ A Lt
M T M Barras de 24 V DC
‘|' .
DCP | bcp
DCN | “DcN Barras del circuito
© "> intermedio
| |
| '_|I |
! vy l: K | Max. longitud de cable: 10 m
| R
x21 | | X1 |
i NG Dl b Braking Modul R1_: T o I
_ — > (=—_DI, bloguear Braking Module | @? 1_'_|_r| |
S N |_DI, descarga rapida del circuito intermedio Z%— O— | i
_®_ i) = DO, 0V = prealarma desconexion Ixt r—J- ______ i 'L !

_|_DO, "0 V" = Fallo/Braking Module @ Resistencia de freno
1

G_D212_ES_00035d

Ejemplo de conexién de un Braking Module, forma Booksize
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Resistencias de freno para forma Booksize

| Sinopsis [ | Datos para seleccién y pedidos
Potencia Apta para Resistencia de freno
Pos/Prax Referencia
Tension del circuito intermedio 510 ... 720 V DC
0,3 kW/25 kW Braking Module 6SN1113-1AA00-0DAO
6SL3100-1AE31-0ABO
1,5 kW/100 kW Braking Module 6SL3100-1BE31-0AA0

6SL3100-1AE31-0ABO

5 kW/30 kW Basic Line Module 20 kW 6SE7023-2ES87-2DCO0
6SL3130-1TE22-0AA0

12,5 kW/75 kW  Basic Line Module 40 kW 6SE7028-0ES87-2DCO
6SL3130-1TE24-0AA0

La energia sobrante del circuito intermedio se disipa a través de
la resistencia de freno.

La correspondiente resistencia de freno se conecta a un Braking
Module o Basic Line Module. Colocando la resistencia de freno
fuera del armario eléctrico o de la sala eléctrica se pueden eva-
cuar mejor las pérdidas térmicas resultantes. Asi se reducen las
necesidades de climatizacion.
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Resistencias de freno para forma Booksize

. Datos técnicos

Tension del circuito intermedio
510...720 VDC

Resistencia de freno para Braking Module, forma Booksize y Booksize Compact

6SN1113-1AA00-0DAO

6SL3100-1BE31-0AAD

Resistencia Q 17 57
Potencia asignada Ppg kW 0,3 15
Potencia de pico Py kW 25 100
Duracion de carga S 0,1 0,4 1 2
para la potencia de pico t,
Duracion del periodo s 11,5 210 68 460
del ciclo de carga de freno t
Grado de proteccion P54 P20
Resistencia de freno con cable conectado de
1,5 mm? (apantallado), 3 m de largo
Dimensiones
® Anchura mm 80 193
o Altura mm 210 410
e Profundidad mm 53 240
Peso, aprox. kg 3,4 5,6
Certificado de aptitud cULus -
Tension del circuito intermedio Resistencia de freno
510 ...720 VDC
6SE7023-2ES87-2DCO 6SE7028-0ES87-2DCO
Resistencia Q 20 8
Potencia asignada Ppg kW 5 12,5
Potencia de pico P,y kW 30 75
Duracion de carga s 15 15
para la potencia de pico t,
Duracion del periodo s 90 90
del ciclo de carga de freno t
Grado de proteccion P20 P20
Conexiones de potencia Varillas roscadas M6 Varillas roscadas M6
Conexion PE Varillas roscadas M6 Varillas roscadas M6
Sensor bimetalico (NC) Bornes de tornillo Bornes de tornillo
e Poder de corte 250 VAC/méax. 10 A 250 VAC/méax. 10 A
42V DC/0,2 A 42V DC/0,2 A
® Seccion de conductor mm? 2,5 1,5
Dimensiones
e Anchura mm 450 745
e Altura mm 305 305
¢ Profundidad mm 485 485
Peso, aprox. kg 17 27
Certificado de aptitud UL, CSA UL, CSA
Apta para
Basic Line Module, Tipo 6SL3130-1TE22-0AA0 6SL3130-1TE24-0AA0
forma Booksize
Braking Module, Tipo 6SL.3400-1AE31-0AA0 -

forma Booksize Compact

. Curvas caracteristicas

7y

Prméx-

Pg+—F—fF—————

G_D211_ES_00038b

N R

Diagrama de carga para Braking Module, forma Booksize, y
resistencias de freno para forma Booksize

t—
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Capacitor Module en forma Booksize

| Sinopsis

. Datos para seleccién y pedidos

Referencia
6SL3100-1CE14-0AA0Q

Descripcion
Capacitor Module

Accesorios

Juego de etiquetas de advertencia en 6SL3166-3AB00-0AA0
30 idiomas

Con este juego de etiquetas se pueden
tapar las advertencias de serie en aleman
o inglés con advertencias en otro idioma.
En los equipos se incluye un juego de
etiquetas.

El juego de etiquetas incluye los siguientes
idiomas:

BG, CN, CZ, DE, DK, EE, ES, FI, FR, GB,
GR, HU, [E, IS, IT, JP, KR, LT, LV, MT, NL, NO,
PL, PT, RO, RU, SE, SI, SK, TR

. Datos técnicos

Tension del circuito intermedio
510...720 VDC

Capacitor Module
Refrigeracion por aire interna

6SL3100-1CE14-0AAQ
Capacidad 4000 pF
Intensidad maxima admisible

Capacitor Module, forma Booksize

El Capacitor Module sirve para incrementar la capacidad del
circuito intermedio a fin de poder superar cortes de red de poca
duracion.

El Capacitor Module se conecta a la tension del circuito inter- e Barras de 24 V DC 20 A
medio por medio de las barras que tiene integradas. El o Barras del circuito intermedio 100 A
Capacitor Module funciona de forma auténoma. — -
) ) ] Conexién PE Tornillo M5

Varios Capacitor Modules pueden funcionar en paralelo. Dimensiones

. = * Anchura 100 mm
Disefio

) ) o ) ) * Altura 380 mm

El Capacitor Module tiene las siguientes conexiones e interfaces e Profundidad. con distanciador 570 mm
de serie: (incluido en el suministro)
* 2 conexiones de circuito intermedio con barras integradas Peso, aprox. 7.2kg
* 2 conexiones PE/conductor de proteccion Certificado de aptitud s
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Control Supply Module en forma Booksize

| Sinopsis

Control Supply Module, forma Booksize

El Control Supply Module con forma Booksize proporciona una
tension de salida, ajustable con un potenciémetro integrado,

de 24 V DC a 28,8 V através de la red o del circuito intermedio.
El Control Supply Module puede funcionar individualmente o en
conexion en paralelo con un maximo de 10 equipos. La conmu-
tacion se realiza, con la corriente desconectada, con un interrup-
tor DIP situado en la parte superior del médulo (ver mas detalles
sobre la conexiéon con funcionamiento en paralelo en el Manual
de producto de los médulos Booksize).

Con el Control Supply Module es posible, por ejemplo, ejecutar
determinados movimientos de retirada de emergencia cuando
se produce un corte de red mientras esté disponible la tensién
del circuito intermedio.

. Disefo
El Control Supply Module tiene las siguientes conexiones e
interfaces de serie:
® 1 conexion de red
e 2 conexiones de circuito intermedio con barras integradas

e 2 conexiones para alimentar la electronica de control a través
de barras de 24 V DC integradas

® 1 conexion para la alimentacion de electrénica de control de
Control Units, Terminal Modules, Sensor Modules, etc. a
través del adaptador de bornes de 24 V que se incluye en el
suministro (seccién de conexion de méax. 6 mm<, fusible de
max. 20 A)

® 1 potencidmetro integrado para ajustar la tension de salida

1 salida digital para dar respuesta al estado erréneo

¢ 1 interruptor DIP para conmutar entre funcionamiento
individual y funcionamiento paralelo

e 2 conexiones PE/conductor de proteccion

El estado de los Control Supply Modules se sefializa por medio
de dos LEDs de varios colores.

. Datos para seleccién y pedidos

Descripcion

Control Supply Module, forma Booksize

Referencia
6SL3100-1DE22-0AA1

Accesorios

Juego de etiquetas de advertencia en

30 idiomas

Con este juego de etiquetas se pueden
tapar las advertencias de serie en aleman
o inglés con advertencias en otro idioma.
En los equipos se incluye un juego de
etiquetas.

El juego de etiquetas incluye los siguientes
idiomas:

BG, CN, CZ, DE, DK, EE, ES, FI, FR, GB,

GR, HU, IE, IS, IT, JP, KR, LT, LV, MT, NL, NO,

PL, PT, RO, RU, SE, SI, SK, TR

6SL3166-3AB00-0AA0

[ | Datos técnicos
Tension del circuito intermedio

510...720 VDC
Tension de red 3 AC 380 ... 480 V

Intensidad asignada de entrada

Control Supply Module,
forma Booksize
Refrigeracion por aire interna

6SL3100-1DE22-0AA1

e Con 3 AC 400 V <2 A
e Con 600V DC 1,1A
Rango de tension del circuito intermedio 300 ... 882 V DC

(operacién en rango
300 ... 430 V DC permitida
durante poco tiempo <1 min)

Antiparasitaje (estandar)

Categoria C2
segun EN 61800-3

Tension asignada de salida

24V ...28,8V DC
(ajustable con potenciémetro)

Intensidad asignada de salida 20 A
Intensidad maxima admisible

e Barras de 24V DC 20 A
 Barras del circuito intermedio 100 A

Conexion de red
L1, L2, L3 (X1)

Bornes de tornillo

* Seccion de conductor 0,2 ... 4mm?

Conexion PE Tornillo M5

Dimensiones

® Anchura 50 mm

o Altura 380 mm

¢ Profundidad, con distanciador 270 mm
(incluido en el suministro)

Peso, aprox. 4,8 kg

Certificado de aptitud cULus
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Control Supply Module en forma Booksize

| Integracion

| bcp
DCN . T DCN
T 1
| Control Supply |- |
'Module - |
24 | SZ |
L1 _ R |
L2 - =
L3 = i
| |
;I:i ‘:/I Barras 24 V DC

-
|
\
\
|
\
\
|
\

G_D211_ES_00039

Ejemplo de conexién de un Control Supply Module
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Adaptador del circuito intermedio para formas Booksize y Booksize Compact

| Sinopsis

Adaptador de alimentacion del circuito intermedio

Adaptador de alimentacion del circuito intermedio para equipos de
50 mmy 100 mm de ancho

Adaptador de alimentacion del circuito intermedio para anchos de
médulos de 150 a 300 mm

Si no se usan las barras internas de circuito intermedio de los
Motor Modules, existe la posibilidad de alimentar el circuito
intermedio desde el exterior a través de un adaptador al efecto,
p. €j., cuando se acoplan equipos de forma Booksize con equi-
pos de forma Chassis a través de una embarrado externo de
DC. El adaptador de alimentacion se monta sobre las barras del
circuito intermedio del Motor Module. Los cables que van al
circuito intermedio se introducen por arriba.

Adaptador de circuito intermedio

Adaptador de circuito intermedio (varias filas) para todos los anchos
de modulo

Para la configuracion de los Motor Modules en varias filas se
ofrece un juego de adaptadores para unir los circuitos inter-
medios de dos conjuntos de accionamientos. El adaptador de
alimentacion se monta lateralmente sobre las barras del circuito
intermedio del Motor Module. El montaje puede efectuarse tanto
allado izquierdo como derecho del Motor Module. La marcacion
de los polos (DCN y DCP) en el adaptador del circuito interme-
dio se adapta de acuerdo al montaje. Los cables que van a los
circuitos intermedios se introducen por detras. El adaptador
de circuito intermedio (varias filas) no se puede utilizar con las
barras reforzadas para los Motor Modules de < 100 mm de
ancho. El adaptador de circuito intermedio se suministra como
juego de 2 unidades.

Datos para seleccidén y pedidos

Descripcion Referencia

Adaptador de alimentacién del
circuito intermedio

Para alimentacion directa del circuito
intermedio

Para Line Modules y Motor Modules,
forma Booksize y Booksize Compact
con un ancho de

6SL3162-2BD00-0AA0
6SL3162-2BM00-0AA0

* 50 mmy 100 mm
® 150 mm, 200 mm y 300 mm

Juego de adaptadores de circuito
intermedio
(2 unidades)

Para configuracién de varias filas

® Para todos los Line Modules y
Motor Modules, forma Booksize y
Booksize Compact

6SL3162-2BM01-0AA0

¢ Para todos los Line Modules y
Motor Modules, forma Booksize
50 mmy 100 mm de ancho
con barras reforzadas para circuito
intermedio

6SL3162-2BM10-0AA0

. Datos técnicos

Adaptador de alimentacién del circuito intermedio Juego de adaptadores del circuito intermedio

6SL3162-2BD00-0AA0

6SL.3162-2BM00-0AA0

6SL3162-2BM01-0AA0

6SL3162-2BM10-0AA0

Conexion Bornes de tornillo Bornes de tornillo Bornes de tornillo Bornes de tornillo
® Seccién de conexion mm? 0,5...10 35...95 35...95 35..95
Intensidad maxima admisible A 43 240 240 240

Peso, aprox. kg 0,06 0,48 0,76 0,76

Certificado de aptitud cURus cURus cURus cURus

Apto para Formas Booksize y Booksize y Booksize y Booksize y

Line Modules y
Motor Modules

Booksize Compact

Booksize Compact

Booksize Compact

Booksize Compact con
barras de circuito
intermedio reforzadas
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Bobinas de motor para forma Booksize

| Sinopsis [ | Datos para seleccién y pedidos
Intensidad Apto para Bobina de motor
asignada de Motor Module,
salida del forma Booksize
Motor Module
Referencia
3Ay2x3A 6SL3120-1TE13-0AD0O 6SE7021-0ES87-1FEQ
6SL.3120-2TE13-0ADO
5Ay2x5A 6SL3120-1TE15-0ADO 6SE7021-0ES87-1FE0
6SL.3120-2TE15-0ADO
9AYy2x9A 6SL3120-1TE21-0ADO 6SL3000-2BE21-0AAQ
6SL3120-2TE21-0ADO
18Ay2x 18 A 6SL3120-1TE21-8ACO 6SE7022-6ES87-1FE0
6SL.3120-1TE21-8ADO
6SL3120-2TE21-8ACO
6SL3120-2TE21-8ADO
30A 6SL.3120-1TE23-0ACO 6SE7024-7ES87-1FE0
6SL.3120-1TE23-0ADO
45 A 6SL3120-1TE24-5AA3 6SE7027-2ES87-1FE0
60 A 6SL.3120-1TE26-0AA3 6SL3000-2BE26-0AA0
85 A 6SL3120-1TE28-5AA3 6SE7031-5ES87-1FE0
132 A 6SL3120-1TE31-3AA3 6SE7031-8ES87-1FE0
Las bobinas de motor reducen el esfuerzo dieléctrico en los de- 200 A 6SL3120-1TE32-0AA4 6SE7032-6ES87-1FEO

vanados del motor. Simultdneamente se reducen las corrientes
indeseadas de inversion de carga capacitiva, presentes adicio-
nalmente en la etapa de potencia cuando se usan cables largos
al motor. Cuando se aplica una bobina de motor, la frecuencia

de salida maxima admisible es de 120 Hz.

Las bobinas de motor son adecuadas para una frecuencia de
pulsacién de 4 kHz. No se admiten mayores frecuencias de
pulsacion.

La bobina de motor debe montarse lo méas cerca posible del
Motor Module.
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Bobinas de motor para forma Booksize

. Datos técnicos

Tension del circuito intermedio
510 ... 720 V DC o tension de red

Bobina de motor (para frecuencia de pulsacion de 4 kHz)

6SE7021-0ES87-1FEO 6SL.3000- 6SE7022- 6SE7024-
OO 2BE21-0AA0 6ES87-1FEQ 7ES87-1FEO
Intensidad asignada A 5 9 18 30
Intensidad maxima A 10 18 36 60
Inductancia asignada puH 1243 1000 332 180
Pérdidas kW 0,08 0,09 0,11 0,19
Conexion del Motor Module/Motor Bornes de tornillo 4 mm? Bornes de tornillo  Bornes de tornillo Conexién plana para
16 mm 16 mm tornillo M8
Conexion PE Varillas roscadas M6 Varillas roscadas  Varillas roscadas M6 Varillas roscadas M6
M6
Longitud del cable
entre bobina y motor, max.
(numero de bobinas en serie) (1) (1) (1) (2) (1) ()
e Apantallado m 100 135 160 320 190 375
* No apantallado m 150 200 240 480 280 560
Grado de proteccion IPOO IPOO IPOO IPOO
Dimensiones
e Anchura mm 178 178 219 197
o Altura mm 153 159 180 220
e Profundidad mm 88 111 119 104
Peso, aprox. kg 55 4.8 7,8 13
Certificado de aptitud cURus cURus cURus cURus
Apto para Tipo 6SL3120- 6SL3120- 6SL3120- 6SL3120-1TE21-8ACO  6SL3120-1TE23-0ACO
Motor Module, 1TE13-0ADO 1TE15-0ADO 1TE21-0ADO 6SL3120-1TE21-8AD0  6SL3120-1TE23-0ADO
forma Booksize 65L3120- 65L3120- 65L3120- 6515 1205 T B2 1-8ACD
2TE13-0ADO 2TE15-0ADO 2TE21-0ADO
6SL3120-2TE21-8ADO
* Intensidad asignada del A 3 5 9 18 30
Motor Module
Tension del circuito intermedio Bobina de motor (para frecuencia de pulsacion de 4 kHz)
S gea0 V BC o tension de red 6SE7027- 6SL3000- 6SE7031- 6SE7031- 6SE7032-
2ES87-1FEO 2BE26-0AA0 5ES87-1FEO 8ES87-1FEO 6ES87-1FEO
Intensidad asignada A 45 60 85 132 200
Inductancia asignada uH 59 62 29 23 16
Pérdidas kW 0,2 0,1 0,22 0,29 0,29
Conexion del Motor Module/Motor Conexién plana Conexién plana Conexién plana Conexién plana Conexién plana
para tornillo M8 para tornillo M8 para tornillo M8 para tornillo M10 para tornillo M10
Conexién PE Varillas roscadas Varillas roscadas Tornillo M6 Tornillo M6 Tornillo M6
Longitud del cable
entre bobina y motor, max.
(nmero de bobinas en serie) (1) (2) 3) (1 2) (3) (@) (2) (3) (1 2) (3) (1) 2) (3)
¢ Apantallado m 200 400 600 200 400 600 200 400 600 200 400 600 200 400 600
¢ No apantallado m 300 600 900 300 600 900 300 600 900 300 600 900 300 600 900
Grado de proteccion IPOO IPOO IPOO IPOO IPOO
Dimensiones
e Anchura mm 267 267 197 281 281
o Altura mm 221 220 220 250 250
e Profundidad mm 107 126 128 146 146
Peso, aprox. kg 11 10,5 20,5 27,2 30,6
Certificado de aptitud cURus cURus cURus cURus cURus
Apto para Tipo 6SL3120- 6SL3120- 6SL3120- 6SL3120- 6SL3120-
Motor Module, 1TE24-5AA3 1TE26-0AA3 1TE28-5AA3 1TE31-3AA3 1TE32-0AA4
forma Booksize
* Intensidad asignada del A 45 60 85 132 200

Motor Module
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Servoaccionamento descentralizado SINAMICS S120M

| Sinopsis [ | Beneficios

e Menor emision de calor en el armario gracias a la configu-
racion descentralizada

Reduccion de la climatizacion del armario gracias a la unidad
de potencia integrada en el motor

Reduccion del volumen del armario gracias a la unidad de
potencia integrada en el motor

Mayor flexibilidad en las ampliaciones/modernizaciones
gracias a unos tamafios de armario predefinidos

Menor tiempo necesario para el cableado, ya que el cable
hibrido preconfeccionado incluye todas las lineas de sefiales
y potencia

Reduccion de la longitud total de los cables, ya que el cable
hibrido preconfeccionado incluye todas las lineas de sefiales
y potencia

Conectadas a un Adapter Module AM600 pueden funcionar
hasta 12 unidades de accionamiento descentralizadas
(depende de la potencia)

SINAMICS S120M Conectadas a una f.uente de alimentacién dimensionada al

] ] ] efecto pueden funcionar cuantos Adapter Modules AM600
SINAMICS S120M es la version descentralizada del sistema de sean necesarios
accionamiento modular SINAMICS S120. Se trata de una unidad E/S digitales integradas en los accionamientos para adaptar

de accionamiento compacta y lista para la conexién compuesta cémodamente el sistema al entorno de la maquina

g
E
2
8

de: ; e )
* Adapter Module AMB0O para la alimentacion de la unidad de g?ﬂiiﬂl%svgqggtiz gﬁfgér{ idizifnn;ﬁ?elcagr'gn del sistema
accionamiento descentralizada SINAMICS S120M 9 P

¢ Unidad de accionamiento descentralizada (servomotor e« C ;
g ; e . on el Terminal Module (TM54F) se cuenta con todas las
sincrono con unidad de potencia integrada y encoder) funciones Safety disponibles para el sistema de acciona-

e Cable hibrido para potencia y comunicacion miento SINAMICS S120
Integracion 6ptima en el mundo de los sistemas SIMOTION y

Ademas, la unidad de potencia no esta en el armario, como

suele ser lo normal, sino integrada en el motor del eje accio- SINUMERIK
nado. Esto trae ventajas y da mayor libertad tanto en maquinas
ya existentes como en nuevos proyectos. . Campo de aplicacién

Algunas de las aplicaciones tipicas de SINAMICS S120M se
encuentran en la industria de envasado/embalado, artes
gréficas, vidrio y textil.

. Diseno

El sistema de accionamiento descentralizado SINAMICS S120M
consta de las siguientes unidades:

e Adapter Module AM600

¢ Unidad de accionamiento descentralizada (servomotor
sincrono 1FK7 con Motor Module integrado y encoder
absoluto multivuelta)

e Cable hibrido MOTION-CONNECT
Més informacién sobre los cables en el apartado "Cables de
conexion MOTION-CONNECT".

e DRIVE-CLIQ Extension (necesaria con mas de 6 unidades de
accionamiento descentralizadas)
e Hybrid Cabinet Bushing (pasatapas de armario), opcional

e Conector terminal (obligatorio para garantizar el grado de
proteccion; incluido en el alcance de suministro del Adapter
Module AMB00)
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Servoaccionamento descentralizado SINAMICS S120M

| Funciones
e | a alimentacion de la electrénica de 24 V se realiza externa- e Adapter Module AM600, DRIVE-CLIQ Extension y Hybrid

mente o bien desde un CSM (Control Supply Module). La Cabinet Bushing no son estaciones DRIVE-CLIQ "visibles" en
alimentacién también puede efectuarse desde el grupo de la topologia. El numero de DRIVE-CLIQ Extensions no esta
accionamientos central a través de los conectores de bornes limitado.
de 24V e Como Control Unit o controlador se pueden utilizar todas las
e Aplicacion de los Line Modules (Active Line Module, Basic Control Units multieje de la gama
Line Module o Smart Line Module) de la familia de productos SINAMICS/SIMOTION/SINUMERIK (CU320-2, D4xx-2,
SINAMICS S120 CX32-2, NCUxx). Las habilitaciones de SINAMICS S120M
« El Adapter Module AMB00 abre una linea de unidades de para los correspondientes sistemas se publican a través del
accionamiento descentralizadas. Alimenta el circuito inter- portal Industry Online Support de Siemens:
medio, la tensién auxiliar y DRIVE-CLIQ en un cable hibrido. https://support.industry.siemens.com

e Si deben funcionar varias unidades de accionamiento, el
numero posible depende de la Control Unit central. Si se
utiliza una Control Unit adicional, la alimentacién de las
sefiales de regulacion se realiza en la linea DRIVE-CLIQ
mediante una DRIVE-CLIiQ Extension.

Componentes centralizados | Accionamientos descentralizados

W 24V DC 0 [ Cable hibrido (600 V DC + tension auxiliar + DRIVE-CLIQ)
g8

Alimentacion

[ DRIVE-CLIQ

~— = — 000000000
U JJC 000000000 HHIU;L’IIHH

42 h I
o 1= = st
i =i
@ @ @ @ ' U 1]
' DRIVE-CLiQ Extension (opcional) Conector de cierre
! Cable de potencia /
@ Control Unit 8
@ Control Unit | Hybrid Cabinet Bushing I [] (] f'
@ Smart Line Module | (opcional) f f — il
f | ]
(@) AM 600 | i i o

Principio de una topologia SINAMICS S120M
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Servoaccionamento descentralizado SINAMICS S120M

| Integracion

W DC24V
O DRIVE-CLIQ i

= ]]:r,!- 000000000)000000000 0000 {0000000) .

0 |:|| [C7J] 000000000 | 0000000004000 HHIlblLIHH @ Control Unit

] 0 <> @ Line Module
= H @ Single Motor Module
Onti Bc d =1 = @ Double Motor Module

i i6 ion Boar
Alimentacion P g @ Adapter Module AM 600
Terminal Modules - o

[l Cable de datos I Cable hibrido

Herramientas PC
SIZER, STARTER

Il Cable de potencia
MOTION-CONNECT

[ DRIVE-CLIQ
MOTION-CONNECT

=

[

Cable de entrada
3 AC 380...480 V

= ‘1;
: . Motor asincrono con
Filtro de red Active interfaz DRIVE-CLIQ J‘_D

Interface
Module = 1-|J::

Motores sincronos con
interfaz DRIVE-CLIQ

j
-
—
G_D211_ES_00301a

Accionamientos descentralizados

Integracion de SINAMICS S120M en el sistema de accionamiento SINAMICS S120

Sistema modular para tareas de accionamiento complejas Arquitectura del sistema con unidad de regulacién central:
SINAMICS S120 resuelve tareas de accionamiento complejas En SINAMICS S120, la inteligencia del accionamiento y las fun-
para un amplio abanico de aplicaciones industriales y por eso ciones de regulacion se agrupan en los médulos denominados
ha sido desarrollado en forma de sistema modular. De este Control Unit. Para ello dominan tanto la regulacion vectorial como
modo, el usuario puede elegir entre un gran numero de compo-  la servoregulacion, al igual que el control por U/f. Ademas, ejecu-

nentes y funciones plenamente compatibles entre si para formar tan operaciones de regulacion de velocidad y de par para todos
la combinacion exacta que mejor responde a sus necesidades.  los ejes, asi como otras funciones que requieren inteligencia. Los
vinculos compartidos por todos los ejes se pueden implementar
en un solo componente y se configuran en la herramienta de
puesta en marcha STARTER con un simple clic del ratén.

SIZER for Siemens Drives, la potente herramienta de configura-
cién, ayuda a seleccionar y calcular la configuracion ideal del
accionamiento.

SINAMICS S120 soporta de forma éptima:
* Motores sincronos y asincronos par, posicionamiento

* Motores lineales y motores torque * Funciones inteligentes de arranque para rearranque
¢ SINAMICS S120M automatico tras un corte de corriente

e Sistema BICO para interconectar por software las E/S
digitales asociadas a los accionamientos para adaptar
comodamente el sistema al entorno de la maquina.
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. Integracién (continuacion)

e Funciones de seguridad integradas para implementar
racionalmente filosoffas de proteccion

e Unidad de alimentacién/realimentacion regulada para
minimizar las repercusiones sobre la red y para recuperar
energia al frenar ejes y para lograr una mayor robustez contra
fluctuaciones en la red de alimentacion.

DRIVE-CLIQ, la interfaz digital que une los componentes
SINAMICS

Los componentes de SINAMICS S120, incluyendo motores y
encoders, estan unidos entre si por medio de la interfaz serie
DRIVE-CLIQ. La ejecucion homogénea de cables y conectores
reduce la cantidad de piezas y los gastos de almacén. Para
poder usar motores no listados o de terceros y para aplicacio-
nes de modernizacion se ofrecen evaluaciones de encoder en-
cargadas de convertir a DRIVE-CLIQ las sefiales de encdders
convencionales.

Placa de caracteristicas electrénica en todos los componentes

Una importante parte para la interconexion digital en el seno del
sistema SINAMICS S120 son las placas electrénicas de caracte-
risticas que incorpora cada componente. A través de la conexion
DRIVE-CLIiQ permiten reconocer automaticamente todos los com-
ponentes presentes en un conjunto. Esto evita tener que introducir
a mano los datos durante la puesta en marcha o al reemplazar
algo; consecuencia: una puesta en marcha ain mas segural

La placa de caracteristicas electrénica contiene todos los datos
técnicos relevantes del componente en cuestion. En los motores,
por ejemplo, son los parametros del esquema eléctrico equiva-
lente y las caracteristicas del encdder que llevan incorporado.
Ademas de los datos técnicos, la placa electrénica de caracteris-
ticas incluye también datos logisticos como el codigo del fabri-
cante, la referencia y un nimero de identificacion. Estos datos se
pueden visualizar electronicamente tanto a nivel local como por
telediagndstico; por eso es posible identificar en todo momento y
de forma inequivoca todos los componentes utilizados en una ma-
quina, lo cual facilita en gran medida las tareas del servicio téc-
nico.

Datos para selecciéon y pedidos

Referencia
6SL3555-2BC10-0AA0

Denominacion
Adapter Module AM600

Para conectar SINAMICS S120M a
SINAMICS S120

Unidad de accionamiento descentralizada

Compuesta por servomotor sincrono 1FK7
con Motor Module integrado y encéder
absoluto multivuelta

® Altura de eje 36
e Altura de eje 48 corto

6SL3532-6DF 71 - OREE
6SL3540-6DF 71 - OREE
6SL3542-6DF 71 - OREE
6SL3562-6DF 71 - OREE
6SL3563-6DF 71 - OREE

e Altura de eje 48 largo
* Altura de eje 63 corto
® Altura de eje 63 largo

Chavetero sin freno de mantenimiento A
con freno de mantenimiento B
Eje liso sin freno de mantenimiento G
con freno de mantenimiento H
Grado de P65 1
proteccion vy
retén IP67 2
Cable hibrido MOTION-CONNECT 6FX8002-7HY mm- . . . . ")
Contiene cable de sefiales y de potencia
Sentido de  lado LCA (detras) / 00
salida lado LCA (detras)
lado LCA (detréas) / 11
lado LA (delante)
lado LA (delante) / 22
lado LA (delante)
Accesorios

Hybrid Cabinet Bushing 6SL3555-2DA00-0AA0

Pasatapas de armario

DRIVE-CLiQ Extension

Necesario para mas de seis unidades de
accionamiento descentralizado y segunda
Control Unit

6SL3555-0AA00-6AB0

Perno distanciador 6SL3462-1CC00-0AA0

(4 unidades)

El calado del Adapter Module AM600, forma
Booksize Compact, aumenta en caso de
montaje sobre estos pernos distanciadores
de manera que en un conjunto de acciona-
miento se pueda integrar la forma Booksize.

") Se necesita el complemento a la referencia para los codigos de longitud.

Denominacion Complemento a la

referencia
Cddigos para longitudes de cables confeccionados
6FX8002-7HY..- E M H N

Om 1
100 m 2

Om
10m
20m
30m
40 m
50 m
60 m
70m
80 m
90m

om
im
2m
3m
4m
5m
6m
7m
8m
9m

ACIOTMMOOW>

ACIOTMMOUO >

om
0,1m
0,2m
0,3m
0,4m
0,5m

0,6 m
0,7m
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Definicién de longitudes en cables confeccionados
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Cable con conector confeccionado en ambos extremos
Tolerancia:

e | ongitud de cable hasta 10 m: + 2 %

® |Longitud de cable a partirde 10m: £ 1 %
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Sistema de accionamiento SINAMICS S120
Forma Booksize

Servoaccionamento descentralizado SINAMICS S120M

. Datos técnicos (continuacion)

Adapter Module AM600 6SL.3555-2BC10-0AA0 Adapter Module AM600 6SL.3555-2BC10-0AA0
Tension de red 3AC380...480V £10 % Potencia asignada, eléctrica 14,7 kW
(en servicio -15 % <1 min) con una tensién del circuito intermedio
Frecuencia de red 47 ...63 Hz de 600V DC
Ali i6n de el snica d Pérdidas totales 0,06 kW
imentacion de electronica de incluidas las de la electrénica
control (entrada)
Longitud minima de cable al eje 1 3m

e Tension de la electronica de control 24V DC -15 ... +20 %

Forma constructiva Booksize Compact

¢ Intensidad de la electrénica de control 20 A —
« Intensidad maxima admisible de 20 A Grado de proteccién 1720

barras de 24 V Temperatura ambiente en servicio, 0...40°C,

: ., - p adm. >40 ... 55 °C, ver Caracteristicas
Alln_ientacwn de electronica de linea de derating de los Line Modules
(salida)
® Alimentacion de electronica de 48V DC Dimensiones

control ® Anchura 75 mm
* Potencia asignada Py R 0,45 kW e Altura 270 mm
e Intensidad de salida 10A ¢ Profundidad 224 mm
Alimentacion del circuito intermedio Peso, aprox. 3,2 kg
® Tension del circuito intermedio 510 ... 720V DC
¢ Intensidad de salida asignada Iy 25 A
* Intensidad con carga basica fyag 213A
¢ Intensidad S6 /s 40 % 30 A
* Intensidad de pico /iy 50 A
e Capacidad del circuito intermedio 705 pF +20 %
¢ Intensidad maxima admisible de las 100 A

barras del circuito intermedio
Unidad de accionamiento descen- 6SL.3532- 6SL.3540- 6SL.3542- 6SL.3562- 6SL.3563-
tralizada (servomotor sincrono con 6DF71-0R.. 6DF71-0R.. 6DF71-0R.. 6DF71-0R.. 6DF71-0R..
Motor Module y encéder)

Forma constructiva IM B5 IM B5 IM B5 IM B5 IM B5
IM V1 IM VA1 IM V1 IM VA1 IM V1
IM V3 IM V3 IM V3 IM V3 IM V3
Forma de refrigeracion Conveccion Conveccién Conveccion Conveccién Conveccion
superficial superficial superficial superficial superficial
Temperatura ambiente en servicio, G -15 ... +40 -15 ... +40 -15 ... +40 -15 ... +40 -15 ... +40
adm. >40...55°C >40 ... 55 °C >40...55°C >40 ... 55°C >40...55°C
con derating con derating con derating con derating con derating
Altitud de instalacion, max. m 1000 1000 1000 1000 1000
Nivel de presion sonora dB 55 55 55 65 65
LpA(1 m) segun DIN EN ISO 1680,
max. tolerancia +3 dB
Resistencia a vibraciones en servicio Clase 3M3 Clase 3M3 Clase 3M3 Clase 3M3 Clase 3M3
segun |IEC 68-2-6, EN 60721 parte 3-0
y parte 3-3
e Elongacion constante en el rango de mm 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5
frecuencia 2 ... 9 Hz
® Aceleracion constante en el rango de 05xg 05xg 05xg 05xg 05xg
frecuencia 10 ... 200 Hz
Resistencia a choques en servicio Clase 3M3 Clase 3M3 Clase 3M3 Clase 3M3 Clase 3M3
segun EN 60721 parte 3-0 y parte 3-3
® Aceleracion de pico, méax. 7xg 7xg 7xg 7xg 7xg
e Duracion del choque ms 22 22 22 22 22
Grado de proteccion
e Estandar P54 P65 P65 P65 P65
(IP65 en
preparacion)
® Opcional P67 P67 P67 P67 P67
Peso, aprox.
® Sin freno kg 41 53 71 11,9 13,9
e Con freno kg 4.5 6 7,8 13,3 15,3

" Solo aplicable a la tension de entrada de la electrénica >26,5 V.
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Sistema de accionamiento SINAMICS S120
Forma Booksize

Servoaccionamento descentralizado SINAMICS S120M

. Datos técnicos (continuacion)

Unidad de accionamiento descen-

tralizada (servomotor sincrono con

Motor Module y encéder)
Servomotor sincrono

6SL3532-
6DF71-0R..

6SL.3540-
6DF71-0R..

6SL3542-
6DF71-0R..

6SL.3562-
6DF71-0R..

6SL.3563-
6DF71-0R..

Altura de eje 36 48 corto 48 largo 63 corto 63 largo
Velocidad asignada min"" 3000 3000 3000 3000 3000
Velocidad, max. min”’! 9000 9000 6400 5600 6400

Par asignado Nm 0,8 1,05 1,8 2,7 2,2

Par, max. Nm 3 49 10 19,3 27

Par a rotor parado Nm 1 1,3 2,5 B 71
Intensidad a rotor parado A 1,4 1,9 1,8 8,15 5
Momento de inercia

e Sin freno kgm? 0,065 x 1078 0,16 x 10 0,29 x 107 1,12 x 1078 1,47 x 1078
* Con freno kgm? 0,075 x 1078 0,192 x 103 0,32 x 107 1,22 x 1078 1,57 x 108
Rigidez torsional del eje Nm/rad 4100 13000 11400 26500 25000

Motor Module

Alimentacion de electrénica de VDC 48 48 48 48 48

control

Potencia absorbida, max. W 12 12 12 12 12

alimentacion electrénica control

Consumo del freno W 10 15 15 20 20

Tension nominal del circuito vVDC 600 600 600 600 600

intermedio

Tension del circuito intermedio vDC 510..720 510 ... 720 510 ... 720 510 ... 720 510 ... 720

Tension de salida VAC 0..0,717 x 0..0,717 x 0..0,717 x 0..0,717 x 0..0,717 x
tension del circuito  tension del circuito  tensién del circuito  tensién del circuito  tensién del circuito
intermedio intermedio intermedio intermedio intermedio

Desconexion por sobretension VDC 820 +2 % 820 £2 % 820 +2 % 820 £2 % 820 +2 %

Desconexion por subtension VDC 3802 % 380 £2 % 380 £2 % 380 £2 % 380 £2 %

Intensidad maxima admisible del A 25 25 25 25 25

circuito intermedio

Capacidad del circuito intermedio uF 24 24 48 48

Frecuencia de pulsacion kHz 4 4 4 4

Intensidad de salida

¢ Intensidad de salida asignada /y A 1,2 1,7 1,4 1,9 2

e Intensidad con carga basica /psg A 1,1 2,5 2 1,4 1,5

e Intensidad S6 /g 40 % A 1,7 1,3 11 2,8 2,9

* Intensidad de pico /sy A 4,5 7,7 7,6 14 21

Temperatura en superficie °C <100 <100 <100 <100 <100

Encéder (encéder absoluto AM20DQI)

Resolucion por vuelta

bits

20

20

20

20

20

Zona de desplazamiento
(multivuelta)

Vueltas 4096

4096

4096

4096

4096

Cable hibrido B6FX8002-7HY..-....
Seccion mm?2 4
Longitud de la linea por Adapter m 100
Module AM600, max.

Intensidad soportable, max. A 25

. Mas informacion

Para mas informacion, visite la pagina web
www.siemens.com/sinamics-s120m
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Sistema de accionamiento SINAMICS S120
Forma Chassis

| Sinopsis

La Control Unit estéa enchufada en el Power Module y, ademéas
de toda la inteligencia para regulacioén, contiene todas las inter-
faces del accionamiento para la comunicacion superior y la
integracion de componentes de ampliacion.

TR

Line Modules

Los Line Modules contienen la alimentacion de red central para
el circuito intermedio de tension continua. Para los diferentes
perfiles de aplicacion se puede elegir entre varios Line Modules:

e Basic Line Modules
e Smart Line Modules
e Active Line Modules

Basic Line Modules

Los Basic Line Modules son apropiados solo para alimentacion
desde la red, es decir, no pueden devolver energia a la red
cuando el motor actia como generador. Si se regenera energia,
por ejemplo, al frenar, ella debe transformarse en calor con un
Braking Module y una resistencia de freno.

Opcionalmente se puede instalar un filtro de red para respetar
los limites especificados en la norma EN 61800-3, categoria C2.

Interruptor- Filtrode Bobinade Basic Line
seccionador y red red Module

La perfecta adaptacion del sistema de accionamiento ) ftus'b'ets o
SINAMICS S120 a las més diversas tareas es posible gracias a gufgﬁztf’crs:
la separacion de la unidad de potencia y la unidad de regula-
cion (Control Unit). e

» . 5 , . —thEl—f———I_ Huaas H B
Esta dltima se selecciona en funcion del numero de acciona- = ————
mientos que se van a regular y la potencia requerida; las unida- ‘| |‘
des de potencia responden a las demandas requeridas de S _

realimentacion o intercambio de energia. La conexion entre la rincioal Motor
Control Unit y la unidad de potencia se establece con toda Sl Module ~
facilidad a través de DRIVE-CLIQ, la interfaz digital del sistema.

Los equipos disponibles en forma Chassis son los siguientes:

* Power Modules

¢ Basic Line Modules

¢ Smart Line Modules (sélo en la variante con refrigeracion por ~ Smart Line Modules

G_D211_ES_00032a

aure) , Los Smart Line Modules pueden alimentar energia desde la red
¢ Active Line Modules y devolverla a la misma. El Braking Module y la resistencia de
e Active Interface Modules frenado sélo son necesarios cuando se requiere frenar directa-

mente los accionamientos incluso en caso de producirse un

* Motor Modules corte eléctrico (sin posibilidades de realimentacioén). Para la

Power Modules alimentacion con un Smart Line Module se necesita la corres-
] ) i ) ) i pondiente bobina de red.
La variante mas sencilla de un sistema de accionamiento Opcionalmente se puede instalar un filtro de red para respetar
SINAMICS 5120 consta de una Control Unit CU310-2'y un los limites especificados en la norma EN 61800-3, categoria C2.
Power Module.
En los Power Modules especialmente disefiados para acciona- Interruptor-  Filtrode ~ Bobina  Smart Line
mientos individuales sin realimentacion a la red, la seccion de seccionador  red de red Module
entrada (alimentacion) dellado de lared y la unidad de potencia y fusibles
del lado del motor estan reunidas en un solo equipo. x
PO A A L] < ”
S L HooaoH] S
—'_
Contactor de puenteo Motor = s
Control ODRIVE-CLIQ |~ Power Lzl -5
Unit Module &
o §\
3 ©
;I
M s
3~ S|
o

Cuando el accionamiento devuelve energia, ésta se transforma
en calor mediante resistencias de freno.
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Sistema de accionamiento SINAMICS S120
Forma Chassis

. Sinopsis (continuacion)

Active Line Modules

Los Active Line Modules pueden alimentar energia desde la red
y devolverla a la misma. El Braking Module y la resistencia de
frenado solo son necesarios cuando se requiere frenar directa-
mente los accionamientos incluso en caso de producirse un
corte eléctrico (sin posibilidades de realimentacion).

Al contrario que los Basic Line Modules y los Smart Line Modules,
los Active Line Modules generan una tension en corriente conti-
nua regulada, que se mantiene constante independientemente
de las fluctuaciones de la tension de red cuando ésta se mueve
dentro de los limites de tolerancia admisibles. Los Active Line
Modules toman de la red una corriente con onda casi senoidal y
no la contaminan con corrientes armoénicas perjudiciales. Todos
los componentes necesarios para el funcionamiento de un Active
Line Module estan integrados en el Active Interface Module.
Opcionalmente se puede instalar un filtro de red para respetar los
limites especificados en la norma EN 61800-3, categoria C2.

Interruptor-seccionador  Fijtro Active Active Line
y fusibles o interruptor  de red Interface Module
automatico Module

*jEﬁ_ S J@

Motor
Module

G_D211_ES_00035b

Motor Modules

El Motor Module lleva integrados un circuito intermedio de
tension y un ondulador para alimentar un motor.

Control O DRIVE-CLIQ

Unit

Line Motor
Module Module

G_D211_XX_00043

Los Motor Modules han sido desarrollados para accionamientos
multieje y estan controlados por una Control Unit CU320-2 o una
Control Unit SIMOTION D. Los Motor Modules estan conectados
por medio del circuito intermedio DC.

A través del circuito intermedio de corriente continua se alimen-
tan uno a mas Motor Modules con energia para los motores.
Estos pueden ser tanto motores sincronos como motores asin-
Cronos.

El circuito intermedio de corriente continua que comparten per-
mite que haya una compensacion de energia entre los Motor
Modules, es decir, cuando un Motor Module esté funcionando
en régimen generatriz, la energia recuperable puede ser absor-
bida por otro Motor Module que esté funcionando en régimen
motriz. El circuito intermedio es alimentado por un Line Module
con la tension de red.

Control Units

Las Control Units tienen incorporada la regulacion inteligente
para todos los ejes de accionamiento integrados en el conjunto
multieje. Ademas, también tienen entradas y salidas para fun-
ciones asociadas al accionamiento e interfaces para la comuni-
cacion con PLC o controladores de jerarquia superior. La gama
de Control Units incluye modelos con diferentes niveles de
funcionalidad y rendimiento.

Componentes del sistema

Con la seleccién de Control Unit y Power Module o Line Module
y Motor Modules se determina la estructura del sistema de
accionamiento. Los componentes adicionales permiten adaptar
perfectamente el sistema a la tarea de accionamiento para la
que esté destinado.

Los componentes se dividen en:

e Componentes para el lado de la red (por ejemplo, bobinas
de red, filtros, etc.)

e Componentes del circuito intermedio (por ejemplo, Braking
Modules y resistencias de freno)

e Componentes para el lado del motor (por ejemplo, bobinas
de motor vy filtros du/dt tipo plus VPL, filtros senoidales)

e Componentes complementarios del sistema (por ejemplo,
Terminal Modules, Operator Panel y Communication Boards)

¢ Integracion del sistema de encéder para conectar
diferentes tipos de encdder a SINAMICS S120

DRIVE-CLiQ, la interfaz digital que une los componentes
entre si

Los componentes de SINAMICS S120, incluidos los motores y
encoders, estan dotados de la potente interfaz de sistema
DRIVE-CLIQ.

DRIVE-CLIQ permite, p. e]., conectar los Line Modules y Motor
Modules a la Control Unit, asi como los Terminal Modules y
Sensor Modules al sistema de accionamiento, con toda facilidad
y eficacia. Los motores equipados con esta interfaz también se
pueden integrar directamente en el sistema de accionamiento.

Para poder usar motores no listados o de terceros y para aplica-
ciones de modernizacion se ofrecen médulos dedicados
(denominados Sensor Modules) encargados de convertir a
DRIVE-CLIQ las sefiales de encéders convencionales.

La placa electronica de caracteristicas

Una importante parte para interconexion digital en el seno del
sistema SINAMICS S120 son las placas electrénicas de carac-
teristicas que incorpora cada componente. A través de la cone-
xion DRIVE-CLIQ permiten reconocer automaticamente todos
los componentes presentes en un conjunto.

La placa de caracteristicas electrénica contiene todos los datos
técnicos relevantes del componente en cuestion. Ademas de
los datos técnicos, la placa electrénica de caracteristicas in-
cluye también datos logisticos como el cédigo del fabricante, la
referencia y un nimero de identificacion. Estos valores se pue-
den visualizar electronicamente tanto a nivel local como por
telediagndstico; por eso es posible identificar en todo momento
y de forma inequivoca todos los componentes utilizados en una
maquina, lo cual facilita en gran medida las tareas del servicio
técnico.
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Sistema de accionamiento SINAMICS S120
Forma Chassis

. Sinopsis (continuacion)
Modulos con revestimiento conformado

Los siguientes equipos estan dotados de serie con médulos
barnizados:

e Equipos con forma Blocksize

Equipos con forma Booksize

Equipos con forma Chasis

Control Units

Sensor Modules

Terminal Modules

Advanced Operator Panel (AOP30)

El recubrimiento de las tarjetas de circuito impreso protege los
componentes SMD que sean sensibles a los efectos de los
gases nocivos, el polvo quimicamente activo y la humedad.

Barras niqueladas

Todas las barras de cobre utilizadas estan niqueladas a fin de
conseguir la mayor resistencia posible a los efectos ambientales
externos. Ademas, asi ya no es necesario limpiar los contactos de
las conexiones del cliente cuando las barras estan desnudas.

Nota:

Es posible que en algunos componentes haya partes de las
barras de cobre que, por motivos técnicos, no estén completa-

. Funciones

Comunicacion con el control superior y el regletero de
bornes del cliente

Como interfaz de cliente se ofrece para tareas de control supe-
rior una interfaz de comunicacién PROFIBUS o PROFINET de
serie en la Control Unit CU320-2, asi como ampliaciones tales
como el Terminal Module TM31, el Terminal Board TB30 y médu-
los para la comunicacién via CANopen o EtherNet/IP.

Estas interfaces permiten la conexién al control superior me-
diante sefnales analdgicas y digitales, asi como el acoplamiento
de equipos adicionales.

Més detalles en el manual de configuracion SINAMICS Low
Voltage.

Funciones de control y regulacion

SINAMICS S120 tiene una regulacion vectorial dindmica y
sumamente precisa (objeto de accionamiento de tipo VECTOR)
0 una regulacion servo con elevada dinamica (objeto de
accionamiento de tipo SERVO).

Funciones de software y de proteccion

A continuacion se exponen las funciones de software disponi-
bles de serie:

mente niqueladas.

Funciones de software
y de proteccion

Especificacion de consigna

Descripcion

La consigna se puede especificar tanto a nivel interno como externo; a nivel interno, en forma de valor fijo, consigna de poten-
ciémetro motorizado o de marcha a impulsos (modo JOG) y, a nivel externo, a través de la interfaz de comunicacién o una
entrada analégica. La consigna fija interna y la consigna del potenciémetro motorizado se pueden conmutar o ajustar desde
todas las interfaces por medio de comandos.

Identificacion del motor

La funcién de identificacion automatica del motor permite acelerar y simplificar la puesta en marcha asi como optimizar la
regulacién del accionamiento.

Generador de rampa

Un cémodo generador de rampas con tiempos de aceleracion y deceleracion ajustables por separado, asi como tiempos de
redondeo ajustables para los rangos de velocidad inferior y superior permite acelerar y frenar el accionamiento sin sacudidas.
Con ello se consigue un buen seguimiento de la consigna de velocidad y se contribuye a proteger los 6rganos mecanicos.
Para la parada rapida existe la posibilidad de parametrizar por separado la rampa de frenado.

Regulador de V¢ max

El regulador de Ve max impide autométicamente sobretensiones en el circuito intermedio (p. ej. cuando la rampa de frenado
estd ajustada demasiado breve). Como consecuencia se puede prolongar dado el caso el tiempo de deceleracion ajustado.

Nota: Esta funcién solo puede resultar util en aplicaciones monoeje.

Respaldo cinético (KIP)

Esta funciéon permite aprovechar la energia cinética de los elementos mecanicos en giro por inercia para respaldar el circuito
intermedio cuando se producen cortes de red de corta duracién. El convertidor sigue funcionando mientras el motor genere
energia con su movimiento y la tensién del circuito intermedio no caiga por debajo del umbral de corte. Si la tensién de la red se
restablece dentro de este intervalo, el accionamiento vuelve a acelerarse sin saltos hasta alcanzar la consigna de velocidad.

Rearranque automatico

La funcién de rearranque automatico hace que el accionamiento arranque cuando vuelva la tensién después de un corte de
red y que se alcance la consigna de velocidad ajustada.

Rearranque al vuelo

La funcioén de rearranque al vuelo ofrece la posibilidad de conectar el convertidor a un motor que todavia esté girando. La
medida de tension opcional con el VSM10 permite reducir considerablemente el rearranque al vuelo en maquinas asincronas
de gran envergadura al suprimirse el tiempo necesario para la desmagnetizacién del motor.

Regulador tecnolégico (PID)

El modulo de funcion Regulador tecnolégico (regulador PID) sirve para llevar a cabo, por ejemplo, regulaciones de nivel o de
caudal y regulaciones de tiro complejas. En este contexto, la accién D existente puede actuar tanto sobre el error de regula-
cion como sobre el valor real (ajuste de fabrica). Las acciones P, | y D se ajustan por separado.

Bloques de funcién libres
(FFB)

Los blogues de funcién de libre programacion permiten implementar con toda facilidad funciones légicas y aritméticas para
controlar el accionamiento SINAMICS. La programacioén se puede realizar desde el panel de mando o con la herramienta de
puesta en marcha STARTER.

Drive Control Chart (DCC)

Drive Control Chart (DCC) amplia la posibilidad de configurar funciones tecnolégicas para SINAMICS de la forma mas f&cil
posible. La librerfa de bloques comprende una gran seleccion de bloques de regulacion, célculo y I6gica, asi como funciones
mas amplias de control y regulacién. El cémodo editor DCC permite una configuracion grafica de facil manejo y una represen-
tacion clara de las estructuras técnicas de regulacién, asi como una elevada reutilizacién de esquemas ya creados. DCC es
un add-on para la herramienta de puesta en marcha STARTER (ver el apartado Herramientas de ingenieria).

SINAMICS Technology
Extensions (SINAMICS TEC)

SINAMICS TEC son tecnologias o funciones configurables de Siemens que amplian adicionalmente las funciones de firmware.
Las extensiones resuelven tareas de alto rendimiento y especificas de aplicaciones concretas en diversos ambitos como, por
ejemplo, en transelevadores.

Mas informacion sobre Technology Extensions (TEC) en el apartado "Funciones tecnolégicas".

Integracién de It para la
proteccion del motor

En el modelo de motor implementado en el software del convertidor se calcula la temperatura del motor en base a la carga y
velocidad momenténeas. Una medicion méas exacta de la temperatura, que considere la influencia de la temperatura
ambiente, se puede realizar directamente con sensores KTY84 en el devanado del motor.

Evaluacion de la tempera-
tura del motor

Proteccién del motor mediante evaluacion de un sensor de temperatura KTY84, Pt1000, PTC o Pt100. Si se usa un sensor de
temperatura KTY84, se pueden ajustar los valores limite para alarma o desconexion. Si se emplea un termistor PTC se puede
definir la reaccion cuando éste se dispare (alarma o desconexion).

Antibloqueo del motor

Esta funcion detecta el bloqueo de un motor y lo desconecta por fallo para protegerlo de una posible sobrecarga térmica.
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Sistema de accionamiento SINAMICS S120
Forma Chassis

. Funciones (continuacion)

Funciones de software
y de proteccién

Descripcion

Secuenciador de freno "Secuenciador de freno simple" para controlar frenos de mantenimiento:

El freno de mantenimiento permite asegurar los accionamientos en estado desconectado contra movimientos involuntarios.

Maédulo de funcién "mando avanzado de freno" para un mando complejo de frenos para, p. €j., frenos de mantenimiento
de motor y de servicio:
En frenos con respuesta, el mando avanzado de freno reacciona a los contactos de respuesta de los frenos.

Proteccion de escritura Proteccioén de escritura para impedir una modificacién accidental de los pardmetros ajustados (sin contrasefa).

Proteccion de know-how Proteccién de know-how para codificar datos almacenados; por ejemplo, protecciéon del know-how de configuracion y

proteccién contra una posible modificacién y copia (con contrasefa).

Servidor web El servidor web integrado ofrece en sus paginas web informacion acerca de la unidad de accionamiento. El acceso se

realiza desde un navegador web mediante transferencia no segura (http) o segura (https).

Proteccion de la etapa de potencia

Proteccion de la etapa
de potencia

Descripcion

Vigilancia de defectos a
tierra en el lado de salida

Vigilando la intensidad total se detectan defectos a tierra en el lado de salida provocando una desconexién por fallo en redes
con neutro a tierra.

Proteccion electrénica
contra cortocircuitos en
el lado de salida

Esta funcion sirve para detectar cortocircuitos por el lado de salida (p. ej. en los bornes de salida del convertidor, en el cable
que va al motor o en la caja de bornes del motor) haciendo que el convertidor se desconecte por "fallo”.

Proteccidon contra sobre-

Al alcanzarse el umbral de sobretemperatura, primero se sefializa una alarma. Si la temperatura sigue aumentando, puede
cargas térmicas

producirse o una desconexioén o una adaptacion automatica de la frecuencia de pulsacién o de la intensidad de salida para
que disminuya la carga térmica. Una vez eliminada la causa del fallo (p. ej. mejorando la refrigeracion) se retoman automati-
camente los valores de servicio originales.

. Datos técnicos

A continuacién se exponen las principales directivas y normas en las que se basa el sistema de accionamiento incorporado en chasis
SINAMICS S120 y que se han de tener en cuenta para garantizar la seguridad funcional y operativa asi como la compatibilidad
electromagnética.

Directivas europeas Normas europeas (continuacion)

2014/35/UE Directiva de Baja Tension: EN 61508-1 Seguridad funcional de los sistemas eléctricos/
Directiva del Parlamento Europeo y del Consejo del electronicos/electronicos programables relacionados
26/02/2014 sobre la armonizacion de las legislacio- con la seguridad
nes de los Estados miembros en materia de comer- Parte 1: Requisitos generales
ializacio ial sléctr ’ i
gfnlZdae(ig;n?:aggﬁirﬁngseggIf&g%ﬁ'?ﬁf&: \L/Jgr|szi%rns)e EN 61800-2 Accionamientos eléctricos de potencia de velocidad
variable
2014/30/UE Directiva sobre compatibilidad electromagnética Parte 2: Requisitos generales. Especificaciones de
(CEM): dimensionamiento para sistemas de accionamiento
Directiva del Parlamento Europeo y del Consejo del de potencia en corriente alterna y baja tension con
26/02/2014 sobre la armonizacion de las legislacio- frecuencia variable.
los E i i i- - - - - -
Bﬁ%gg ;thféi?:&ngtlﬁ:n;t()rﬁsesg \r;;?;(iagr%de compat EN 61800-3 Accionamientos eléctricos de potencia de velocidad
variable
2006/42/CE Directiva sobre maquinas: Parte 3: Requisitos relativos a CEM incluyendo
Directiva del Parlamento Europeo y del Consejo del métodos de ensayo especificos
17.05.2006 sob Aqui | dificacié - - - - :
de la Directi?/z égﬁg}gﬁ?ﬁig’vg%;ﬁér:f fiicacion EN 61800-5-1 Accionamientos eléctricos de potencia de velocidad
variable
Normas europeas Parte 5: Requisitos de seguridad
EN ISO 3744 Acustica: determinacion del nivel de potencia acus- Parte 1: Requisitos eléctricos y térmicos
tica y el nivel de energfa acustica de las fuentes de EN 61800-5-2 Accionamientos eléctricos de potencia de velocidad

ruido a partir de la medicion de la presién acustica;
método de superficie envolvente, clase de precision
2, para un campo de resonancia fundamentalmente
libre sobre una superficie plana reflectante

EN ISO 13849-1

Seguridad de las maquinas: partes de los sistemas

variable
Parte 5-2: Requisitos de seguridad: Seguridad
funcional (IEC 61800-5-2: 2007)

Normas norteamericanas

de mando relativas a la seguridad UL 508A Industrial Control Panels
Parte 1: Principios genera'les de disefio UL 508C Power Conversion Equipment
(ISO 13849-1: 2006) (sustituye a EN 954-1) - - - - -
- - — UL 61800-5-1 Accionamientos eléctricos de potencia de velocidad
EN 60146-1-1 Convertidores de semiconductores: Especificacio- variable, Parte 5-1: Requisitos de seguridad —
nes comunes y convertidores conmutados por red Eléctricos, térmicos y energéticos
Parte 1-1: Especificaciones de los requisitos técnicos
basicos CSA C22.2 No. 14 Industrial Control Equipment
EN 60204-1 Seguridad de las maquinas: Equipamiento eléctrico Certificados de aptitud
de las maquinas " ’
. e cULus, cURus Ensayo por parte de UL (Underwriters Laboratories,
Parte 1: Requisitos generales www.ul.com) conforme a las normas UL y CSA
EN 60529 Grados de proteccion proporcionados por las

envolventes (codigo IP)
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. Datos técnicos

Datos técnicos generales

Siempre que no se indique lo contrario, los siguientes datos técnicos son validos para todos los componentes del sistema de
accionamiento en chasis SINAMICS S120, refrigerado por aire.

Datos eléctricos

Tensiones nominales

3 AC 380 ... 480 V +10 % (-15 % <1 min)
3 AC 500 ... 690V £10 % (-15 % <1 min)

Esquemas de red

Redes con neutro a tierra (TN/TT) o redes con neutro aislado (IT)

Frecuencia de red

47 ... 63 Hz

Categoria de sobretension

Il segun EN 61800-5-1

Alimentacion de electrénica de control

24V DC, -15% +20%
ejecutado como circuito MBTP/PELV segun EN 61800-5-1
Masa = polo negativo puesto a tierra a través de la electrénica

Intensidad de cortocircuito asignada
segun IEC, con los fusibles o interruptores auto-
maticos indicados

o 1,1 ... 447 kW 65 KA
® 448 ... 671 KW 84 kA
® 672 ... 1193 kW 170 KA
® >1194 kW 200 KA
Corriente asignada de cortocircuito SCCR

(Short Circuit Current Rating)

segun UL508C (hasta 600 V), con los fusibles o
interruptores automaticos indicados

o 1,1 ... 447 kW 65 KA
® 448 ... 671 kW 84 kA
® 672 ... 1193 kW 170 KA
® >1194 kW 200 KA

Método de regulacion

Servorregulacion/regulacion vectorial con y sin encéder o control por U/f

Velocidades fijas

15 velocidades fijas méas 1 velocidad minima, parametrizables
(predeterminado: 3 consignas fijas mas 1 velocidad minima, seleccionables con el regletero de
bornes/PROFIBUS/PROFINET)

Rangos de velocidad inhibibles

4, parametrizables

Resolucion de consigna

0,001 min™! digital (14 bits + signo)
12 bits, analégico

Régimen de frenado

Con Active Line Modules y Smart Line Modules, operacion en cuatro cuadrantes de serie
(realimentacién a la red).

Con Basic Line Modules, operacién en dos cuadrantes de serie, frenado con un chopper de freno
opcional o, alternativamente, con un Motor Module.

Datos mecanicos

Grado de proteccion

IPO0 o IP20, depende del tipo

Clase de proteccion

| segun EN 61800-5-1

Proteccidon contra contactos directos

EN 50274 / Regulacion 3 de la DGUV si se utiliza correctamente

Forma de refrigeracion

Refrigeracion por aire reforzada AF segin EN 60146
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. Datos técnicos (continuacion)

Condiciones ambientales Almacenamiento " Transporte i) m

Temperatura ambiente

-25 ... +55°C

Clase 1K4
segun EN 60721-3-1

25 .. +70°C

Clase 2K4
segun EN 60721-3-2

Componentes Power Modules,
Line Modules y Motor Modules
lado red:

0 ... 40 °C sin derating

Hasta 55 °C, ver los datos de
derating

Control Units, componentes de
sistema complementarios y
Sensor Modules:

0 ... 55 °C (funcionando en
armario eléctrico)

Componentes del circuito inter-
medio y componentes lado motor:
0..55°C

Humedad relativa del aire 5..9 % 5..95%a40°C 5.9 %

Np se admite condensacion, agua proyectada Clase 1K4 Clase 2K3 Clase 3K3

ni hielo (EN 60204, parte 1) segun EN 60721-3-1 segun EN 60721-3-2 segun EN 60721-3-3
Clase climatica/sustancias quimicas Clase 1C2 Clase 2C2 Clase 3C2
contaminantes segun EN 60721-3-1 segun EN 60721-3-2 segun EN 60721-3-3
Agentes organicos/biolégicos Clase 1B1 Clase 2B1 Clase 3B1

segun EN 60721-3-1

segun EN 60721-3-2

segun EN 60721-3-3

Grado de contaminacion 2 segun EN 61800-5-1

Hasta 2000 m s.n.m. sin derating
>2000 m s.n.m., ver los datos de derating

7 Resistencia mecanica Almacenamiento " Transporte 1) m

Vibracién maxima soportable Clase 2M2 Valores de ensayo
segun EN 60721-3-2 segun EN 60068-2-6, ensayo Fc:

* 10 ... 58 Hz con elongacion
constante de 0,075 mm

® 58 ... 150 Hz con aceleracién
constante 9,81 m/s® (1 x g)

Altitud de instalacion

Choque maximo soportable - Clase 2M2
segun EN 60721-3-2

Valores de ensayo
segun EN 60068-2-27, ensayo Ea:
98 m/s? (10 x g)/20 ms

Conformidad con normas

Conformidades/ CE (Directiva CEM n.° 2014/30/UE, Directiva de Baja Tensién n.° 2014/35/UE y Directiva sobre maquinas
Certificados de aptitud segun 2006/42/CE: Seguridad funcional)

RCM

cULus (solo para equipos conectados a una tension de red de 3 AC 380 ... 480 V' y 3 AC 500 ... 600 V)

Los equipos SINAMICS S120 incorporados, forma Chassis, no estan previstos para ser conectados a
redes publicas (Primer entorno).

El antiparasitaje es conforme con la norma de CEM para accionamientos de velocidad variable

EN 61800-3, "Segundo entorno" (redes industriales). En caso de conectarlos a la red publica, pueden
producirse perturbaciones electromagnéticas.

Sin embargo, tomando medidas adicionales (p. ej. — Filtro de red) es posible operarlos en el

"Primer entorno”.

Mas informacién en el apartado Notas para configuracion.

Antiparasitaje

Las desviaciones con respecto a la clase indicada aparecen subrayadas.

" En embalaje de transporte.
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. Curvas caracteristicas

Datos para derating para forma Chassis

Los equipos en chasis SINAMICS G120 refrigerados por aire y
sus correspondientes componentes de sistema estan dimensio-
nados para una temperatura ambiente de 40 °C y altitudes de
instalacion de hasta 2000 m sobre el nivel del mar.

Para temperaturas ambiente > 40 °C es preciso reducir la inten-
sidad de salida. No se admiten temperaturas ambiente por
encima de 55 °C.

Para altitudes de instalacién >2000 m sobre el nivel del mar
debe tenerse en cuenta que la presion del aire y, por tanto,
también su densidad, disminuyen cuanto mayor es la altura.
Con ello se reducen también el efecto refrigerador y el poder
aislante del aire.

Debido a la menor eficiencia de refrigeracion, es necesario, por
un lado, reducir la temperatura ambiente y, por otro, reducir el
calor disipado en el modelo empotrable disminuyendo la inten-
sidad de salida, sabiendo que las temperaturas ambiente
inferiores a 40 °C se pueden compensar.

En la siguiente tabla se indican las intensidades de salida admi-
sibles en funcion de la altitud de instalacion y la temperatura
ambiente. En los valores indicados se ha tenido en cuenta la
compensacion admisible entre la altitud de instalacion y tempe-
raturas ambiente <40° C (temperatura a la entrada de aire del
equipo en chasis).

Los valores son validos a condiciéon de que se garantice el flujo
de aire de refrigeracion a través de los equipos indicados en los
datos técnicos.

Otra medida necesaria cuando se instala el convertidor a una

altitud de 2000 m a 5000 m es utilizar un transformador aislador
para reducir las sobretensiones transitorias tal y como especi-

fica la norma EN 60664-1.

Més detalles en el manual de configuracion

SINAMICS Low Voltage.

Factores de derating de la intensidad para equipos en chasis SINAMICS S120 en funcién de la temperatura ambiente/

del aire de entrada y la altura de instalacion

Altitud de Factor de derating de la intensidad (en % de la intensidad asignada)

instalacion a una temperatura ambiente/del aire de entrada de

s.n.m.

m 20 °C 25°C 30°C 35°C 40°C 45°C 50 °C 55°C
0 ... 2000 93,3 % 86,7 % 80,0 %
2001 ... 2500 96,3 %

2501 ... 3000 100 % 98,7 %

3001 ... 3500

3501 ... 4000 96,3 %

4001 ... 4500 97,5 %

4501 ... 5000 98,2 %

Derating de intensidad en Power Modules y Motor Modules en
forma Chassis en funcién de la frecuencia de pulsacion

La frecuencia de pulsacioén ajustada en fabrica (1,25 kHz o

2 kHz) se puede aumentar, por ejemplo, para reducir el ruido del
motor o para aumentar la frecuencia de salida. En caso de
aumentar la frecuencia de pulsacion, se ha de tener en cuenta
un factor de derating de la intensidad de salida. Dicho factor de
derating tiene que aplicarse a las intensidades sefialadas en el
apartado Datos técnicos.

Mas detalles en el manual de configuracion
SINAMICS Low Voltage.

En la siguiente tabla se indican las intensidades asignadas de
salida de los Power Modules y Motor Modules SINAMICS S120
con la frecuencia de pulsacion ajustada en fabricay los factores
de derating de la intensidad (intensidades de salida admisibles
basadas en la intensidad asignada de salida) con frecuencias
de pulsacion superiores.

Factor de derating de la intensidad de salida en funcién de la frecuencia de pulsacién en equipos con frecuencia de

pulsacién nominal de 2 kHz

Power Module Potencia de tipo Intensidad de salida

Factor de derating

Motor Module a 400V a2kHz para frecuencia de pulsacion

6SL3310-... kw A 2,5 kHz 4 kHz 5 kHz 7,5 kHz 8 kHz
6SL3320-...

1TE32-1AA3 110 210 95 % 82 % 74 % 54 % 50 %
1TE32-6AA3 132 260 95 % 83 % 74 % 54 % 50 %
1TE33-1AA3 160 310 97 % 88 % 78 % 54 % 50 %
1TE33-8AA3 200 380 96 % 87 % 77 % 54 % 50 %
1TE35-0AA3 250 490 94 % 78 % 71 % 53 % 50 %
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Factor de derating de la intensidad de salida en funcién de la frecuencia de pulsacién en equipos con frecuencia de
pulsacién nominal de 1,25 kHz

Motor Module Potencia de tipo Intensidad de salida Factor de derating
2400V 0690V al125kHz para frecuencia de pulsacién

6SL3320-... kw A 2 kHz 2,5 kHz 4 kHz 5 kHz 7,5 kHz
1TE36-1AA3 315 605 83 % 72 % 64 % 60 % 40 %
1TE37-5AA3 400 745 83 % 72 % 64 % 60 % 40 %
1TE38-4AA3 450 840 87 % 79 % 64 % 55 % 40 %
1TE41-0AA3 560 985 92 % 87 % 70 % 60 % 50 %
1TE41-2AA3 710 1260 92 % 87 % 70 % 60 % 50 %
1TE41-4AA3 800 1405 97 % 95 % 74 % 60 % 50 %
1TG28-5AA3 75 85 93 % 89 % 71 % 60 % 40 %
1TG31-0AA3 90 100 92 % 88 % 71 % 60 % 40 %
1TG31-2AA3 110 120 92 % 88 % 71 % 60 % 40 %
1TG31-5AA3 132 150 90 % 84 % 66 % 55 % 35 %
1TG31-8AA3 160 175 92 % 87 % 70 % 60 % 40 %
1TG32-2AA3 200 215 92 % 87 % 70 % 60 % 40 %
1TG32-6AA3 250 260 92 % 88 % 71 % 60 % 40 %
1TG33-3AA3 315 330 89 % 82 % 65 % 55 % 40 %
1TG34-1AA3 400 410 89 % 82 % 65 % 55 % 35 %
1TG34-7AA3 450 465 92 % 87 % 67 % 55 % 35 %
1TG35-8AA3 560 575 91 % 85 % 64 % 50 % 35 %
1TG37-4AA3 710 735 87 % 79 % 64 % 55 % 25 %
1TG38-1AA3 800 810 97 % 95 % 71 % 55 % 35 %
1TG38-8AA3 900 910 92 % 87 % 67 % 55 % 33 %
1TG41-0AA3 1000 1025 91 % 86 % 64 % 50 % 30 %
1TG41-3AA3 1200 1270 87 % 79 % 55 % 40 % 25 %

En las siguientes tablas se indica la frecuencia de salida maxima alcanzable como funcién de la frecuencia de pulsacion:

Frecuencias de salida maximas aumentando la frecuencia de Frecuencias de salida maximas aumentando la frecuencia de
pulsacion en el modo de operacion Vector pulsacion en el modo de operacion Vector

Frecuencia de Frecuencia de salida maxima alcanzable Frecuencia de Frecuencia de salida maxima alcanzable
pulsacion pulsacion

1,25 kHz 100 Hz 2 kHz 300 Hz

2 kHz 160 Hz 4 kHz 300/550 Hz ")

2,5 kHz 200 Hz

4 kHz 300 Hz

) Para mayores frecuencias, se ruega consultar. Para mas informacion, ver
https://support.industry.siemens.com/cs/document/104020669
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. Curvas caracteristicas (continuacion)

Capacidad de sobrecarga

Los equipos en chasis SINAMICS S120 ofrecen una reserva de
sobrecarga, por ejemplo, para superar pares de despegue. Si
aparecen cargas de choque mayores, esto debera tenerse en
cuenta en el dimensionamiento. Por esta razon, los acciona-
mientos con requisitos de sobrecarga se tienen que dimensio-
nar con la intensidad con carga bésica adecuada para la carga
exigida.

Las sobrecargas admisibles se aplican con la condicién de que
antes y después de la sobrecarga los equipos funcionen con su
intensidad bajo carga bésica, basandose en un ciclo de carga
de 300 s de duracion.

Para ciclos de carga cortos y recurrentes con fuertes fluctuacio-
nes de carga dentro del ciclo, es necesario tener en cuenta los
apartados correspondientes del manual de configuracion
SINAMICS Low Voltage.

Power Modules y Motor Modules

La intensidad bajo carga basica /| para sobrecargas leves se
basa en un ciclo de carga del 110% durante 60 s y del 150%
durante 10 s.

Intensidad del convertidor
10s
1.5 x 1 +— l.l

—-— Intensidad de corta duracién 150 %

Intensidad de corta duracién 110 %

Intensidad asignada (permanente)
Intensidad bajo carga
basica I, para sobre-
cargas leves

300s

G_D213_ES_00035

|

Sobrecarga leve

La intensidad bajo carga basica Iy para sobrecargas fuertes se
basa en un ciclo de carga del 150% durante 60 s y del 160%
durante 10 s.

Intensidad del convertidor
10s

-

1,6 X Iy +— |J -— Intensidad de corta duracién 160 %

1,5x Iy 1 i Intensidad de corta duracion 150 %

Intensidad asignada (permanente)

: Intensidad bajo carga bésica /
: para sobrecargas altas
IRl + — — — — |y P iy S g S S S L

=

w

o

o

w
G_D213_ES_00036

J

Sobrecarga fuerte

Line Modules

La intensidad con carga bésica Iy pc para sobrecarga alta se
basa en un ciclo de carga del 150% durante 60 s 0 nax DC
durante 5 s.

Intensidad del convertidor

5s
Iax oc +— !J —-— Intensidad de corta duracion /.
1,5x lypet—1 : Intensidad de corta duracién 150 %
- Intensidad asignada (permanente)
: Intensidad bajo carga bésica /; pc
: para sobrecargas altas
INDC——--i—————— ———,—/ ————————————— -
hoc | Lo 2
60s S
300s &
8
i<l

1

Sobrecarga fuerte
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. " : Aplicacion en sistema multieje
Sinopsis
Los Power Modules en forma Chassis también se pueden
conectar directamente via DRIVE-CLIQ a una Control Unit
CU320-2, SIMOTION D4x5-2 o Controller Extension CX32-2
independiente. El cable DRIVE-CLIQ adecuado debe pedirse
por separado en funcién de la distancia (ver el apartado
'Cables de conexion MOTION-CONNECT").
. Datos para seleccion y pedidos
Potencia de tipo Intensidad asignada Power Module
a 400V de salida
kW A Referencia
Tension de red 3 AC 380 ... 480 V
110 210 6SL3310-1TE32-1AA3
132 260 6SL3310-1TE32-6AA3
160 310 6SL3310-1TE33-1AA3
200 380 6SL3310-1TE33-8AA3
250 490 6SL3310-1TE35-0AA3
Descripcion Referencia
Accesorios para nuevos pedidos
Tapon antipolvo 6SL3066-4CA00-0AA0
(50 unidades) )
El Power Module consta de un rectificador de entrada, un Para puerto DRIVE-CLIQ

circuito intermedio de corriente continua y un ondulador para
alimentar un motor.

Los Power Modules han sido disefiados para accionamientos
sin realimentacion a la red. Cuando el accionamiento devuelve
energia, ésta se transforma en calor mediante resistencias de
frenado.

Los Power Modules en forma Chassis son aptos para la cone-
xion a redes con neutro a tierra (TN/TT) o con neutro aislado (IT).

| Diseio
De serie, los Power Modules disponen de las interfaces
siguientes:
® 1 conexiéon de red
® 1 conexién de motor
e 1 conexién para alimentacion de electrénica con 24 V DC

e 1 conexioén de circuito intermedio (DCPA, DCNA) para
conectar un Braking Module

® 1 conexién de circuito intermedio (DCPS, DCNS) para
conectar un filtro du/dt

e 3 conectores DRIVE-CLIQ

¢ 1 entrada para sensor de temperatura KTY84-130, Pt1000,
PTC o Pt100 (el Pt1000 se puede utilizar con el firmware V4.7
HF17 o superior)

e 1 conexién para Safe Brake Adapter
e 1 conexion para Safety Integrated
e 2 conexiones PE/conductor de proteccion

El control de los Power Modules es asumido por la Control Unit
CUS310-2, la cual se puede montar en el Power Module.

El estado de los Power Modules se sefializa por medio de tres
LEDs.

El suministro de los Power Modules incluye:

e 1 cable DRIVE-CLIQ para la conexion a la Control Unit

e 1 cable de conexion de 24 V DC para la alimentacion de la
Control Unit

e 1 chapa de montaje para fijar la Control Unit

* 1 juego de etiquetas de advertencia en 30 idiomas
(BG, CN, CZ, DE, DK, EE, ES, FI, FR, GB, GR, HU, IE, IS, IT,
JP, KR, LT, LV, MT, NL, NO, PL, PT, RO, RU, SE, SI, SK, TR)
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| Integracion

Los Power Modules se comunican con la unidad de regulacion superior via DRIVE-CLIQ. Dicha unidad puede ser una
Control Unit CU310-2, CU320-2 o una Control Unit SIMOTION D.

3 AC 3802480V
L1L2L3 PE

i

| e e — — —
o b
| : [ Bobina de red
L Jele] w
| | | S>2| o
— .
I |
: | : . Power Module .
L . forma | I
| | i
: | ' Chassis o |
| | jz Braking ]
(A | Module |
| [ | -X9 | 1 !
| -1 Al P24t = | J el [—
) S| _|2gg M1 VTN L | RoT |j Resistencia
tT cC 390 | = L DCPA T de frenado
| | 4l ! Control s J ==
| L §® _]_|Contactor 1>l S—— 1 |
. 6® N\ |
EP +24 V|7, 2]
EP M1 _sg ! |
¥ ! — 5 DCPS
10t —=2xaz{f), BREADY ?
MO | 4@ @ DC LINK o DCNS
MO | I POWER OK |
| 1
Control Unit X400 [ nector DRIVE-CLIQO| !
I | |
X401 |Conector DRIVE-CLIQ 1 | -
] - |
X402 [ ¢ onector DRIVE-CLIQ 2| N\ i
i X46 |
. || 16¢—BR Output+ |
28(=—BR Output- !
I ——FB Input+ |
' |[4S¢—FB Input- IPD Card |
| Microprocesador |
| xa41 .
| [[4 +Temp
] g -Temp |
r——— !
I [ = |
1 [ —
1
! |
1

EBIVE-CLiQ

1) Cable de conexion 24 V. para la alimentacion de :
una Control Unit CU310-2 o SIMOTION D410-2
integrada en el Power Module !

Ejemplo de conexién de un Power Module

Nota:

La alimentacion de 24 V integrada solo se debe cargar en el
conector X42 con un méax. de 2 A. Si se alimenta la Control Unit
con la fuente de alimentacion integrada, es necesario prestar
especial atencion a la carga total de las salidas digitales para
que no se superen los 2 A.
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. Datos técnicos

Datos técnicos generales

Datos eléctricos

Tension de red 3AC380...480V £10 % (-15 % <1 min)
hasta 2000 m s.n.m.

Factor de potencia en la red
con tension de red 3 AC y
potencia de tipo

* Onda fundamental (cos @) >0,96

 Total (4) 0,75...0,93

Tension del circuito intermedio, 1,35 x tension de red
aprox.

Tension de salida, aprox. 0,97 x Ureq

Frecuencia de salida 2

 Tipo de regulacion: servo 0...550 Hz
® Tipo de regulacion: vectorial 0...550 Hz
 Tipo de regulacion: U/f 0 ... 550 Hz
Mando del contactor principal
® Regletero de bornes -X9/5-6 240V AC, max. 8 A
30V DC, max. 1A
Safety Integrated Safety Integrity Level 2 (SIL2) segun IEC 61508, Performance Level d (PLd) segun EN ISO 13849-1y

categoria de control 3 segun EN ISO 13849-1.

) La tensién del circuito intermedio no esta regulada y depende de la carga.
Més detalles en el manual de configuracion SINAMICS Low Voltage.

Tenga en cuenta lo siguiente:

® | a dependencia entre la frecuencia de salida méaxima y la frecuencia
de pulsacioén y el derating de intensidad. Para frecuencias de salida
mayores, se ruega consultar. Para méas informacion, ver
https://support.industry.siemens.com/cs/document/104020669

® | a dependencia entre la frecuencia de salida minima y la intensidad
de salida admisible (derating de intensidad).
Mas detalles en el manual de configuracién SINAMICS Low Voltage.
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Sistema de accionamiento SINAMICS S120
Forma Chassis

Power Modules refrigerados por aire forma Chassis

. Datos técnicos (continuacion)

Tension de red 3 AC 380 ... 480 V

Power Modules

6SL3310- 6SL3310- 6SL3310- 6SL.3310- 6SL3310-
1TE32-1AA3 1TE32-6AA3 1TE33-1AA3 1TE33-8AA3 1TE35-0AA3

Potencia de tipo

e Con /(50 Hz 400 V) ! kW 110 132 160 200 250

e Con Iy (50 Hz 400 V) V) kW 90 110 132 160 200

« Con /(60 Hz 460 V) 2 hp 150 200 250 300 400

e Con Iy (60 Hz 460 V) 2) hp 150 200 200 250 350

Intensidad de salida

* Intensidad asignada Iy a A 210 260 310 380 490

* Intensidad con carga basica /) A 205 250 302 370 477

« Intensidad con carga basica /¥ A 178 233 277 340 438

* Intensidad maxima /nax A A 307 375 453 555 715

Intensidad de entrada

¢ Intensidad asignada de entrada Iyg A 229 284 338 395 509

¢ Intensidad méxima de entrada /naxg A 335 410 495 606 781

Consumo

e Alimentacion auxiliar, 24 V DC A 0,8 0,8 0,9 0,9 0,9

Frecuencia de pulsacion 5

® Frecuencia asignada kHz 2 2 2 2 2

¢ Frecuencia de pulsacién, max.

- Sin derating de intensidad kHz 2 2 2 2 2
- Con derating de intensidad kHz 8 8 8 8 8

Pérdidas, max. ©

e Con 50 Hz 400 V kW 2,46 3,27 4 4,54 5,78

® Con 60 Hz 460 V kW 2,54 3,36 4,07 4,67 5,96

Consumo de aire de refrigeracion m3/s 0,17 0,23 0,36 0,36 0,36

Nivel de presién sonora Ly dB 66/67 71/71 68/72 68/72 68/72

(1 m) a 50/60 Hz

Conexion de red Conexién plana Conexién plana Conexién plana Conexién plana Conexién plana

Ui, V1, W1 para tornillo M10 para tornillo M10 para tornillo M10 para tornillo M10 para tornillo M10

e Seccioén de conexion, max. (IEC) mm? 2 x 185 2 x 185 2 x 240 2 x 240 2 x 240

Conexion del motor Conexién plana Conexién plana Conexién plana Conexién plana Conexién plana

U2/T1, vV2/12, W2/T3 para tornillo M10 para tornillo M10 para tornillo M10 para tornillo M10 para tornillo M10

e Seccion de conexion, méax. (IEC) mm? 2 x 185 2 x 185 2 x 240 2 x 240 2 x 240

Longitud del cable, méx. !

* Apantallado m 300 300 300 300 300

¢ No apantallado m 450 450 450 450 450

Conexion PE1/GND Conexién plana Conexién plana Conexién plana Conexién plana Conexion plana
para tornillo M10 para tornillo M10 para tornillo M10 para tornillo M10 para tornillo M10

e Seccioén de conexion, max. (IEC) mm? 2 x 185 2 x 185 2 x 240 2 x 240 2 x 240

Conexion PE2/GND Tornillo M10 Tornillo M10 Tornillo M10 Tornillo M10 Tornillo M10

e Seccion de conexion, max. (IEC) mm? 2 x 185 2 x 185 2 x 240 2 x 240 2 x 240

Grado de proteccion P20 P20 P20 P20 P20

Dimensiones

* Anchura mm 326 326 326 326 326

o Altura mm 1400 1400 1533 1533 1533

* Profundidad mm 3569 356 &) 549 549 549

Peso, aprox. kg 104 104 162 162 162

Tamafio FX FX GX GX GX

Intensidad de cortocircuito minima ® A 3000 3600 4400 4400 8000

) Potencia asignada de un tip. motor asincrono normalizado de 6 polos

basado en /o /y con 3 AC 50 Hz 400 V.

basado en /o /y con 3 AC 60 Hz 460 V.

3) La intensidad con carga basica /|_se basa en el ciclo de carga del 110%
durante 60 s o del 150% durante 10 s y una duracién del ciclo de carga de

300 s.

4 La intensidad con carga basica I se basa en el ciclo de carga del 150%
durante 60 s o del 160% durante 10 s con una duracioén del ciclo de carga

de 300 s.

Potencia asignada de un tip. motor asincrono normalizado de 6 polos

2

Las pérdidas (potencia disipada) que se indican representan el valor

maximo con una carga de trabajo del 100%. Durante el funcionamiento
habitual se establece un valor menor.

.

*®

©

proteccion previstos.

Para mas informacion sobre la dependencia de la frecuencia de pulsacion

y la frecuencia de salida/intensidad de salida maxima, ver el manual de

configuracion SINAMICS Low Voltage.

Para longitudes de cable mayores en funcién de la configuracion, se
ruega consultar. Mas detalles en el manual de configuracion
SINAMICS Low Voltage.

Profundidad = 421 mm, incl. la tapa frontal con la Control Unit CU310-2
montada.

Intensidad necesaria para el disparo seguro de los dispositivos de
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Sistema de accionamiento SINAMICS S120
Forma Chassis

Active Line Modules refrigerados por aire forma Chassis

| Sinopsis [ | Datos para seleccién y pedidos
Potencia asignada Intensidad de Active Line Module
a400V o690V alimentacion/
realimentacion
asignada

kW A Referencia
Tension de red 3 AC 380 ... 480 V
132 210 6SL3330-7TE32-1AA3
160 260 6SL3330-7TE32-6AA3
235 380 6SL3330-7TE33-8AA3
300 490 6SL3330-7TE35-0AA3
380 605 6SL3330-7TE36-1AA3
450 745 6SL3330-7TE37-5AA3
500 840 6SL3330-7TE38-4AA3
630 985 6SL3330-7TE41-0AA3
800 1260 6SL3330-7TE41-2AA3
900 1405 6SL3330-7TE41-4AA3
Tension de red 3 AC 500 ... 690 V
630 575 6SL3330-7TG35-8AA3
800 735 6SL3330-7TG37-4AA3
1100 1025 6SL3330-7TG41-0AA3

Las unidades de alimentacién/realimentacién autoconmutadas 1400 1270 6SL3330-7TG41-3AA3

con IGBT generan una tension regulada en el circuito intermedio.

De este quo, los Motor Modules qonectados estan separados Descripcion [ —

de la tension de la red. Las fluctuaciones que se producen dentro - -

de los valores tolerados para la red no influyen en la tension del Accesorios para nuevos pedidos

motor. Tapon antipolvo 6SL3066-4CA00-0AA0

) . ) . (50 unidades)
En caso necesario, los Active Line Modules asumen adicional- Para puerto DRIVE-CLIQ

mente la funcidon de compensacion de la potencia reactiva.

Los Active Line Modules resultan adecuados para la conexion a
redes con neutro a tierra (TN/TT) y sin neutro a tierra (IT).

Los Active Line Modules se utilizan siempre junto con los corres-
pondientes Active Interface Modules. Estos contienen el circuito
de precarga necesario, asi como un filtro Clean Power.

. Diseio
De serie, los Active Line Modules disponen de las interfaces
siguientes:
® 1 conexiéon de red
e 1 conexién para alimentacion de electrénica con 24 V DC

e 1 conexion de circuito intermedio (DCP, DCN) para alimentar
los Motor Modules conectados

e 1 conexién de circuito intermedio (DCPA, DCNA) para
conectar un Braking Module

e 3 conectores DRIVE-CLIQ

¢ 1 entrada para sensor de temperatura KTY84-130, Pt1000,
PTC o Pt100 (el Pt1000 se puede utilizar con el firmware V4.7
HF17 o superior)

e 2 conexiones PE/conductor de proteccion

El estado de los Active Line Modules se sefializa por medio de
tres LEDs.

El suministro de los Active Line Modules incluye:

e Cable DRIVE-CLIQ para la conexién a una Control Unit

e Cable DRIVE-CLIQ para la conexién entre Control Unit y el
primer Motor Module

* 1 juego de etiquetas de advertencia en 30 idiomas
(BG, CN, CZ, DE, DK, EE, ES, FI, FR, GB, GR, HU, IE, IS, IT,
JP, KR, LT, LV, MT, NL, NO, PL, PT, RO, RU, SE, SI, SK, TR)
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Sistema de accionamiento SINAMICS S120

Forma Chassis

Active Line Modules refrigerados por aire forma Chassis

| Integracion

Los Active Line Modules se comunican con la unidad de regulacion superior via DRIVE-CLIQ. Dicha unidad de regulacion puede
ser una Control Unit CU320-2 o una Control Unit SIMOTION D. Para el funcionamiento de los Active Line Modules se requiere una
fuente de alimentacion externa de 24 V DC.
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Ejemplo de conexién de un Active Line Module

. Datos técnicos

Datos técnicos generales

Datos eléctricos

Factor de potencia en la red

® Onda fundamental (cos ¢y) 1 (ajuste de fabrica)

modificable especificando una consigna de corriente reactiva
e Total (4)
Rendimiento

1 (ajuste de fabrica)

>97,5% (incluido Active Interface Module)

Tension del circuito intermedio La tension del circuito intermedio esté regulada y se puede ajustar para que esté separada de la tensién de la red.

Ajuste de fabrica de la tension del circuito intermedio: 1,5 x tensién de red
Categorfa C3 segun EN 61800-3 (con Active Interface Module)

Antiparasitaje, Estandar

Siemens D 21.4 - 2017 7/125



© Siemens AG 2017

Sistema de accionamiento SINAMICS S120

Forma Chassis

Active Line Modules refrigerados por aire forma Chassis

. Datos técnicos (continuacion)

Tension de red 3 AC 380 ... 480 V

Active Line Modules

6SL.3330- 6SL.3330- 6SL.3330- 6SL.3330- 6SL.3330-
7TE32-1AA3 7TE32-6AA3 7TE33-8AA3 7TE35-0AA3 7TE36-1AA3
Potencia asignada
® Con Iy pc (50 Hz 400 V) kW 132 160 235 300 380
® Con /y pc.(50 Hz 400 V) kw 115 145 210 270 885
e Con Iy pc (60 Hz 460 V) hp 200 250 400 500 600
® Con Jy pc.(60 Hz 460 V) hp 150 200 300 400 500
Intensidad del circuito intermedio
¢ Intensidad asignada /Iy pc A 235 291 425 549 678
* Intensidad con carga basica I pc DA 209 259 378 489 603
* Intensidad méxima /nsx pc A 352 436 637 823 1017
Intensidad de alimentacién/
realimentacion
e Intensidad asignada I\ g A 210 260 380 490 605
* Intensidad maxima /nax g A 315 390 570 735 907
Consumo
¢ Alimentacion auxiliar, 24 V DC A 1,1 1,1 1,35 1,35 14
* 400 VAC A 0,63 1,13 1,8 18 3,6
Capacidad del circuito intermedio
e Active Line Module uF 4200 5200 7800 9600 12600
® Conjunto de accionamientos, max. uF 41600 41600 76800 76800 134400
Pérdidas, max. 2
e Con 50 Hz 400 V kw 2,2 2,7 3,9 4,8 6,2
e Con 60 Hz 460 V kW 2,3 29 4,2 51 6,6
Consumo de aire de refrigeracion m3/s 0,17 0,23 0,36 0,36 0,78
Nivel de presion sonora L5 3 dB 64/67 71/71 69/73 69/73 70/73
(1 m) a 50/60 Hz
Conexion de red Conexion plana para Conexion plana Conexion plana Conexion plana Conexioén plana
U1, V1, W1 tornillo M10 para tornillo M10 para tornillo M10 para tornillo M10 para tornillo M12
e Seccion de conexion, max. (IEC) mm? 2 x 185 2 x 185 2 x 240 2 x 240 4 x 240
Conexion de circuito intermedio Tornillo M10 Tornillo M10 Tornillo M10 Tornillo M10 4 taladros para M12
DCP, DCN
e Seccioén de conexion, max. (IEC) mm? 2 x 185 2 x 185 2 x 240 2 x 240 Barra
Conexion PE1/GND Tornillo M10 Tornillo M10 Tornillo M10 Tornillo M10 Tornillo M12
e Seccion de conexion, méax. (IEC) mm? 2 x 185 2 x 185 2 x 240 2 x 240 240
Conexién PE2/GND Tornillo M10 Tornillo M10 Tornillo M10 Tornillo M10 2 tornillos M12
e Seccion de conexion, max. (IEC) mm? 2 x 185 2 x 185 2 x 240 2 x 240 2 x 240
Longitud del cable, max. 4
¢ Apantallado m 2700 2700 2700 2700 3900
¢ No apantallado m 4050 4050 4050 4050 5850
Grado de proteccion P20 P20 P20 IP20 IPOO
Dimensiones
® Anchura mm 326 326 326 326 503
e Altura mm 1400 1400 1533 1533 1475
® Profundidad mm 356 356 545 545 540
Peso, aprox. kg 95 95 136 136 290
Tamaio FX FX GX GX HX
Intensidad de cortocircuito minima % A 6200 10500 10500 8000 9200

) La intensidad con carga basica 4 pc se basa en un ciclo de carga del
150% durante 60 s 0 sy pc durante 5 s con una duracion del ciclo de

carga de 300 s.
2)

3)
Module.

Las pérdidas (potencia disipada) que se indican representan el valor
maximo con una carga de trabajo del 100%. Durante el funcionamiento
habitual se establece un valor menor.

Nivel de presion sonora total Active Interface Module y Active Line

4) Suma de todos los cables a motores y circuito intermedio. Para longitudes
mayores en funcién de la configuracion, se ruega consultar. Mas detalles

en el manual de configuracion SINAMICS Low Voltage

5)

Intensidad necesaria para el disparo seguro de los dispositivos de
proteccion previstos.
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Sistema de accionamiento SINAMICS S120
Forma Chassis

Active Line Modules refrigerados por aire forma Chassis

. Datos técnicos (continuacion)

Tension de red 3 AC 380 ... 480 V Active Line Modules
6SL.3330- 6SL.3330- 6SL.3330- 6SL.3330- 6SL.3330-
7TE37-5AA3 7TE38-4AA3 7TE41-0AA3 7TE41-2AA3 7TE41-4AA3

Potencia asignada

® Con Iy pc (50 Hz 400 V) kW 450 500 630 800 900

® Con Jy pc.(50 Hz 400 V) kw 400 465 545 690 780

e Con Iy pc (60 Hz 460 V) hp 600 700 900 1000 1250

® Con Iy pc.(60 Hz 460 V) hp 600 700 800 900 1000

Intensidad del circuito intermedio

e Intensidad asignada I\ pc A 835 940 1103 1412 1674

¢ Intensidad con carga basica /i pc DA 700 837 982 1255 1401

* Intensidad méxima /sx pc A 1252 1410 1654 2120 2361

Intensidad de alimentacién/

realimentacion

e Intensidad asignada I\ g A 745 840 985 1260 1405

* Intensidad maxima /nax g A 1117 1260 1477 1890 2107

Consumo

¢ Alimentacion auxiliar, 24 V DC A 1,4 1,4 15 1,7 1,7

* 400 VAC A 3,6 3,6 54 54 54

Capacidad del circuito intermedio

e Active Line Module uF 15600 16800 18900 26100 28800

® Conjunto de accionamientos, max. uF 134400 134400 230400 230400 230400

Pérdidas, max. 2

e Con 50 Hz 400 V kw 7,3 7,7 10,1 12,1 188

e Con 60 Hz 460 V kW 7,7 8,2 10,8 13,0 14,2

Consumo de aire de refrigeracion m3/s 0,78 0,78 1,08 1,08 1,08

Nivel de presion sonora L5 3 dB 70/73 70/73 71/73 71/73 71/73

(1 m) a 50/60 Hz

Conexion de red Conexion plana Conexioén plana Conexién plana Conexién plana Conexion plana

U1, V1, W1 para tornillo M12 para tornillo M12 para tornillo M12 para tornillo M12 para tornillo M12

e Seccioén de conexion, max. (IEC) mm? 4 x 240 4 x 240 6 x 240 6 x 240 6 x 240

Conexion de circuito intermedio 4 taladros para M12 4 taladros para M12 4 taladros para M12 4 taladros para M12 4 taladros para M12

DCP, DCN

e Seccioén de conexion, max. (IEC) mm? Barra Barra Barra Barra Barra

Conexion PE1/GND Tornillo M12 Tornillo M12 Tornillo M12 Tornillo M12 Tornillo M12

e Seccion de conexion, méax. (IEC) mm? 240 240 240 240 240

Conexién PE2/GND 2 tornillos M12 2 tornillos M12 3 tornillos M12 3 tornillos M12 3 tornillos M12

e Seccion de conexion, max. (IEC) mm? 2 x 240 2 x 240 3 x 240 3 x 240 3 x 240

Longitud del cable, max. 4

¢ Apantallado m 3900 3900 3900 3900 3900

¢ No apantallado m 5850 5850 5850 5850 5850

Grado de proteccion IPOO IPOO IPOO IPOO IPOO

Dimensiones

® Anchura mm 503 503 704 704 704

e Altura mm 1475 1475 1480 1480 1480

e Profundidad mm 540 540 550 550 550

Peso, aprox. kg 290 290 450 450 450

Tamaio HX HX JX JX JX

Intensidad de cortocircuito minima % A 8800 10400 16000 21000 21000

) La intensidad con carga basica 4 pc se basa en un ciclo de carga del 4) Suma de todos los cables a motores y circuito intermedio. Para longitudes
150% durante 60 s 0 sy pc durante 5 s con una duracion del ciclo de mayores en funcién de la configuracion, se ruega consultar. Mas detalles
carga de 300 s. en el manual de configuracion SINAMICS Low Voltage

2) Las pérdidas (potencia disipada) que se indican representan el valor 5) Intensidad necesaria para el disparo seguro de los dispositivos de
maximo con una carga de trabajo del 100%. Durante el funcionamiento proteccion previstos.

habitual se establece un valor menor.

3) Nivel de presion sonora total Active Interface Module y Active Line
Module.
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Sistema de accionamiento SINAMICS S120

Forma Chassis

Active Line Modules refrigerados por aire forma Chassis

. Datos técnicos (continuacion)

Tension de red 3 AC 500 ... 690 V

Potencia asignada

Active Line Modules
6SL3330-7TG35-8AA3

6SL3330-7TG37-4AA3

6SL.3330-7TG41-0AA3

6SL.3330-7TG41-3AA3

® Con Iy pc (50 Hz 690 V) kw 630 800 1100 1400

e Con ly pc (50 Hz 690 V) kw 620 705 980 1215

e Con Iy pc (50 Hz 500 V) kw 447 560 780 965

e Con Iy pc (50 Hz 500 V) kW 450 510 710 880

e Con Iy pc (60 Hz 575 V) hp 675 900 1250 1500

e Con Iy pc (60 Hz 575 V) hp 506 600 1000 1250
Intensidad del circuito intermedio

¢ Intensidad asignada Iy pc A 644 823 1148 1422

¢ Intensidad con carga basica /i pc DA 573 732 1022 1266

* Intensidad méxima /nax pc A 966 1234 1722 2133
Intensidad de alimentacién/

realimentacién

¢ Intensidad asignada Iy g A 575 735 1025 1270

* Intensidad méaxima /sy A 862 1102 1537 1905
Consumo

* Alimentacion auxiliar, 24 V DC A 1,4 1,5 17 17

* 500V AC A 3,0 4,4 4,4 4,4

® 690 V AC A 2,1 3,1 3,1 3,1
Capacidad del circuito intermedio

e Active Line Module uF 7400 11100 14400 19200

® Conjunto de accionamientos, max. uF 59200 153600 153600 153600
Pérdidas, méax. 2

e Con 50 Hz 690 V kw 6,8 10,2 13,6 16,5

e Con 60 Hz 575V kw 6,2 9,6 12,9 15,8
Consumo de aire de refrigeracion m3/s 0,78 1,08 1,08 1,08

Nivel de presién sonora Ly 3 dB 70/73 71/73 71/73 71/73

(1 m) a 50/60 Hz

Conexioén de red Conexién plana para Conexion plana para Conexion plana para Conexién plana para
U1, V1, W1 tornillo M12 tornillo M12 tornillo M12 tornillo M12
e Seccion de conexion, méax. (IEC) mm? 4 x 240 6 x 240 6 x 240 6 x 240
Conexion de circuito intermedio 4 taladros para M12 4 taladros para M12 4 taladros para M12 4 taladros para M12
DCP, DCN

e Seccion de conexion, max. (IEC) mm? Barra Barra Barra Barra
Conexién PE1/GND Tornillo M12 Tornillo M12 Tornillo M12 Tornillo M12
e Seccion de conexion, max. (IEC) mm? 240 240 240 240
Conexion PE2/GND 2 tornillos M12 3 tornillos M12 3 tornillos M12 3 tornillos M12
e Seccion de conexion, max. (IEC) mm? 2 x 240 3 x 240 3 x 240 3 x 240
Longitud del cable, max. 4

* Apantallado m 2250 2250 2250 2250

* No apantallado m 3375 3375 3375 3375
Grado de proteccion IPOO IPOO IPOO IPOO
Dimensiones

® Anchura mm 503 704 704 704

o Altura mm 1475 1480 1480 1480

e Profundidad mm 540 550 550 550

Peso, aprox. kg 290 450 450 450
Tamaio HX JX JX JX
Intensidad de cortocircuito minima 3 A 8400 10500 16000 20000

) La intensidad con carga basica 4 pc se basa en un ciclo de carga del
150% durante 60 s 0 sy pc durante 5 s con una duracion del ciclo de

carga de 300 s.
2)

Las pérdidas (potencia disipada) que se indican representan el valor

maximo con una carga de trabajo del 100%. Durante el funcionamiento

habitual se establece un valor menor.

3) Nivel de presion sonora total Active Interface Module y Active Line

Module.

4) Suma de todos los cables a motores y circuito intermedio. Para longitudes
mayores en funcién de la configuracion, se ruega consultar. Mas detalles

en el manual de configuracion SINAMICS Low Voltage

5)

proteccion previstos.

Intensidad necesaria para el disparo seguro de los dispositivos de
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Sistema de accionamiento SINAMICS S120
Forma Chassis

Active Interface Modules refrigerados por aire forma Chassis

| Sinopsis [ | Datos para seleccién y pedidos
Apto para Active Line Potencia asignada  Active Interface Module
Module, forma Chassis,  del Active Line
refrigerado por aire Module a 400 V o
690 V
kW Referencia

Tension de red 3 AC 380 ... 480 V
6SL3330-7TE32-1AA3 132 6SL3300-7TE32-6AA0
6SL3330-7TE32-6AA3 160 6SL3300-7TE32-6AA0
6SL3330-7TE33-8AA3 235 6SL3300-7TE33-8AA0
6SL3330-7TE35-0AA3 300 6SL3300-7TE35-0AA0
6SL3330-7TE36-1AA3 380 6SL3300-7TE38-4AA0
6SL3330-7TE37-5AA3 450 6SL3300-7TE38-4AA0
6SL3330-7TE38-4AA3 500 6SL3300-7TE38-4AA0
6SL3330-7TE41-0AA3 630 6SL3300-7TE41-4AA0
6SL3330-7TE41-2AA3 800 6SL3300-7TE41-4AA0
6SL3330-7TE41-4AA3 900 6SL3300-7TE41-4AA0
6SL3330-7TG35-8AA3 630 6SL3300-7TG35-8AA0
6SL3330-7TG37-4AA3 800 6SL3300-7TG37-4AA0
6SL3330-7TG41-0AA3 1100 6SL3300-7TG41-3AA0

Los Active Interface Modules se utilizan asociados a los Active 6SL3330-7TG41-3AA3 1400 6SL3300-7TG41-3AA0

Line Modules. Los Active Interface Modules contienen un Clean
Power Filter con supresion basica, el circuito de precarga para
el Active Line Module, la unidad sensora de la tensiéon de red y
sensores de vigilancia. En los tamafios Fl y Gl ya esté incluido
el contactor de puenteo o bypass. Por eso, el disefio es muy
compacto. En los tamafios HI y JI, el contactor de puenteo se
debe prever por separado.

El Clean Power Filter permite suprimir en su mayor parte los
armonicos de red.

. Disefo
De serie, los Active Interface Modules disponen de las
interfaces siguientes:
* 1 conexion de red
® 1 conexion de carga
e 1 conexidn para alimentacion de electrénica con 24 V DC

® 1 conexién para alimentacion externa de 230 V AC (para
ventilador)

¢ 1 conector DRIVE-CLIQ (en el Voltage Sensing Module
VSM10)

® 1 conexién para circuito de precarga, tamanos Hl y JI
e 1 conexién PE/conductor de proteccion

El suministro de los Active Interface Modules incluye:

e Cable DRIVE-CLIQ para establecer la conexion entre Active
Interface Module y Active Line Module

* 1 juego de etiquetas de advertencia en 30 idiomas
(BG, CN, CZ, DE, DK, EE, ES, FI, FR, GB, GR, HU, IE, IS, IT,
JP, KR, LT, LV, MT, NL, NO, PL, PT, RO, RU, SE, SI, SK, TR)
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Active Interface Modules refrigerados por aire forma Chassis

| Integracion
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1) Control a traves de Active Line Module =

Ejemplo de conexién de un Active Interface Module con contactor de puenteo integrado (tamafios Fl y Gl)
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Active Interface Modules refrigerados por aire forma Chassis

. Integracién (continuacion)
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Control a traves de Active Line Module =

Ejemplo de conexién de un Active Interface Module con contactor de puenteo externo (tamarios Hl y JI)
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Active Interface Modules refrigerados por aire forma Chassis

. Datos técnicos

Tension de red 3 AC 380 ... 480 V Active Interface Modules

Apto para Active Line Module

6SL.3300-7TE32-6AA0

6SL.3300-7TE33-8AAQ

6SL.3300-7TE35-0AA0

® Potencia asignada a 400 V kW 132 160 235 300
- Refrigerado por aire 6SL3330-7TE32-1AA3 6SL3330-7TE32-6AA3 6SL3330-7TE33-8AA3 6SL3330-7TE35-0AA3
- Refrigerado por liquido - - - 6SL.3335-7TE35-0AA3
Intensidad asignada A 210 260 380 490
Contactor de puenteo Incluido Incluido Incluido Incluido
Consumo
¢ Alimentacion auxiliar, 24 V DC A 0,17 0,17 0,17 0,17
e 2AC 230V
- Intensidad al conectar A 1,25 1,25 2,5 2,5
- Corriente de retencion A 0,6 0,6 1,2 1,2
Capacidad del circuito intermedio uF 41600 41600 76800 76800
del conjunto de accionamientos,
Max.
Pérdidas, max. 2)
e Con 50 Hz 400 V kW 2,1 2,2 3,0 819
® Con 60 Hz 460 V kW 2,1 2,2 3,0 3,9
Consumo de aire de refrigeracion m3/s 0,24 0,24 0,47 0,47
Conexion de red/carga Conexion plana para Conexion plana para Conexion plana para Conexion plana para
L1, L2, L3 /U2, V2, W2 tornillo M10 tornillo M10 tornillo M10 tornillo M10
e Seccion de conexion, max. (IEC) mm? 2 x 185 2 x 185 2x 185 2 x 185
Conexion PE/GND 2 tuercas M10 2 tuercas M10 2 tuercas M10 2 tuercas M10
e Seccioén de conexion, max. (IEC) mm? 2 x 185 2 x 185 2 x 185 2 x 185
Grado de proteccion P20 P20 1P20 P20
Dimensiones
® Anchura mm 325 325 325 325
o Altura mm 1400 1400 1533 1533
¢ Profundidad mm 355 355 544 544
Peso, aprox. kg 135 135 190 190
Tamaiio Fl Fl Gl Gl
Intensidad de cortocircuito minima 3 A 6200 10500 10500 8000

1) Para mas informacion sobre mayores capacidades, ver el manual de

configuracion SINAMICS Low Voltage.

2) Las pérdidas (potencia disipada) que se indican representan el valor
maximo con una carga de trabajo del 100%. Durante el funcionamiento

habitual se establece un valor menor.
Intensidad necesaria para el disparo seguro de los dispositivos de

3)
proteccion previstos.

v/akyl  Siemens D 21.4 - 2017



© Siemens AG 2017

Sistema de accionamiento SINAMICS S120

Forma Chassis

Active Interface Modules refrigerados por aire forma Chassis

. Datos técnicos (continuacion)

Tension de red 3 AC 380 ... 480 V

Apto para Active Line Module

Active Interface Modules
6SL3300-7TE38-4AA0

6SL3300-7TE41-4AA0

® Potencia asignada a 400 V kW 380 450/500 630 800/900
- Refrigerado por aire 6SL3330-7TE36-1AA3 6SL3330-7TE37-5AA3 6SL3330-7TE41-0AA3 6SL3330-7TE41-2AA3
6SL3330-7TE38-4AA3 6SL3330-7TE41-4AA3
- Refrigerado por liquido 6SL.3335-7TE36-1AA3 6SL3335-7TE38-4AA3 - -
Intensidad asignada A 605 745/840 985 1260/1405
Contactor de puenteo 3RT1476-6AP36 3WL1110-2BB34-4AN2-Z 3WL1112-2BB34-4AN2-Z 3WL1116-2BB34-4AN2-Z
c22" c22" co2 M
Consumo
¢ Alimentacion auxiliar, 24 V DC A 0,17 0,17 0,17 0,17
e 2AC 230V
- Intensidad al conectar A 9,9 9,9 10,5 10,5
- Corriente de retencion A 4.6 4,6 4.9 4,9
Capacidad del circuito intermedio uF 134400 134400 230400 230400
del conjunto de accionamientos,
max. 2)
Pérdidas, max. 3)
e Con 50 Hz 400 V kw 55 6,1 75 8,5
e Con 60 Hz 460 V kw 55 6,1 7,5 8,5
Consumo de aire de refrigeracion m3/s 0,4 0,4 0,4 0,4
Conexion de red/carga 4 taladros para M12 4 taladros para M12 3 taladros para M12 3 taladros para M12
L1, L2, L3/U2,v2, W2
e Seccion de conexion, méax. (IEC) mm? 4 x 240 4 x 240 6 x 240 6 x 240
Conexién PE/GND 2 tuercas M12 2 tuercas M12 4 tuercas M12 4 tuercas M12
e Seccion de conexion, max. (IEC) mm? 2 x 240 2 x 240 4 x 240 4 x 240
Grado de proteccion IPOO IPOO IPOO IPOO
Dimensiones
* Anchura mm 305 305 505 505
o Altura mm 1750 1750 1750 1750
¢ Profundidad mm 544 544 544 544
Peso, aprox. kg 390 390 480 480
Tamaiio HI HI Ji Ji
Intensidad de cortocircuito minima #) A 9200 8800/10400 16000 21000

" Los interruptores solo deben accionarse (ON/OFF) desde el control
secuencial. Se recomienda dotar el contactor de puenteo de un juego de
enclavamiento 3WL9111-0BA21-0AA0, conforme se indica en el catalogo
LV 10, con el fin de descartar un manejo manual accidental. El manejo
manual pasa por alto la precarga pudiendo destruir el Active Line Module.

2)
figuracion SINAMICS Low Voltage.

Para més informacién sobre mayores capacidades, ver el manual de con-

3)

Las pérdidas (potencia disipada) que se indican representan el valor

maximo con una carga de trabajo del 100%. Durante el funcionamiento
habitual se establece un valor menor.

4) Intensidad necesaria para el disparo seguro de los dispositivos de

proteccioén previstos.
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Active Interface Modules refrigerados por aire forma Chassis

. Datos técnicos (continuacion)

Tension de red 3 AC 500 ... 690 V

Apto para Active Line Module

Active Interface Modules
6SL3300-7TG35-8AA0

6SL.3300-7TG37-4AA0

6SL3300-7TG41-3AA0

® Potencia asignada a 690 V kW 630 800 1100 1400
- Refrigerado por aire 6SL3330-7TG35-8AA3 6SL3330-7TG37-4AA3 6SL3330-7TG41-0AA3 6SL3330-7TG41-3AA3
- Refrigerado por liquido 6SL.3335-7TG35-8AA3 - = =
Intensidad asignada A 575 735 1025 1270
Contactor de puenteo 3RT1476-6AP36 3RT1476-6AP36 (3 Stiick) 3WL1212-4BB34-4AN2-Z 3WL1216-4BB34-4AN2-Z
co2V co2
Consumo
¢ Alimentacion auxiliar, 24 V DC A 0,17 0,17 0,17 0,17
® 2 AC 230V
- Intensidad al conectar A 9,9 10,5 10,5 10,5
- Corriente de retencion A 4,6 4,9 4,9 4,9
Capacidad del circuito intermedio uF 59200 153600 153600 153600
de] cozgqumo de accionamientos,
max.
Pérdidas, max. 3
® Con 50 Hz 690 V kW 6,8 9,0 9.2 9,6
e Con 60 Hz 575V kw 6,8 9,0 9,2 9,6
Consumo de aire de refrigeracion m3/s 0,4 0,4 0,4 0,4
Conexion de red/carga 4 taladros para M12 3 taladros para M12 3 taladros para M12 3 taladros para M12
L1,L2,L3/U2,v2, W2
e Seccion de conexion, max. (IEC) mm? 4 x 240 6 x 240 6 x 240 6 x 240
Conexion PE/GND 2 tuercas M12 4 tuercas M12 4 tuercas M12 4 tuercas M12
® Seccién de conexion, max. (IEC) mm? 2 x 240 4 x 240 4 x 240 4 x 240
Grado de proteccion IPOO IPOO IPOO IPOO
Dimensiones
* Anchura mm 305 505 505 505
e Altura mm 1750 1750 1750 1750
¢ Profundidad mm 544 544 544 544
Peso, aprox. kg 390 430 530 530
Tamaiio HI Ji Ji Ji
Intensidad de cortocircuito minima #) A 8400 10500 16000 20000

" Los interruptores solo deben accionarse (ON/OFF) desde el control
secuencial. Se recomienda dotar el contactor de puenteo de un juego de
enclavamiento 3WL9111-0BA21-0AA0, conforme se indica en el catalogo
LV 10, con el fin de descartar un manejo manual accidental. El manejo
manual pasa por alto la precarga pudiendo destruir el Active Line Module.

2)
configuracion SINAMICS Low Voltage

Para méas informacién sobre mayores capacidades, ver el manual de

3)

Las pérdidas (potencia disipada) que se indican representan el valor

maximo con una carga de trabajo del 100%. Durante el funcionamiento
habitual se establece un valor menor.

4) Intensidad necesaria para el disparo seguro de los dispositivos de
proteccioén previstos.
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Smart Line Modules refrigerados por aire forma Chassis

| Sinopsis [ | Datos para seleccién y pedidos
Potencia asignada Intensidad de Smart Line Module
a 400V o690V alimentacion/

realimentacion

kW A Referencia
250 463 6SL3330-6TE35-5AA3
355 614 6SL3330-6TE37-3AA3
500 883 6SL3330-6TE41-1AA3
630 1093 6SL3330-6TE41-3AA3
800 1430 6SL3330-6TE41-7AA3
450 463 6SL3330-6TG35-5AA3
710 757 6SL3330-6TG38-8AA3
1000 1009 6SL3330-6TG41-2AA3
1400 1430 6SL3330-6TG41-7AA3
Descripcion Referencia

Accesorios para nuevos pedidos

Tapon antipolvo 6SL3066-4CA00-0AA0
(50 unidades)
Para puerto DRIVE-CLIQ

Los Smart Line Modules son unidades de alimentacion/realimen-
tacion que proporcionan energia a los Motor Modules conecta-
dos. Ademas, estan en condiciones de realimentar a la red la
energia cuando el motor funciona como generador. La alimenta-
cion tiene lugar a través de un puente de diodos, mientras que la
realimentacion controlada por la red y protegida contra fallos de
conmutacion se realiza a través de IGTB con el 100% de la poten-
cia continua de realimentacion. La funcién de realimentacion de
los médulos se puede desactivar por parametrizacion.

Los Smart Line Modules resultan adecuados para la conexiéon a
redes con neutro a tierra (TN/TT) y sin neutro a tierra (IT).

La precarga del circuito intermedio se realiza mediante resisten-
cias al efecto integradas.

Para el funcionamiento del Smart Line Module, es imprescindi-
ble la bobina de red correspondiente o un transformador
adecuado.

. Disefio
De serie, los Smart Line Modules disponen de las interfaces
siguientes:
e 1 conexion de red
e 1 conexién para alimentacion de electrénica con 24 V DC
e 1 conexion de circuito intermedio (DCP, DCN) para alimentar
los Motor Modules conectados

® 1 conexion de circuito intermedio (DCPA, DCNA) para conec-
tar un Braking Module

e 3 conectores DRIVE-CLIQ

e 1 entrada para sensor de temperatura KTY84-130, Pt1000,
PTC o Pt100 (el Pt1000 se puede utilizar con el firmware V4.7
HF17 o superior)

e 1 conexién PE/conductor de proteccion (2 conexiones en los
tamarfios HX y JX)

El estado de los Smart Line Modules se sefializa por medio de

tres LEDs.

El suministro de los Smart Line Modules incluye:

e Cable DRIVE-CLIQ para la conexién a una Control Unit

e Cable DRIVE-CLIQ para la conexién entre Control Unit y el
primer Motor Module (depende del tipo)

* 1 juego de etiquetas de advertencia en 30 idiomas
(BG, CN, CZ, DE, DK, EE, ES, FI, FR, GB, GR, HU, IE, IS, IT,
JP, KR, LT, LV, MT, NL, NO, PL, PT, RO, RU, SE, SI, SK, TR)
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| Integracion

Los Smart Line Modules se comunican con la unidad de regulacion superior via DRIVE-CLIQ. Dicha unidad de regulacion puede
ser una Control Unit CU320-2 o una Control Unit SIMOTION D. Para el funcionamiento de los Smart Line Modules se requiere una

fuente de alimentacion externa de 24 V DC.
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1) El nimero de los ventiladores depende del tamafio constructivo.

Ejemplo de conexién de un Smart Line Module
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. Datos técnicos

Datos técnicos generales

Datos eléctricos

Factor de potencia en la red
con potencia asighada

 Onda fundamental (cos @) >0,96

o Total (4) 0,75 ...0,93

Rendimiento >98,5 %

Tension del circuito intermedio 1,32 x tension de red con carga parcial
aprox. N 1,30 x tension de red con plena carga

Mando del contactor principal

® Regletero de bornes -X9/5-6 240 V AC, max. 8 A
30V DC, max. 1 A

1) La tensién del circuito intermedio no esta regulada y depende de la carga.
Mas detalles en el manual de configuracion SINAMICS Low Voltage.
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Smart Line Modules refrigerados por aire forma Chassis

. Datos técnicos (continuacion)

Tension de red 3 AC 380 ... 480 V Smart Line Modules

6SL.3330- 6SL.3330- 6SL.3330- 6SL.3330- 6SL.3330-
6TE35-5AA3 6TE37-3AA3 6TE41-1AA3 6TE41-3AA3 6TE41-7AA3
Potencia asignada
® Con Iy pc (50 Hz 400 V) kW 250 355 500 630 800
® Con Jy pc (50 Hz 400 V) kw 235 315 450 555 730
e Con Iy pc (60 Hz 460 V) hp 385 545 770 970 1230
e Con Iy pc (60 Hz 460 V) hp 360 485 695 855 1125
Intensidad del circuito intermedio
¢ Intensidad asignada /Iy pc A 550 730 1050 1300 1700
¢ Intensidad con carga basica /i pc DA 490 650 934 1157 1513
e Intensidad méaxima /sy pc A 825 1095 1575 1950 2550
Intensidad de alimentacion/realimen-
tacion
e Intensidad asignada I\ g A 463 614 883 1093 1430
* Intensidad maxima /nax g A 694 921 1324 1639 2145
Consumo
¢ Alimentacion auxiliar, 24 V DC A 1,35 1,35 1,4 1,5 1,7
* 400 VAC A 18 1,8 3,6 54 54
Capacidad del circuito intermedio
e Smart Line Module uF 8400 12000 16800 18900 28800
® Conjunto de accionamientos, max. uF 42000 60000 67200 75600 115200
Pérdidas, max. 2
e Con 50 Hz 400 V kw 3,7 4,7 71 11,0 11,5
e Con 60 Hz 460 V kW 3,7 4,7 71 11,0 11,5
Consumo de aire de refrigeracion m3/s 0,36 0,36 0,78 1,08 1,08
Nivel de presion sonora L5 dB 69/73 69/73 70/73 70/73 70/73
(1 m) a 50/60 Hz
Conexion de red Conexion plana Conexioén plana Conexién plana Conexién plana Conexion plana
U1, V1, W1 para tornillo M10 para tornillo M10 para tornillo M12 para tornillo M12 para tornillo M12
e Seccioén de conexion, max. (IEC) mm? 2 x 240 2 x 240 4 x 240 6 x 240 6 x 240
Conexion de circuito intermedio Tornillo M10 Tornillo M10 4 taladros para M12 4 taladros para M12 4 taladros para M12
DCP, DCN
e Seccion de conexion, max. (IEC) mm? 2 x 240 2 x 240 Barra Barra Barra
Conexion PE/GND Taladro para M10 Taladro para M10 - - -
* Seccion de conexion, max. (IEC) mm2 2 x 240 2 x 240 - - -
Conexién PE1/GND - - Tornillo M12 Tornillo M12 Tornillo M12
e Seccion de conexion, max. (IEC) mm? - - 240 240 240
Conexién PE2/GND - - 2 tornillos M12 2 tornillos M12 2 tornillos M12
e Seccioén de conexion, max. (IEC) mm? - - 2 x 240 2 x 240 2 x 240
Longitud del cable, max. 3
¢ Apantallado m 4000 4000 4800 4800 4800
¢ No apantallado m 6000 6000 7200 7200 7200
Grado de proteccion IPOO IPOO IPOO IPOO IPOO
Dimensiones
® Anchura mm 310 310 503 704 704
o Altura mm 1413 1413 1475 1480 1480
 Profundidad mm 550 550 548 550 550
Peso, aprox. kg 150 150 294 458 458
Tamaiio GX GX HX JX JX
Intensidad de cortocircuito minima 4) A 6200 9200 10400 16000 21000

8) Suma de todos los cables a motores y circuito intermedio. Para longitudes
mayores en funcién de la configuracién, se ruega consultar. Mas detalles
en el manual de configuracion SINAMICS Low Voltage

Intensidad necesaria para el disparo seguro de los dispositivos de
proteccién previstos.

) La intensidad con carga basica I pc se basa en un ciclo de carga del
150% durante 60 s 0 a4 pc durante 5 s con una duracion del ciclo de
carga de 300 s.

Las pérdidas (potencia disipada) que se indican representan el valor
méaximo con una carga de trabajo del 100%. Durante el funcionamiento
habitual se establece un valor menor.
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Smart Line Modules refrigerados por aire forma Chassis

. Datos técnicos (continuacion)

Tension de red 3 AC 500 ... 690 V

Potencia asignada

Smart Line Modules
6SL.3330-6TG35-5AA3

6SL.3330-6TG38-8AA3

6SL3330-6TG41-2AA3

6SL3330-6TG41-7AA3

e Con Iy pc (50 Hz 690 V) kw 450 710 1000 1400

e Con ly pc (50 Hz 690 V) kW 405 665 885 1255

® Con Iy pc (50 Hz 500 V) kw 320 525 705 995

e Con /y pc (50 Hz 500 V) kw 295 480 640 910

e Con Iy pc (60 Hz 575 V) hp 500 790 1115 1465

e Con Iy pc (60 Hz 575 V) hp 450 740 990 1400
Intensidad del circuito intermedio

* Intensidad asignada I\ pc A 550 900 1200 1700

e Intensidad con carga basica /4 pc R 490 800 1068 1513

* Intensidad méaxima /nax pc A 825 1350 1800 2550
Intensidad de alimentaciéon/

realimentacion

* Intensidad asignada I\ g A 463 757 1009 1430

* Intensidad maxima /nax g A 694 1135 1513 2145
Consumo

¢ Alimentacion auxiliar, 24 V DC A 1,35 1,4 1,5 1,7

* 500V AC A 1,3 2,9 4,3 4,3

* 690 V AC A 0,94 2,1 3,1 3,1
Capacidad del circuito intermedio

® Smart Line Module uF 5600 7400 11100 14400

e Conjunto de accionamientos, max. uF 28000 29600 44400 57600
Pérdidas, max. 2

e Con 50 Hz 690 V kw 4,3 6,5 12,0 13,8

® Con 60 Hz 575V kW 4,3 6,5 12,0 13,8
Consumo de aire de refrigeracion m3/s 0,36 0,78 1,08 1,08

Nivel de presion sonora L5 dB 69/73 70/73 70/73 70/73

(1 m) a 50/60 Hz

Conexion de red Conexion plana para Conexién plana para Conexion plana para Conexion plana para
Ui, v1, w1 tornillo M10 tornillo M12 tornillo M12 tornillo M12
e Seccién de conexion, max. (IEC) mm? 2 x 240 4 x 240 6 x 240 6 x 240
Conexion de circuito intermedio Tornillo M10 4 taladros para M12 4 taladros para M12 4 taladros para M12
DCP, DCN

® Seccion de conexion, max. (IEC) mm2 2 x 240 Barra Barra Barra
Conexion PE Taladro para M10 - - -

e Seccioén de conexion, max. (IEC) mm2 2 x 240 - - -
Conexién PE1/GND - Tornillo M12 Tornillo M12 Tornillo M12
e Seccion de conexion, max. (IEC) mm? - 240 240 240
Conexion PE2/GND = 2 tornillos M12 2 tornillos M12 2 tornillos M12
e Seccion de conexion, max. (IEC) mm2 - 2 x 240 2 x 240 2 x 240
Longitud del cable, max. 3)

* Apantallado m 2250 2750 2750 2750

¢ No apantallado m 88175 4125 4125 4125
Grado de proteccion IPOO IPOO IPOO IPOO
Dimensiones

® Anchura mm 310 503 704 704

o Altura mm 1413 1475 1480 1480

e Profundidad mm 550 548 550 550

Peso, aprox. kg 150 294 458 458
Tamaio GX HX JX JX
Intensidad de cortocircuito minima ¥ A 6200 10500 12400 21000

) La intensidad con carga basica I pc se basa en un ciclo de carga del
150% durante 60 s 0 a4 pc durante 5 s con una duracion del ciclo de

carga de 300 s.
2)

Las pérdidas (potencia disipada) que se indican representan el valor

méximo con una carga de trabajo del 100%. Durante el funcionamiento

habitual se establece un valor menor.

8) Suma de todos los cables a motores y circuito intermedio. Para longitudes
mayores en funcién de la configuracién, se ruega consultar. Mas detalles
en el manual de configuracion SINAMICS Low Voltage

4)

proteccién previstos.

Intensidad necesaria para el disparo seguro de los dispositivos de
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El suministro de los Basic Line Modules incluye:
e Cable DRIVE-CLIQ para la conexién a una Control Unit

e Cable DRIVE-CLIQ para la conexiéon entre Control Unit y el
primer Motor Module

* 1 juego de etiquetas de advertencia en 30 idiomas
(BG, CN, CZ, DE, DK, EE, ES, FI, FR, GB, GR, HU, IE, IS, IT,
JP, KR, LT, LV, MT, NL, NO, PL, PT, RO, RU, SE, SI, SK, TR)

Circuito de precarga para Basic Line Modules de tamano GD

| Sinopsis

A diferencia de los Basic Line Modules de tamario FB y GB, para
el tamarfio GD se necesita obligatoriamente un circuito de pre-
carga independiente. Los componentes para el circuito de pre-
carga deben pedirse por separado.

El circuito de precarga se ocupa de que, durante el proceso de
conexion, los condensadores del circuito intermedio del Basic
Line Module y de los Motor Modules conectados se precarguen
con limitaciéon de intensidad. Una vez finalizada la precarga, se
cierra el interruptor automatico y se puentea el circuito de pre-
carga de forma que el Basic Line Module queda directamente
conectado a la red.

El circuito de precarga consta de un contactor de precargay de
resistencias de precarga; el circuito debe protegerse contra so-
breintensidad mediante medidas de seguridad adecuadas.
Para aumentar la capacidad admisible del circuito intermedio,
las resistencias de precarga se pueden conectar en paralelo
también en cada fase.

Los Basic Line Modules se usan para aplicaciones donde no

hay realimentacion de energia pero si intercambio de energia Mas detalles sobre el circuito de precarga en el manual de con-
entre ejes motrices y generatrices a través del circuito interme-  figuracion SINAMICS Low Voltage.
dio. Los Basic Line Modules son adecuados para conexion a
redes con neutro a tierra (TN/TT) y sin neutro a tierra (IT). . Datos para seleccién y pedidos
Los Basic Line Modules se ofrecen en distintos tamafios: para Potencia asignada  Intensidad asignada Basic Line Module
la precarga de los Basic Line Modules y de los Motor Modules 2400V 0 690 V 8 eheuie
conectados, se utiliza un puente controlado de tiristores en los intermedio
tamafios FB y GB. Durante el servicio, los tiristores operan con i A Referencia
el angulo de control 0°.
o _ Tensién de red 3 AC 380 ... 480 V
Los Basic Line Modules de tamafio GD para 900 kW (400 \/) 0 _
1500 kW (690 V) poseen un puente de diodos, con lo que aqui 290 420 6SL3330-1TE34-2AA3
la precarga del circuito intermedio DC se realiza a través de un 250 530 6SL3330-1TE35-3AA3
dispositivo de precarga separado en lado de red. 200 820 6SL3330-1TE38-2AA3
En un Basic Line Module se puede montar un Braking Module 560 1200 6SL3330-1TE41-2AA3
de tamafio apropiado para hacer posible el régimen generatriz
del sistema de accionamiento en combinacién con una resisten- 70 1500 s L AR )
cia de freno externa. 900 1880 6SL3330-1TE41-8AA3
Tension de red 3 AC 500 ... 690 V
. Diseno 250 300 6SL3330-1TG33-0AA3
De serie, los Basic Line Modules disponen de las interfaces 355 430 6SL3330-1TG34-3AA3
siguientes: 560 680 6SL3330-1TG36-8AA3
* 1 conexion de red 900 1100 6SL3330-1TG41-1AA3
* 1 conexion para alimentacion de electrénica con 24 V DC 1100 1400 6SL3330-1TG41-4AA3
e 1 conexion de circuito intermedio (DCP, DCN) para alimentar 1500 1880 6SL3330-1TG41-8AA3
los Motor Modules conectados
e 1 conexioén de circuito intermedio (DCPA, DCNA) para Desoripcion T ——

conectar un Braking Module
¢ 3 conectores DRIVE-CLIQ

Accesorios para nuevos pedidos

® 1 entrada para sensor de temperatura KTY84-130, Pt1000 o (ng Sr?ig;‘f;gs‘;"” 6SL3066-4CA00-0AA0
PTC (el Pt1000 se puede utilizar con el firmware V4.7 HF17 o Para puerto DRIVE-CLIQ
superior)

e 1 conexiéon PE/conductor de proteccion

El estado de los Basic Line Modules se sefializa por medio de
tres LEDs.
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| Integracion

Los Basic Line Modules se comunican con la unidad de regulacion superior via DRIVE-CLIQ. Dicha unidad de regulacién puede ser
una Control Unit CU320-2 o una Control Unit SIMOTION D. Para el funcionamiento de los Basic Line Modules se requiere una fuente
de alimentacion externa de 24 V DC.
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Ejemplo de conexién de Basic Line Module, tamafio FB, GB
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. Integracién (continuacion)
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Ejemplo de conexién Basic Line Module, tamafio GD

. Datos técnicos

Datos técnicos generales

Datos eléctricos

Factor de potencia en la red
con potencia asignada

* Onda fundamental (cos @) >0,96

e Total (4) 0,75 ...0,93

Rendimiento >99 %

Tension del circuito intermedio, 1,35 x tension de red con carga parcial
aprox. 1,32 x tension de red con plena carga

Mando del contactor principal

® Regletero de bornes -X9/5-6 240V AC, max. 8 A
30V DC, max. 1 A

1) La tensién del circuito intermedio no esta regulada y depende de la carga.
Més detalles en el manual de configuracion SINAMICS Low Voltage.
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. Datos técnicos (continuacion)

Tension de red 3 AC 380 ... 480 V Basic Line Modules

6SL.3330- 6SL.3330- 6SL.3330- 6SL.3330- 6SL.3330- 6S1.3330-
1TE34-2AA3 1TE35-3AA3 1TE38-2AA3 1TE41-2AA3 1TE41-5AA3 1TE41-8AA3

Potencia asignada

® Con Iy pc (50 Hz 400 V) kW 200 250 400 560 710 900

® Con Iy pc (50 Hz 400 V) kw 160 200 315 450 560 705

e Con Iy pc (60 Hz 460 V) hp 305 385 615 860 1090 1390

e Con Iy pc (60 Hz 460 V) hp 245 305 485 690 860 1090

Intensidad del circuito intermedio

¢ Intensidad asignada /Iy pc A 420 530 820 1200 1500 1880

¢ Intensidad con carga basica /i pc DA 328 413 640 936 1170 1467

¢ Intensidad méaxima nax pc A 630 795 1230 1800 2250 2820

Intensidad de entrada

* Intensidad asignada Iy g A 365 460 710 1010 1265 1630

¢ Intensidad maxima /sy A 547 690 1065 1515 1897 2380

¢ Corriente de precarga maxima A interna interna interna interna interna 308

(méx. 3 s)

Consumo

® Alimentacion auxiliar, 24 V DC A 1.1 1.1 1.1 1,1 1.1 1.1

Capacidad del circuito intermedio

* Basic Line Module uF 7200 9600 14600 23200 29000 34800

e Conjunto de accionamientos, max. uF 57600 76800 116800 185600 232000 ; )39200/278400

Pérdidas, max. 3

e Con 50 Hz 400 V kw 1,9 2,1 3,2 4,6 5,5 6,9

e Con 60 Hz 460 V kw 1,9 2,1 3,2 4,6 55 6,9

Consumo de aire de refrigeracion m/s 0,17 0,17 0,17 0,36 0,36 0,36

Nivel de presion sonora Ly dB 66/68 66/68 66/68 71/73 71/73 71/73

(1 m) a50/60 Hz

Conexion de red Conexioén plana Conexién plana  Conexion plana Conexién plana  Conexién plana  Conexion plana

Ui, V1, W1 para tornillo M10 para tornillo M10 para tornillo M10 para tornillo M12 para tornillo M12 para tornillo M12

e Seccioén de conexion, max. (IEC) mm? 2 x 240 2 x 240 2 x 240 6 x 185 6 x 185 6 x 185

Conexion de circuito intermedio Tornillo M10 Tornillo M10 Tornillo M10 3 taladros para 3 taladros para 3 taladros para

DCP, DCN M12 M12 M12

® Seccioén de conexion, max. (IEC) mm? 2 x 240 2 x 240 2 x 240 6 x 185 6 x 185 6 x 185

Conexion PE/GND 2 taladros para 2 taladros para 2 taladros para 2 taladros para 2 taladros para 2 taladros para

M10 M10 M10 M12 M12 M12

e Seccién de conexion, max. (IEC) mm? 2 x 240 2 x 240 2 x 240 4 x 240 4 x 240 4 x 240

Longitud del cable, max. ¥

¢ Apantallado m 2600 2600 2600 4000 4000 4800

¢ No apantallado m 3900 3900 3900 6000 6000 7200

Grado de proteccion IPOO IPOO IPOO IPOO IPOO IPOO

Dimensiones

* Anchura mm 310 310 310 310 310 310

o Altura mm 1164 1164 1164 1653 1653 1653

e Profundidad mm 352 352 352 550 550 550

Peso, aprox. kg 96 96 96 214 214 214

Tamaiio FB FB FB GB GB GD

Intensidad de cortocircuito minima 9 A 4400 5200 10000 12400 18400 18600

) La intensidad con carga basica Iy e se basa en un ciclo de carga del 4) Suma de todos los cables a motores y circuito intermedio. Para longitudes
150% durante 60 s 0 /4 pc durante 5 s con una duracion del ciclo de mayores en funcién de la configuracion, se ruega consultar. Méas detalles
carga de 300 s. en el manual de configuracion SINAMICS Low Voltage

2 El primer valor se aplica en caso de una resistencia de precarga por fase, %) Intensidad necesaria para el disparo seguro de los dispositivos de
y el segundo valor, en caso de dos resistencias de precarga conectadas proteccioén previstos.

en paralelo por fase

3) Las pérdidas (potencia disipada) que se indican representan el valor
méaximo con una carga de trabajo del 100%. Durante el funcionamiento
habitual se establece un valor menor.
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Basic Line Modules refrigerados por aire forma Chassis

. Datos técnicos (continuacion)

Tension de red 3 AC 500 ... 690 V

Basic Line Modules

6SL3330- 6SL3330- 6SL3330- 6SL3330- 6SL3330- 6SL3330-
1TG33-0AA3 1TG34-3AA3 1TG36-8AA3 1TG41-1AA3 1TG41-4AA3 1TG41-8AA3

Potencia asignada

e Con Iy pc (50 Hz 690 V) kw 250 355 560 900 1100 1500

e Con Iy pc (50 Hz 690 V) kw 195 280 440 710 910 1220

e Con Iy pc (50 Hz 500 V) kw 175 250 390 635 810 1085

® Con Jy pc (50 Hz 500 V) kw 165 235 365 595 755 1015

e Con Iy pc (60 Hz 575 V) hp 250 350 600 900 1250 1500

e Con Iy pc (60 Hz 575 V) hp 200 300 450 800 1000 1250

Intensidad del circuito intermedio

* Intensidad asignada /Iy pc A 300 430 680 1100 1400 1880

¢ Intensidad con carga basica /i pc DA 234 335 530 858 1092 1467

* Intensidad méaxima /ax pc A 450 645 1020 1650 2100 2820

Intensidad de entrada

* Intensidad asignada Iy g A 260 375 575 925 1180 1580

¢ Intensidad méaxima /sy A 390 563 863 1388 1770 2370

e Corriente de precarga méaxima A interna interna interna interna interna 234

(méx. 3's)

Consumo

¢ Alimentacion auxiliar, 24 V DC A 1,1 11 11 1,1 1,1 11

Capacidad del circuito intermedio

e Basic Line Module uF 3200 4800 7300 11600 15470 19500

¢ Conjunto de accionamientos, max. uF 25600 38400 58400 92800 123760 78000/156000 2)

Pérdidas, max. 3

® Con 50 Hz 690 V kW 15 2,1 3,0 54 58 7,3

e Con 60 Hz 575V kw 15 2,1 3,0 54 58 7,3

Consumo de aire de refrigeracion m3/s 0,17 0,17 0,17 0,36 0,36 0,36

Nivel de presién sonora L dB 66/68 66/68 66/68 71/73 71/73 71/73

(1 m)a50/60 Hz

Conexion de red Conexién plana  Conexién plana Conexién plana Conexién plana Conexion plana  Conexién plana

Ui, V1, W1 para tornillo M10 para tornillo M10 para tornillo M10 para tornillo M12 para tornillo M12 para tornillo M12

e Seccioén de conexion, max. (IEC) mm? 2 x 240 2 x 240 2 x 240 6 x 185 6 x 185 6 x 185

Conexion de circuito intermedio Tornillo M10 Tornillo M10 Tornillo M10 3 taladros para 3 taladros para 3 taladros para

DCP, DCN M12 M12 M12

e Seccioén de conexion, max. (IEC) mm? 2 x 240 2 x 240 2 x 240 6 x185 6 x 185 6 x 185

Conexién PE/GND 2 taladros M10 2 taladros M10 2 taladros M10 2 taladros para 2 taladros para 2 taladros para
M12 M12 M12

e Seccioén de conexion, max. (IEC) mm? 2 x 240 2 x 240 2 x 240 4 x 240 4 x 240 4 x 240

Longitud del cable, max. 9

¢ Apantallado m 1500 1500 1500 2250 2250 2750

* No apantallado m 2250 2250 2250 3375 3375 4125

Grado de proteccion IPOO IPOO IPOO IPOO IPOO IPOO

Dimensiones

* Anchura mm 310 310 310 310 310 310

o Altura mm 1164 1164 1164 1653 1653 1653

¢ Profundidad mm 352 352 352 550 550 550

Peso, aprox. kg 96 96 96 214 214 214

Tamaiio FB FB FB GB GB GD

Intensidad de cortocircuito minima 9 A 3000 4400 8000 10400 16000 18600

) La intensidad con carga basica  pc se basa en un ciclo de carga del
150% durante 60 s 0 /4 pc durante 5 s con una duracion del ciclo de

carga de 300 s.

2 El primer valor se aplica en caso de una resistencia de precarga por fase,
y el segundo valor, en caso de dos resistencias de precarga conectadas

en paralelo por fase

en el manual de configuracién SINAMICS Low Voltage

5)

3) Las pérdidas (potencia disipada) que se indican representan el valor
méximo con una carga de trabajo del 100%. Durante el funcionamiento

habitual se establece un valor menor.

4) Suma de todos los cables a motores y circuito intermedio. Para longitudes
mayores en funcién de la configuracion, se ruega consultar. Mas detalles

Intensidad necesaria para el disparo seguro de los dispositivos de
proteccion previstos.
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Motor Modules refrigerados por aire forma Chassis

| Sinopsis [ | Datos para seleccién y pedidos
Potencia de tipo Intensidad asignada Motor Module
a400V o690V de salida
kW A Referencia

Tension de red 3 AC 380-480 V

(tension del circuito intermedio 510 ... 720 V DC)

110 210 6SL3320-1TE32-1AA3
132 260 6SL3320-1TE32-6AA3
160 310 6SL3320-1TE33-1AA3
200 380 6SL3320-1TE33-8AA3
250 490 6SL3320-1TE35-0AA3
315 605 6SL3320-1TE36-1AA3
400 745 6SL3320-1TE37-5AA3
450 840 6SL3320-1TE38-4AA3
560 985 6SL3320-1TE41-0AA3
710 1260 6SL3320-1TE41-2AA3
800 1405 6SL3320-1TE41-4AA3

Tension de red 3 AC 500 ... 690 V

(tension del circuito intermedio 675 ... 1035 V DC)

75 85 6SL3320-1TG28-5AA3
90 100 6SL3320-1TG31-0AA3
Un Motor Module consta de un ondulador autoconmutado con 110 120 6SL3320-1TG31-2AA3
IGB_T.b?on I? ten_sjénddell ctircu@tp intlerrfnedio genera unal_tensitc'm 132 150 6SL3320-1TG31-5AA3
\é?gﬂi)toer ign:réf;%r; e la tension y la frecuencia para alimentar 160 75 B S
L . , . . 200 215 6SL3320-1TG32-2AA3
En un circuito intermedio DC comun pueden funcionar varios
Motor Modules. Esto permite que haya una compensacion de 250 260 6SL3320-1TG32-6AA3
energia entre los Motor Modules. Es decir, cuando un Motor 315 330 6SL3320-1TG33-3AA3
Module esta funcionando en régimen generatriz, la energia 200 210 6SL3320-1TG34-1AA3
recuperable puede ser absorbida por otro Motor Module que
esté funcionando en régimen motriz. 450 465 6SL3320-1TG34-7AA3
El control es asumido por una Control Unit. 560 575 et e e
710 735 6SL3320-1TG37-4AA3
W biserio 800 810 6SL3320-1TG38-1AA3
Los Motor Modules con forma Chassis tienen las siguientes 900 910 e allice
interfaces de serie: 1000 1025 6SL3320-1TG41-0AA3
e 1 conexién de motor 1200 1270 6SL3320-1TG41-3AA3
e 1 conexién para alimentacion de electrénica con 24 V DC R )
Descripcion Referencia

e 1 conexion de circuito intermedio (DCP, DCN) para la . .
- - o . h . Accesorios para nuevos pedidos
conexion al circuito intermedio DC de alimentacion
Tapon antipolvo 6SL3066-4CA00-0AA0

* 1 conexion de circuito intermedio (DCPA, DCNA) para (50 unidades)
conectar un Braking Module Para puerto DRIVE-CLIQ

e 1 conexioén de circuito intermedio (DCPS, DCNS) para
conectar un filtro du/dt

e 3 conectores DRIVE-CLIQ

e 1 entrada para sensor de temperatura KTY84-130, Pt1000,
PTC o Pt100 (el Pt1000 se puede utilizar con el firmware V4.7
HF17 o superior)

e 1 conexion para Safe Brake Adapter
® 1 conexién para Safety Integrated
e 2 conexiones PE/conductor de proteccion

El estado de los Motor Modules se sefializa por medio de tres
LEDs.

El suministro de los Motor Modules incluye:

e Cable DRIVE-CLIQ para la conexién a la Control Unit

e Cable DRIVE-CLIQ para la conexién con el siguiente Motor
Module

e 1 juego de etiquetas de advertencia en 30 idiomas
(BG, CN, CZ, DE, DK, EE, ES, FI, FR, GB, GR, HU, IE, IS, IT,
JP, KR, LT, LV, MT, NL, NO, PL, PT, RO, RU, SE, SI, SK, TR)
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Sistema de accionamiento SINAMICS S120
Forma Chassis

Motor Modules refrigerados por aire forma Chassis

| Integracion

Los Motor Modules se comunican con la unidad de regulacién superior via DRIVE-CLIQ. Dicha unidad de regulacion puede ser una
Control Unit CU320-2 o una Control Unit SIMOTION D.
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